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11.2 Montajdan énce

Montaj 6ncesinde Unite tipinin, gug 6zelliklerinin, borularin, kablolarin ve satin alinan pargalari uygun ve dogru
oldugunu kontrol edin.

Dikkat

» Montajdan énce bu kilavuzu okuyun ve montaji buna gére yapin.

« I Gnitenin montaji sirasinda, liitfen i¢ Ginite montaj kilavuzuna basvurun.

» Boru tesisati islemlerinde, lUtfen ayrica satilan dagitici yedek pargalarin (kollara ayirma borusu ve dagitma borusu)
kilavuzlarina basvurun.

» Kacak akim rélesi monte edilmesi gereklidir (Iutfen Grin direncini yiksek harmonik ile uygun bigimde segin).

» Desarj hortumu termistorli, emme borusu termistori veya basing sensoéri olmadan ¢alistirilmasi halinde, kompresor
yanabilir. Bu ylzden, bu tir bir galistirmadan kaginiimasi gereklidir.

Kombinasyon dizeni

* Dis Unitelerin kombinasyon dizeni ile baglanmis olan i¢ Unitelerin miktari ve kapasiteleri asagidaki tabloda
gOsterilmigtir.

» Baglanmis olan i¢ Gnitelerin R410A kabul eden Uniteler olmalari gereklidir. Litfen kilavuzu referans alarak baglanti
icin kullanilabilir i¢ Gnite tipini belirleyin.

» Asagidaki is Unitelerle kombinasyon diizeninde kullanilabilir.

Dis Unitenin modeli Kombinasyon tipi Bagl ic Ginitelerin toplam kapasitesi
Unite baglanti icin kullanilabilir
miktar (x100W)

YV2VYHO025KASFD-X Ayri 1~13 126~323

YV2VYHO025KASFD-X Ayri 1~16 140~364

YV2VYHO33KASFD-X Ayri 1~20 168~436

YV2VYHO040KASFD-X Ayri 1~24 200~520

YV2VYHO045KASFD-X Ayri 1~27 225~585

YV2VYHO50KASFD-X Ayri 1~30 252~655

YV2VYHO056KASFD-X Ayri 1~33 280~728

YV2VYHO061KASFD-X Ayri 2~36 308~800

YV2VYHO068KASFD-X Ayri 2~40 340~884

YV2VYHO074KASFD-X Kombine (12HP+14HP) 2~43 368~956

YV2VYHO80KASFD-X Kombine (14HP+14HP) 2~46 400~1040

YV2VYHO085KASFD-X Kombine (14HP+16HP) 2~50 425~1105

YV2VYHO090KASFD-X Kombine (14HP+18HP) 2~53 452~1175

YV2VYHO095KASFD-X Kombine (16HP+18HP) 2~57 477~1240

YV2VYH101KASFD-X Kombine (16HP+20HP) 2~60 505~1313

YV2VYH106KASFD-X Kombine (18HP+20HP) 2~64 532~1383

YV2VYH112KASFD-X Kombine (20HP+20HP) 3~64 560~1456

YV2VYH118KASFD-X Kombine (20HP+22HP) 3~64 588~1527

YV2VYH124KASFD-X Kombine (20HP+24HP) 3~64 620~1612

YV2VYH130KASFD-X Kombine (22HP+24HP) 3~64 648~1683
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Dig Gnitenin modeli Kombinasyon tipi Bagli olan Baglanti icin kullanilabilir ig
Unitelerin Unitelerin toplam kapasitesi
sayisl (x100W)
YV2VYH136KASFD-X Kombine (24HP+24HP) 3~64 680~1768
YV2VYH141KASFD-X Kombine (14HP+18HP+18HP) 3~64 704~1830
YV2VYH146KASFD-X Kombine (16HP+16HP+20HP) 3~64 730~1898
YV2VYH151KASFD-X Kombine (16VP+18HP+20HP) 3~64 757~1968
YV2VYH157KASFD-X Kombine (16HP+20HP+20HP) 3~64 785~2041
YV2VYH162KASFD-X Kombine (18HP+20HP+20HP) 3~64 812~2111
YV2VYH168KASFD-X Kombine (20HP+20HP+20HP) 3~64 840~2184
YV2VYH174KASFD-X Kombine (20HP+20HP+22HP) 4~64 868~2256
YV2VYH180KASFD-X Kombine (20HP+20HP+24HP) 4~64 900~2340
YV2VYH186KASFD-X Kombine (20HP+22HP+24HP) 4~64 928~2412
YV2VYH192KASFD-X Kombine (20HP+24HP+24HP) 4~64 960~2496
YV2VYH198KASFD-X Kombine (22HP+24HP+24HP) 4~64 988~2568
YV2VYH204KASFD-X Kombine (24HP+24HP+24HP) 4~64 1020~2652

Notlar

ic ve dis Unite serileri arasindaki kapasite tahsis orani %50 ile %130 arasindadir, ancak ayni anda galisan i¢ tnitelerin

kapasitesi, galismakta olan dis Gnitenin %100 kapasitesini asamaz.

[Ayrica satilan drunler]

Montaj sirasinda sogutucu akiskan borusu igin ayrica satilan yedek pargalar gereklidir.

Sogutucu akigskan borusu yedek parcalari olarak, dis tnite kollara ayirma borusunun (HZG teknik 6zellikleri ile)
montajinda dis Unite i¢in dagitici (FQG teknik 6zellikleri ile) gereklidir. Lutfen madde 4 igeriginde sodutucu akiskan
borusu montaj 6gelerine uygun bir se¢im yapin.
Eger sorulariniz olursa, litfen perakende bayi ya da sirket ile iletisime gecin.
Sogutucu manifoldu ve kollara ayirma borusunun R410A kabul eden Urunler olmalari gereklidir.

PSR |

SRR

i¢ Unite dagiticisinin
montaj 6zellikleri: FQG

Disg Unite kollara ayirma
borusunun montaj 6zellikleri:

Sekil 1
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Montaj yerinin seciminde lGtfen kullanicinin rizasini alin.
Montaj yerinin secilmesi

o Hava kapani olugsmayan bir yer olmalidir.

o Unitenin gévdesini sabit bir pozisyonda monte edin.

o Hava girisi ve hava ¢ikisinda havalandirmay: etkileyecek herhangi bir engel olmayan bir yer olmalidir.

o Diger 1si1 kaynaklarindan i1s1 yayilmayan bir yer olmalidir.

o Cikis agzinin gigli rizgarlara maruz kalmayacagi bir yer olmahdir.

o Elektriksel guriltd igin kati sinirlamalar olmayan bir yer olmalidir.

o GUrdltindn disar atildidi bir yer olmahdir.

o GUrdlta ve sicak havanin komsulari rahatsiz etmeyecegi bir yer olmalidir.

o Karla kaplanmayacak bir yer olmalidir.

o TV seti ve radyolardan en az 5m uzakta olan bir yer olmaldir.
(Elektromanyetik parazitlerden mimkin oldugunda uzak olmalidir.)

Uyari:

(A) Cikan havanin riizgar nedeniyle engellenmesinin mimkin oldugu durumlarda, riizgar adaptori takin.

(B) Cok sayida Unitenin montaji durumunda, bu Unitelerden ¢ikan havalarin diger Gniteleri etkiliememesi saglanmalidir.

(C)Unitenin karh bélgelerde kullanilmasi halinde, tnitenin gévdesinin karla kaplanmamasi igin bir stand ve kar tentesi

monte edin. (Karl bélgelerde merkezi drenaj uygulamayin.)

(D)Unitenin montajini patlayici gazlarin sizinti yapabilecegi yerlere yapmayin.

(E) Unitenin montajini Gnitenin agirh@ini tagiyabilecek bir yere yapin.

» Riizgar adaptori, kar tentesi, merkezi drenaj icin destekleme bilesenleri ve ayrica satilan diger pargalar icin lGtfen
perakende bayisine basvurun.

Bakim alani saglayin (bakim, gegis, hava kanali ve borularin yerlestiriimesi igin).
(Sekilde gosterilen montaj kosullarinin saglanamamasi durumunda perakende bayisi veya sirkete basvurun.)

Montaj alani (bakim alani) 6rnegi

Dikkat
Latfen yeterli montaj alani kalmasini saglayin.
Aksi takdirde, kompresor ve klima kisa devre nedeniyle arizalanabilir.

@ Tek bir Gnitenin montajini yaparken

. Montaj | Il 1]
Duvar yiksekligi H3 smegi
e .
o  |Oleu
=
N @ L1 500 500 Acik
z PN 2 53 2 10 50 10
= :‘i (Unitenin gbvdesinin 6n yiizey)) L3 100 50 100
) 2 J
X Duvar yiiksekligi H1 2T L4 10 50 Agik
g H1 1500 1500 Acik
5 H2 Kisitlamasiz |Kisitlamasiz | Kisitlamasiz
a
H3 1.000 1.000 Kisitlamasiz
H4 Kisitlamasiz |Kisitlamasiz Acik
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@ Cok sayida initenin montajini yaparken
Montaj sirasinda genel olarak, Ginitenin gévdesinin her iki tarafinda (L5 ve L6) en az 10mm bosluk birakin.

Referans
Tdm dig Unitelerin (8P~24P) dlguleri 1350mm x 720mm degerindedir.
Duvar yuksekligi H3

a3
T
5 L5 L6 :
R ) g i L4 ;
3 P> —pl.
= g
> — =
39 -
a Duvar yuksekligi H1
Montaj I Il
ornegi
Olci

L1 500 Acik

L2 10 200

L3 100 300

L4 10 Acik

L5 10 400

L6 10 400

H1 1500 Kisitlamasiz

H2 Kisitlamasiz| Kisitlamasiz

H3 1000 Kisitlamasiz

H4 Kisitlamasiz| Kisitlamasiz
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11.3 Unitenin Taginmasi ve Montaji

A Dikkat
Unitenin taginmasi igin halatlar kullanildi§i zaman, Gnitenin agirlik merkezinden kaldiriimasi gereklidir. Denge
kaybi nedeniyle Unite dusebilir.

1. Tasima

+ Litfen tasima glizergahini belirleyin ve (niteyi montaj yerine ambalaji ile birlikte
tasiyin.

» Kaldirma sirasinda Unitenin zarar gérmemesi icin, Uniteyi bezler ile koruyun ve uniteyi
bez halatlar ile kaldirin.

Uyari:

(A) Halatlarin Gnitenin sabitleme ayaginin késesinde bulunan delikten gegirilmesi

gereklidir.

(B) Unitenin zarar gérmemesi igin, halatlarin Gnitenin taban plakasi ve bez boyunca
temas etmesini saglayin.
2. Montaj uyarilari

(1) Sabitleme vidasinin pozisyonu
* Dis Unitenin sabitleme ayagini baglamak icin litfen 4 adet sabitleme vidasi (M10) kullanin. 20mm vidalar tercih

edilebilir.
1350

birim: mm (Govde olgusi)
Unitenin gévdesi , 850 0|
— (Sabitleme vidasinin 6lglisi
el f = T it
o ,-\i ! | ©
RI$% | 3% B
8 E’"E ! 1 / ‘
Y= Otr—ir— i Y

4
Sabitleme vidasinin pozisyonu bi aretil / A
poZsy (ois Sabitleme vidasinin lgusi

Abx
En az 100
g
Genel olarak tabani Tabanin yéni igin dnceki Bukulmeyi 6nlemek igin '
yukaridaki sekle gore Unite tiplerini referans glincellemeyi (ortaya bir
ayarlayin almayin taban parcasi eklenmesi)
(2) Taban

» Ayarlama sirasinda, tabanin kuvvetini ve seviyede oldugunu, vibrasyon ve gurdlti
olusmadigini dogrulayin.

» Taban odlgisunu, yukaridaki sekilde kesik ¢izgili alan gibi (dis Unitenin sabitleme ayagdinin
ondndn Gzeri) ayarlayin.

* Yukaridaki sekle gore, tabani dis Unitenin yan tarafinda goére (1,350mm genislik yoniine)
ayarlayin.



 YORK

(3) Titresim onleyici kauguk

» Takilmis olan titresim &nleyici kauguk dlgisu, dis Unitenin sabitleme ayaginin tamamini desteklemeye yeterli
olmalidir. (Litfen asagdidaki sekle bakin.)

Uyari:

1. Titresim dnleyici kauguk ayarlanirken, tnitenin sabitleme ayagdinin alt kisminin zemine tamamen temas etmesine
dikkat edin.

2. Unitenin sabitleme ayagdinin alt kisminin titresim énleyici kauguktan disari tasmasindan veya titresim énleyici
kaugugun bir béliminin ayaga temas etmesinden kaginin.
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11.4 Sogutucu Borularinin Gekilmesi

1. Boru 6zelliklerinin belirlenmesi

(Ic Gnitenin teknik &zelliklerinin montaj yeri ile uyumlu olmasi gereklidir, liitfen secimi asagidaki maddelere gore

yapin.)

(1) Boru tesisati kisitlamalari

 Borularin ¢gekilmesi sirasinda, maksimum uzunluk, toplam boru uzunlugu, birinci dagditiciya kadar boru tesisatinin
izin verilen uzunlugu, izin verilen yukseklik farki (seviye farki) ve (1) maddesinde belirtilen diger teknik ézelliklerde
verilen kisitlamalarin karsilanmasi saglanmalidir.

» Boru hattinda mimkiin oldugunca i¢gblikey boru (U) ve digbukey boru (ﬂ) olusmasindan kaginin; aksi takdirde
bu bikimlerde yag birikebilir.

izin Tek boru igin izin Dis Uniteden en uzak i¢ Uniteye kadar fiili uzunluk < 165m ve esdeger
verilen verilen maksimum uzunluk 190m.
maksimu  [uzunluk
m izin verilen <1000m. Ancak eger tim i¢ Unitelerin toplam boru uzunlugu 500 ile 1000m
uzunluk maksimum toplam arasindaysa, 6zel bir tasarim yapmasi igin bolgenizdeki distribltor/ bayi ile
boru uzunlugu iletisime gegmeniz ZORUNLUDUR. Aksi takdirde, herhangi bir sorun gikmasi
durumunda, tek sorumlu siz olacaksiniz.
Ana boru igin Ana boru i¢in boru uzunlugu <130m
boru uzunlugu
izin verilen [Dis Unite ile i¢ Dis Unite daha yiiksekte oldugu zaman <110m. Ancak eger dis Unite ile i¢
yukseklik  |Uniteler arasi Uniteler arasindaki yukseklik farki 50 ile 110m arasindaysa, 6zel bir tasarim
farki yapmasi i¢in bélgenizdeki distribtitor/ bayi ile iletisime gegmeniz
ZORUNLUDUR. Aksi takdirde, herhangi bir sorun ¢gikmasi durumunda, tek
sorumlu siz olacaksiniz.
@ Dis unite daha algcakta oldugu zaman <90m. Ancak eger dis Unite ile i¢
Uniteler arasindaki ylkseklik farki 40 ile 90m arasindaysa, 6zel bir tasarim
yapmasi i¢in bolgenizdeki distribtitor/ bayi ile iletisime gegmeniz
ZORUNLUDUR. Aksi takdirde, herhangi bir sorun gikmasi durumunda, tek
sorumlu siz olacaksiniz.
ic Gnite ile i¢ <30m. Ancak eger i¢ Unite ile i¢ Uniteler arasindaki ylkseklik farki 18 ile 30m
Uniteler arasi arasindaysa, 6zel bir tasarim yapmasi igin bolgenizdeki distriblitor/ bayi ile
iletisime gegmeniz ZORUNLUDUR. Aksi takdirde, herhangi bir sorun
¢lkmasi durumunda, tek sorumlu siz olacaksiniz.
birinci dagitma <30m. Ancak eger birinci dagitma borusu ile i¢ Unite arasindaki ylkseklik farki
borusu ile i¢ 18 ile 30m arasindaysa, 6zel bir tasarim yapmasi igin bélgenizdeki distribitor/
Unite arasi bayi ile iletisime gegmeniz ZORUNLUDUR. Aksi takdirde, herhangi bir sorun
¢ikmasi durumunda, tek sorumlu siz olacaksiniz.
Dis Dis Unite ile dis Dis Unite ile dig Uniteler arasindaki yiukseklik farki <0.4m
Uniteden Uniteler arasi
dis Unite Dis Uniteden dis Dis Uniteden dis Unite kollara ayirma borusuna kadar uzunluk £5m
dagiticisina [Unite da@iticisina
giden kadar uzunluk
borunun Yag dengeleme Yag dengeleme borusu i¢in boru uzunlugu <5m
kisitlamalar |borusu icin boru
I (kombine uzunlugu
Unite
govdesi)
Dagitici sonrasi izin verilen Birinci sogutucu manifold borusundan en uzak i¢ Uniteye kadar fiili boru
uzunluk uzunlugu <90m; Ancak, en uzak i¢ lUnite ile en yakin i¢ Unite arasindaki
yukseklik farki £40m olmahdir.
Dikkat
Bu teknik limitlerin 6tesine gecen ayarlar kompresor arizasina neden olabilir ve bu durum garanti kapsamina
girmez. Bu ylzden, borularin ¢ekilmesi sirasinda bu limitlere uyulmasini saglayin.
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Sogutucu akiskan borusu dolum miktari agisindan asagidaki tabloda verilen degerler asildiginda, sodutucu akigkan
sistemini ayirin.

Dis Unite ilave dolum miktari (kg)
8HP~24HP 50
26HP~48HP 100
50HP~72HP 150

Dis Uniteler arasindaki
yukseklik farki 0.4m

Dig Giniteden dis Unite kollara
ayirma borusuna kadar

ic Uniteler arasindaki yiikseklik
farki 30m.

Yikseklik farki 110m
Fiili uzunluk 165m

Esdeger uzunluk 190m
Toplam uzatma  1000m :
I

(2) Boru malzemelerinin segimi

» Borunun i¢ ve dis ylzeyinin temiz olmasi ve sulfir, oksit, toz, gres artiklari gibi zararli maddeler ve rutubet (kirleticiler)
icermemesi gereklidir.

» Sogutucu akigkan borusunu, litfen asagida belirtilen malzemelerin esdeger olanlarindan segin.

* Malzemeler: : oksijeni arindirilmis fosfor kaplanmig bakir boru (C1220T-O, 1/2H, JIS H3300)

Dis ¢apin @19,05 degerinden ylksek olmasi durumunda C1220T-1/2H ve dis ¢apin 15,88 degerinin altinda olmasi
durumunda C1220T-O.

+ Kullanildiklari zaman ©@28.58 x 1.0, @31.8 x t1.1, @34.92 x t1.2 ve &38.1 x t1.35 borularin bikulmesinden kaginin.

« Kalinlik ve teknik 6zellikler: teknik 6zelliklere uygun boru segimi esaslarina uygun bigimde segim yapin. (Unitede R410A
kullaniimaktadir ve eger 19.05 olglstnden buyik borular icin 0 malzeme kullanilirsa, basing direnci yetersiz olacaktir,
bu ylizden borunun 1/2H malzemeden olmasi ve minimum kalinligin Gzerinde olmasi gereklidir.)

+ Kollara ayirma ve dagitma borusunun kullanilan boru dagiticisina uygun olmasi gereklidir.

* Montaj sirasinda ¢alisma vanasini ¢alistirma yéntemlerine bakin.

» Borularin montaji sirasinda, maksimum uzunluk, toplam boru uzunlugu, birinci dagiticiya kadar boru tesisatinin izin
verilen uzunlugu, izin verilen ylkseklik farki (seviye farki) ve (1) maddesinde belirtilen diger teknik 6zelliklerde verilen
kisitlamalarin karsilandigindan emin olun.

» Dagitma borusunun montaji sirasinda montaj yoniine dikkat edin ve montaj kilavuzunu dikkatli bir sekilde okuduktan
sonra montaji yapin.
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(3) Boru o6zelliklerinin sec¢imi

(a) Dis Unite ile dis Unite dagiticisi arasinda: Sekil 1A
Dis unite baglanti borusunun 6zelliklerine uyun.
Dis Unite Baglanti Borusunun Ozellikleri

Dis unite Dis Unite ¢ikis borusunun teknik 6zellikleri
Gaz borusu Baglanti Sivi borusu Baglanti Yag Baglant
(mm) yéntemi (mm) yéntemi dengeleme yontemi

8HP ©19.05 x t1.0
10HP @22.22 xt1.0
12HP ©?25.4 x11.0
14HP ©?25.4 x11.0

16HP 228.58 x t1.0 Kaynak @12.7 x 0.8 |Havsa agma @9_53 x10.8 Havsa agma
yapilmasi 1

18HP

20HP

22HP

24HP

Eger 19,05mm degerinin Gzerinde ise lutfen C1220T-1/2H kullanin.

*1: Kombine Unite igin yag dengeleme borusu kullanildigi zaman, litfen ana Unite ile bagimh Gniteyi baglayin. (Tek
Unite icin baglanti yapiimaz.)

(b) Ana boru (dis Unite kollara ayirma borusu ile birinci dagitma borusu arasinda): Sekil 1B

Maksimum uzunlugun (dis Uniteden en uzak i¢ tniteye kadar) 90 m (fiili uzunluk) degerinden fazla olmasi
durumunda, litfen ana borunun 6zelliklerini asagidaki tabloya gore degistirin.

Dis Unitenin kapasitesi Ana boru (normal durum) Ana boru (buyutilmuis)
BG (100*W) Gaz borusu Sivi borusu Gaz borusu Sivi borusu
8 252 19,05 9,52 22,22 12,7
10 280 22,22 9,52 254 12,7
12 335 254 12,7 28.6 15,88
14 400 254 12,7 28.6 15,88
16 450 28,58 12,7 31,8 15,88
18 504 28,58 15,88 31,8 19,05
20 560 28,58 15,88 31,8 19,05
22 615 28,58 15,88 31,8 19,05
24 680 28,58 15,88 31,8 19,05
26 735 31,8 19,05 38,1 22,22
28 800 31,8 19,05 38,1 22,22
30 850 31,8 19,05 38,1 22,22
32 904 31,8 19,05 38,1 22,22
34 954 31,8 19,05 38,1 22,22
36 1010 38,1 19,05 38,1 22,22
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Dis Unitenin kapasitesi Ana boru (normal durum) Ana boru (blyutilmus)

BG (100°W) Gaz borusu Sivi borusu Gaz borusu Sivi borusu
38 1064 38,1 19,05 38,1 22,22
40 1120 38,1 19,05 38,1 22,22
42 1175 38,1 19,05 38,1 22,22
44 1240 38,1 19,05 38,1 22,22
46 1295 38,1 19,05 38,1 22,22
48 1360 38,1 19,05 38,1 22,22
50 1408 38,1 19,05 38,1 22,22
52 1460 38,1 19,05 38,1 22,22
54 1514 38,1 19,05 38,1 22,22
56 1570 41,3 19,05 41,3 22,22
58 1624 41,3 19,05 41,3 22,22
60 1680 41,3 19,05 41,3 22,22
62 1735 41,3 19,05 41,3 22,22
64 1800 41,3 19,05 41,3 22,22
66 1855 44,5 22,22 50.8 25.4
68 1920 44,5 22,22 50.8 25.4
70 1975 445 22,22 50.8 254
72 2040 445 22,22 50.8 254

(c) Birinci i¢ Unite dagiticisi ile i¢ Unite dagiticisi arasinda: Sekil 1C

ic Ginitelerin dagiticilarinin toplam kapasitesi | Gaz borusu Sivi borusu

ic Ginite dagiticilarin toplam kapasitesi 14kW degerinden diisiikse, C borusunun gapi D élgiisiine gére belirlenmelidir

14kW<x < 16,8kW 15,88 9,52
16,8kW=x < 22,4kW 19,05 9,52
22,4kW=x < 33kW 22,22 9,52
33,5kW=x < 47,0kW 28,58 12,7
47kW=x < 71,0kW 28,58 15,88
71kW<=x < 104,0kw 31,8 19,05
104,0kW=x=<154kwW 38,1 19,05
154kw=x<182kW 41,3 19,05
x>182kW 44,5 22,22

Dagitma borusu yapilandirmasi:

Dagitma borusuna baglanacak i¢ linitelerin kapasitesine gore lutfen asagidaki semadan segim yapin.
Dagitma borusundan sonraki boru ¢apinin ana boru gapindan daha biiylik olmamasi gereklidir.
Dagitma borusundan sonraki borunun hesaplanan ¢api ana borudan fazla gikarsa, segim yapmak icin litfen asagidaki

kurallardan birini izleyin:
@ Ana boruyla ayni olacak sekilde boru gapini distrin;

@ Dagitma borusundan sonraki boru ¢api ile ayni olacak sekilde ana boru ¢apini yikseltin (C borusunun buyatulmus ¢apina
bakin).
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(d) i¢ tinite dagiticisi ile ig (inite arasinda: Sekil 1D
ic Unite Baglanti Borusunun Ozellikleri

i¢ nitelerin toplam Gaz borusu Sivi borusu Notlar
kapasitesi (x100 W) (mm) (mm)
~28 @9.52 x 0.8 26.35 x 10.8 @12.7mm YVHVXH022~028WAR--FXgaz borusu igin
36~56 @12.7 x t0.8 26.35 x 10.8 @215.88mm/@9.52mm YVHVXHO56WAR--FXgaz borusu igin
71~150 ?15.88 xt1.0 | ©9.52 x t0.8
224 @19.05 xt1.0 | @9.52 xt0.8
280 @22.22 xt1.0 | @29.52 x 0.8

(4) Dis Unite kollara ayirma borusunun ayarlari
Kollara ayirma borusunun kombine edilen dis Unitelere uygun olmasi gereklidir. (Tek Unite durumunda
gerekli degildir)

Dis unite HP Kollara ayirma borusu Notlar
26~48 HP (2 set) HZG-20B 2 uyumlu moduil
50~72 HP (3 set) HZG-30B 3 uyumlu modul

Uyart:

(A) Latfen disg Unitenin baglanti borusunun asagidaki 6zelliklere uygun olmasini saglayin.

(B) Lutfen i¢ Uniteye baglanmis olan borunun (ana boru) bir sonraki maddede isaretlenen ana boru 6zelliklerine uygun
olmasini saglayin.

(C)Kollara ayirma borularinin (gaz ve sivi taraflari) kesinlikle yatay veya dikey olarak yapilmasi gereklidir.

(5) I Uinite dagitma borusunun segimi

Dagitma borusunu segme yontemi
+ I¢ Unitelerin farkh baglanti kapasiteleri nedeniyle (¢ikis ydoninde toplam kapasiteler) dagitma borusunun 6l¢isi
farklilk gdsterir, bu yizden dagitma borusu igin lutfen uygun dlgtyu segin.

ic tinite dagiticilarinin toplam kapasitesi (100 W) Model
En fazla 335 FQG-B335A
En fazla 335 ve en az 506 FQG-B506A
En fazla 506 ve en az 730 FQG-B730A
En fazla 730 ve en az 1360 FQG-B1350A
En az 1360 FQG-B2040A

Uyart:
+ Litfen i¢ Unite ile i¢ Unite dagitma borusunun dlgisund, i¢ Gnitenin baglanti borusunun dl¢usu ile eslestirin.
» Dagitma borularinin (gaz ve sivi taraflari) kesinlikle yatay veya dikey olarak yapilmasi gereklidir.

O Faw
S=C)]

Zemin

O

Zemin

o] § =5 §
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2. Boru baglanti pozisyonu ve s6kme yonii

(1) Boru baglanti pozisyonu ve sGkme yonu
Sekil, kapasitesi 16HP degerinden disik Uniteleri gostermektedir. 18HP degerinin Gstlindeki Uniteler, ylkseklik
hari¢ olmak Uzere, ayni boru baglanti pozisyonunu ve sékme yonuni paylasir.

Koseli parantez [ ] icindeki dlgller 18HP (izerinde kapasiteye sahip dniteler icindiAgagidaki birim: mm
720 N 0

©
o
-
3
w0
‘uz
el I @
2R
I B
) (=]
Drenaj 3 -] A
hortumu — 7 bolmeli kontrol ™| 1+ -
acikligi - 8 77
. . = 4 c@®n)_____
d —_— Sinyal hatti baglantisi | /‘7" = =
P 4 gt igin terminal karti ] — e R 4 gi §1 E)éIrﬁ
| / = — [wvan] =
80 31 418 .6
D (sol) T Enerji hatti baglantisi igin N 1049 81
terminal karti D (6n)
|ﬂ Arka
7F E c
Clad) \"—————| C(aka) o 5 = D =
> [¢) Z 3 = -
N \J‘?\ - U g
S L 8| —
95 90\ 86.5 S Lo s
Taban s6kme pozisyonu
isaretler
Arka A: Gaz tarafindaki sogutucu akigkan borusu konektori
B: Sivi tarafindaki sogutucu akiskan borusu konektoru
G B C: Sogutucu akiskan boru gikisi (988 veya &100)
A D: Enerji hatti ¢ikisi (850)
- E: Enerji hattini s6kme agikhgi (yuva deligi 40 x 80)
t:z F: Tasima ve kaldirma igin delik
75 8 a G: Yag dengeleme borusu konektoru
1425 * 2 =
|24

Yag dengeleme borusunun G konektérii sadece kombine
dis Uniteler icindir.

Sogutucu akiskan borusunun (Tek tinite durumunda gerekli degildir.)

konektor olglisi
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Yukaridaki sekilde gosterildigi gibi, boru dnden, sagdan, alttan ve arkadan sékulebilir.
Borularin montaj yerinde baglanmasi sirasinda, dis plakada bulunan darbeyle acilabilir deligin (a88mm veya

@100mm) kapal pargasini koparmak igin bir anahtar kullanin.

dolayisiyla bazi durumlarda boru kirilabilir).

Dig inite

Kiguk hayvanlarin girmesini 6nlemek amaciyla, litfen boru gikisina bir tika¢ (montaj yerinde temin edilir) takin.
Boru ile calisma vanasini litfen dirsekli birlesim pargalar (montaj yerinde temin edilir) birbirine baglayin.
Borularin montaj yerinde baglanmasi sirasinda, asagidaki sekilde gosterildigi gibi, litfen boru sabitleme
pozisyonunu dis Uniteden en az 1.5 m uzakta belirleyin. (Aksi takdirde, ¢esitli vibrasyon énleme yontemleri

]
I

Boru sabitleme pozisyonu

- T F-:|
__I __l _I
— —— Y —— [0} [— —— T e
= [ [ s} = EnaZl,5 =
[m
B ———

(2) Boru Cekme
Onemli notlar

N

t Enazl5m

Boru sabitleme pozisyonu

+ Unitenin ve Gnitenin icindeki bilesenlerin altinda kalan borularin sikismasini énleyin.
* Montaj yerinde boru ¢ekilirken, litfen ¢calisma vanasini tamamen kapatin.

kaynak yapilarak veya bantla sikica sarilarak).

Rutubet ve yabanci madde girigini dnlemek igin, boru uglarinin korunmasi gereklidir (baglik takildiktan sonra

Borulari genis yarigapli olacak sekilde (boru ¢apinin dért kati) bikin. Ayni yerde birden fazla biikiim yapmayin.
Dis Unite sivi borusunu ve sivi sogutucu akiskan borusunu birlestirmek igin konik baslik kullanin. Havsa agma
isleminde, lUtfen borunun tzerine konik somun takin. R410A i¢in havsa agma yontemi daha 6nce kullanilan R407C
icin olandan farklidir. R410A icin havsa agma aleti kabul edilir, ancak eger agikta kalan uzunluk ayari igin bakir

boru 6lgiim aleti kullaniliyorsa, B agikta kalan uzunluk ayari igin énceki aletler de halen kullanilabilir.

R410A sogutucu akiskan kullanilan Gnite tipine uygun olmasi igin havsa agma yagi olarak ester yagi dnerilir.
Havsa aciimis borularin birlestiriimesi sirasinda, |Utfen iki adet anahtar kullanarak borulari sikin. Konik somun

sikma torku degerleri icin agagidaki tabloya bakabilirsiniz.

Konik boru baghgi: A

A

Dikkat

Borulari sikmak igin iki anahtar kullaniimamasi
durumunda galisma vanasi deforme olabilir ve bunun
sonucunda dig Uniteye nitrojen girebilir.

Bakir borunun 0
— dis capl A-04
‘EF—‘—‘— 76,35 9,1
— @9.52 13,2
@12.7 16,6
715.88 19,7




 YORK

| 1] Havsa agilmis borularda, agikta kalan bakir borunun uzunlugu: B
i 7 7 Bakir borunun dig Sabit boru icin (kavrama tipi)
% | / capl R410A ozel aleti Onceki alet
/ i / kullanildigi zaman kullanildigi
i // 76,35 0-0,5 0,7-1,3
@#9.52
i @12.7
715.88

Sivi ve gaz tarafinda bulunan galisma vanalari i¢in, ana vananin govdesini sabitleyin ve yukaridaki sekilde
gosterildigi gibi, uygun bir sikma torku ile montaji yapin.

Calisma Sikma Sikma Aletin Vana baghginda
vanasinin torku (Nm) | torkunun | onerilen kol anahtar kullanmayn.
Olgtisti (mm) acisi (°) uzunlugu
06.35 (L/4o) | 14-18 45-60 150
79.52 (3/80) 34~42 30~45 200
@12.7 (1/20) 49~61 30~45 250

15.88 (5/80) 68~82 15~20 300

19.05 (3/40) | 100~120 15~20 450 / \/

H_{:\\_l_ga a(}I|[11I§ borunun baglanmasi sirasinda konik Tork anahtar! kullanin. Eger tork
bolu_r_ng yag uygulamayin. . anahtari yoksa, yukarida gosterilen

» Dig Unite gaz borularinin sogutucu akiskan standartlara gére sikmadan énce, konik
borulariyla ve sodutucu akigkan borusunun kollara somunu elinizle iyice sikin.

ayirma borulariyla birlestiriimesi i¢in pirin¢ kaynagi
+ Kaynak iglemi sirasinda nitrojen dolumu yapilmasi gereklidir. Aksi takdirde, yogun miktarda yabanci
madde (oksitlenmis tabaka) olugsacak ve ince borular ile genigleme valfini tikayarak ciddi arizalara
neden olabilecektir.
» Calisma vanasinin boruya kaynak ile birlestiriimesi sirasinda, vana gévdesini islak bir havlu ile

sogutun.

» Loutfen borusu temizleyin. Temizleme sirasinda, boruya yaklasik 0.02 MPa basing
degerinde nitrojen dolumu yapin ve borunun igindeki basin¢ yikselinceye kadar borunu
uclarini elinizle kapatin. (Ayni zamanda, diger boru uglarini tikagla kapatin.)

Calisma siralamasi
1)

Montaj yerinde boru gekilirken, ¢galisma vanasini tamamen kapatin.
@ Kaynak islemi sirasinda nitrojen dolumu yapilmasi gereklidir. Aksi takdirde, yogun miktarda yabanci

Boruya nitrojen dolumu yapilirken
direnci arttirmak i¢in borunun

nennda nt leiillan,

Sarin <> =

(L4

Kaynak yapilmasi
Sadece nitrojen (N2) kullanin.

[ Nitrojen ]
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® Rutubet ve yabanci madde girigini dnlemek igin, boru uglarinin korunmasi gereklidir (baslk takildiktan
sonra kaynak yapilarak veya bantla sikica sarilarak).

... %,

@ Latfen borusu temizleyin. Temizleme sirasinda, boruya yaklasik 0.02 MPa basin¢ dederinde nitrojen dolumu
yapin ve borunun i¢indeki basing yikselinceye kadar borunu uglarini elinizle kapatin. (Ayni zamanda, diger
boru uclarini tikagla kapatin.)

Primer taraf Sekonder taraf

0.02MPa
El

Ana vana

-)

e

_W'u_

® Calisma vanasinin boruva kavnak ile birlestiriimesi sirasinda. vana advdesini islak bir havlu ile sodutun.

Kisma vanasi

3. Hava sizdirmazlik testi ve vakum durumu

(1) Hava sizdirmazlik testi

® Sirket dis Unitenin hava sizdirmazlk testini tamamlamigtir. Tim borular baglandiktan sonra, dis Unite
calisma vanasi kontrol arabirimi araciligiyla baglanti borusu ile i¢ Unitede hava sizdirmazlk testi
yapilmahdir. Ayrica, hava sizdirmazlik testinin yapilmasi sirasinda calisma vanasinin kapatiimasi
gerekKlidir.

@ Nitrojen gazi ile sogutucu akiskan borusunun Grtiinin tasarim basincina gére basing olusturulmasi araciligiyla
hava sizdirmazlik testini yapmak icin, agsagida gdsterilenler gibi baglanti cihazlari kullanin. Basing olusturmak i¢in asla
klorlu sogutucu akiskanlar, oksijen veya diger tutusabilir gazlari kullanmayin.

Kapatilan ¢alisma vanasini asla agmayin.

Batln sivi, gaz ve yag dengeleme borularinda basing olusturun.

® Tumiinde bir seferde basing olusturmak yerine, kademeli olarak yavasga belirtilen basinci uygulayin.
(A) Basinci 0.5 MPa degerine yukseltin ve ardindan basinci yukseltmeyi durdurun, basincin digsmedigini
dogrulamak amaciyla en az 5 dakika bekleyin.
(B) Daha sonra basinci 1,5 MPa degerine yukseltin ve ardindan basinci yikseltmeyi durdurun, basincin
dismedigini dogrulamak amaciyla en az 5 dakika bekleyin.
(C) Basinci belirtilen seviyeye (4.15 MPa) yukseltin ve ortam sicakhdi ile basincini kaydedin.
(D) Belirlenen seviyede en az 1 guin bekleyin, eger bu sirenin sonunda basing dismezse, hava sizdirmazlik testi

basarili sayilir.
Bu sirada, ortam sicakligi 1°C degistigi zaman, basing da yaklasik olarak 0.01 MPa degisecektir. Bu ylizden,

degerlerde duzeltme yapilmasi gerekir.
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(E) (A) ile (D) arasindaki igslemler ile dogrulama yapilirken basincin dusgtiga goérulurse, bir sizinti vardir.
Kaynak yapilan bolimleri, havsa acilan boélimleri ve benzeri diger yerleri sabunlu su soliisyonu ile kontrol
ederek sizintinin yerini bulun ve onarim yapin. Onarimdan sonra hava sizdirmazlik testini yeniden yapin.

Dikkat
A§|r| bgslng olusmasindan kaginin, aksi takdirde nitrojen dis Uniteye

@ Hava sizdirmazlik testinden sonra vakum pompasi uygulanmasi gerekir.

Dikkat
Yag dengeleme borusuna da
vakum pompasi uygulanmasi

Hava sizdirmazlik testi uygulanan (basing verilen) boru
Calisma vanasi Calisma vanasi
®® o >~ Sivi borusu “E‘%—SIVI borusu
I¢ Uniteye
——t— Gaz borusu HFDTQ Gaz borusu
Enstriman dagiticisi
Lo Hi
Azot Diisiik ®=Q Yikse Servis ucu
Kol K kol (kontrol arabirimi)
. Yag h-ﬁ-[%f Yag
dengele dengele
i Dis Unite 1 Dis Unite 2
v

(2) Vakum pompasi

Vakum pompasini sivi tarafindaki ¢calisma vanasinin kontrol arabirimine ve gaz tarafindaki ¢calisma vanasinin her
iki tarafina uygulayin.

Yag dengeleme borusuna da vakum pompasi uygulanmasi gereklidir. (Yag dengeleme borusunun ¢alisma
vanasinin kontrol arabirimini ayrica kullanin.)

<is AkisI>
s ;  — | — — — R 1
Pso i @ B 5 P2
: g — 8 » 8 o o g i
N7 I € % -101 Kpa (-755 mmHg € & Vakum gostergesinin £ g =y 'S !
HE— S ® degerini Seri 9 @ £ o 9 I I
T Q¢ egerinin altinda) degerine & £ yukselmedigini gérmek ? = ol P
R £ & ulasildigi zaman, vakum £ & Uzere en az 1 saat bekleyin % 8 o5 E | @
% _?U 3,-pompasinin en az 1 saat _(3“ 3 X % ‘E' %—,,f,_: i
S L 3z daha sirekli galigmasini g 3. > o3 = P
LE e saglayin. S = s 5 ad
S * s

= E

: Vakum gdstergesinin yukselmesi, sistemde rutubet kaldiini ya da su sizintisi S

= oldugunu gosterir. n

T Vakum pompasini uygulamaya devam etmeden 6nce, sizinti yapan bolimu bulun

ve onarim yapin.
Dikkat

Vakum derecesi yeterli olmadigi zaman, yetersiz kapasite, rutubet kalmasi ve benzeri
nedenler ile tikaniklik olusacak ve kompresor arizasina neden olacaktir.
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Unitede R410A sogutucu akiskan kullanildigi icin, asagidaki konulara dikkat ediimesi gereklidir:

« Farkli yag gesitlerinin karismasini dnlemek icin farkli sogutucu akigkanlara dzel aletler kullanin. Ozellikle enstriman
toplayicisi ve dolum hortumu igin asla bagska sogutucu akiskanlarin (R22, R407C, vb.) aletlerini ortak kullanmayin.

» Sogutma cevrimine hava ve kompresér yagi karismamasi igin ters akis dnleme adaptéra kullanin.

(3) ilave sogutucu akigkan yagi dolumu

Toplam boru uzunlugunun 510 m degerinden uzun olmasi durumunda, vakum ¢gekme isleminden sonra gaz borusunu
sallayin.
Birlesim yerinden ilave 1000 cc FV50S sogutucu akiskan yagi doldurun.

(4) Calisma vanasinin ¢aligsma ydntemi

Acma/kapatma yontemi

» Vana bashgini ¢ikarin ve gaz borusu tarafini "agik" pozisyonuna cevirin.

+ Sivi borusu tarafi ve yag dengeleme borusu tarafi vanalarini alti kdse anahtar kullanarak (JISB4648) sonuna kadar
sikin. Vananin hizli bir sekilde agilmasi vanaya zarar verebilecedi igin, 6zel aletin kullaniimasi gereklidir.

* Vana basligini takin.

Sikma torku icin asagidaki tabloya bakin.

Sikma torku N-m
Aks (vana govdesi) Baslik (kapak) Kapak somunu (kontrol
Gaz borusu i¢in En fazla 7 En fazla 30 13
Sivi gazigin 7.85 (MAKS 15.7) 29.4 (MAKS 39.2) 8.8 (MAKS 14.7)
Yag dengeleme borusu 4.9 (MAKS 11.8) 16.2 (MAKS 24.5) 8.8 (MAKS 14.7)

Konik somunun sikma torku igin montaj yerinde boru ¢ekilmesi 2- (2) bolimine bakin.

4. llave sogutucu akigkan dolumu

Sogutucu akigkan dolumunu sivi halde yapin.

Sogutucu akigkan dolumu igin gdsterge kullaniimasi gereklidir.

Eger dis Uniteler kullanim disi oldugu zaman sogutucu akiskan dolumu tamamlanamazsa, test calismasi sirasinda
dolum yapilmalidir. (Test galismasi yontemi basligina bakin.)

Yetersiz sogutucu akigkan durumunda uzun sireli galisma sonucunda kompresor arizalanabilir. (Ozellikle Gnite
calistyorken es zamanli olarak sogutucu akiskan dolumu yapildiinda, bu islemlerin 30 dakika icinde tamamlanmasi
gerekir.)

ilave sogutucu akiskan miktarini asagida belirtiimis hesaplama yéntemine gore belirleyin ve dolumu yapilan ilave
sogutucu akiskan miktarini 6n panelin arkasinda bulunan sogutucu akiskan miktari kayit defterine kaydedin.

Bu Uniteye fabrikada dolum yapilmistir, ancak montaj yerinde ¢ekilen borular i¢in ilave sogutucu akiskan dolumu
yapilmasi gereklidir.

W1: Fabrikada dis Uniteye yapilan sogutucu akiskan dolum miktari.

W2: Montaj yerinde dis Giniteye yapilan sogutucu akigkan dolum miktari.

Wa3: Boru tesisati uzunluguna gore sivi borusuna yapilacak sogutucu akiskan dolum miktari hesaplamasi.

W3 = sivi borusunun fiili uzunlugu x sivi borusunun her bir metresi igin dolumu yapilacak ilave miktar =
L1x0.35+L2%0.25+L3%0.17+L4x0.11+L5%0.054+L6x0.022



L1: @25.4 mm sivi borusunun uzunlugu (m);

L2: @22.22 mm sivi borusunun uzunlugu (m);

L3: ©19.05 mm sivi borusunun uzunlugu (m);

L4: @15.88 mm sivi borusunun uzunlugu (m);

L5: ©12.7 mm sivi borusunun uzunlugu (m);

L6: &9.52 mm sivi borusunun uzunlugu (m);

Montaj sirasinda montaj yerinde yapilacak toplam dolum miktari = W2+W3
W: Bakim i¢in montaj yerinde yapilacak toplam dolum miktari.

Sogutucu akigkan kayit formu
W1: W2: | W3: Boru tesisati uzunluguna goére | Montaj W: Bakim
Fabrikada| Montaj sivi borusuna yapilacak sogutucu | sirasinda | icin montaj
dis yerinde dis|akiskan dolum miktari hesaplamasi| montaj yerinde
tiniteye Uniteye Sivi Ek sogutucu miktar yerinde yapilacak
Model yapilan yapilan | borusunu (kg) yapilacak toplam
sogutucu | sogutucu n gapl toplam dolum
akigkan | akigkan (mm) dolum miktari
dolum dolum miktari
miktari miktari
YV2VYHO025KASFD-X | 9,7kg Okg @9.52 | 0.054kg/mx__m=_ kg | W2+W3= | WI1+W2+
YV2VYHO025KASFD-X | 9,7kg Okg @12.7 0.11kg/mx__m=_ kg __kg W3=__kg
YV2VYHO033KASFD-X | 97kg Okg @15.88 | 0.17kg/mx__m=__ kg
YV2VYHO040KASFD-X | 10kg 1kg @19.05 | 0.25kg/mx__m=__ kg
YV2VYHO045KASFD-X | 10kg 3kg @22.22 | 0.35kg/mx_m=__ kg
YV2VYHO50KASFD-X | 10kg 7,5kg @25.4 0.45kg/mx__m=__ kg
YV2VYHO56KASFD-X | 10kg 7,5kg W3=__kg
YV2VYHO061KASFD-X | 10kg 10kg
YV2VYHO068KASFD-X | 10kg 10kg

Onemli notlar
Sogutucu akiskan borusu dolum miktari agisindan asagidaki tabloda
verilen deg@erler asildiginda, sogutucu akigkan sistemini ayirin.

Dis Unite ilave dolum miktari (kg)
8P~24P 50
26P~48P 100
50P~72P 150

Unitede R410A sogutucu akiskan kullanildigi icin, asagidaki konulara dikkat edilmesi gereklidir:

« Farkli yag cesitlerinin karismasini énlemek igin farkli sogutucu akiskanlara 6zel aletler kullanin. Ozellikle
enstriman toplayicisi ve dolum hortumu igin asla bagska sogutucu akigkanlarin (R22, R407C, vb.) aletlerini ortak
kullanmayin.

» Sogutucu akigkan tiplerinin belirtiimesi igin sogutucu akiskan tuplerini farkl renklerle isaretleyin (R410A igin
pembe) ve hata yapilmamasini saglayin.

* Asla dolum tipu kullanmayin. R410A bir tipe aktarildi§gi zaman sogutucu akiskan bilesimi degisebilir.

» Sogutucu akiskan dolumu sirasinda, sogutucu akiskan tliptinden sivi halde iken disari alinmasini saglayin.
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Uyari: Dikkat
Boru uzunluguna gére hesaplanmis olan Baklz_lg_r sirasinda bu bilgi
gerexiidir.

sogutucu akigkan miktarini, 6n panelin
arkasinda bulunan sogutucu akiskan
dolumu kayit defterine kaydedin.

Daha sonra kullanmak tizere
bu bilgileri doldurun.

i _| On panelin arkasinda

[

— | — Il [oO
=

5. Isi yalitimi ve ¢iy olusumunun onlenmesi

) Sogutucu borularina ¢iy olusumunu dnleme ve 1s1 yalitimi igslemlerini yapin (tum gaz, sivi ve yag dengeleme
borular).
Uygun olmayan ¢iy olusumunun énlenmesi ve isi yalitimi islemleri su sizintisina, ¢iy olusumuna ve diger
esyalarinizin rutubetlenmesine neden olacaktir.

Isi direnci 120°C Uzerinde olan isi yalitim malzemeleri kullanin. Isi direncinin diisiik olmasi isi yalitiminin zayif

kalmasina ve kablolarin bozulmasina neden olabilir.

(A) Sogutma sirasinda, yogusma suyunun boru Uzerinde birikmemesine ve daha sonra su sizintisi
baslamamasina dikkat edin. Isitma isleminde ise ¢ikan gazlarin akigi nedeniyle borunun yizey sicakhgi
yukselir, dokunulmasi halinde eliniz yanabilir. Bu yuzden, asagidaki 1si yalitimi islemlerin yapilmasi gerekir.

(B) IsI yalitim malzemesi ile i¢ Unitelerin konik birlesim yerlerinde isi yalitimi (boru kilifi) yapin. (Hem gaz hem de
sivi borularina isi yalitimi uygulayin.)

(C) Gaz tarafi ve sivi tarafina ayni anda is1 yalitimi uygulayin. Isi yalitim malzemesinin boruyu siki bir sekilde
kavramasi igin, disini baglanti kablosu ile birlikte ambalaj bandi ile sarin.

(D) Klima test edilmistir ve JIS standartlarina goére ¢iy olusma kosullarini kargilayan bir Griin oldugu
kanitlanmigtir. Ancak, eder ortamdaki rutubet yliksek oldugunda su damlamasi olabilir (¢iy olusma noktasi
sicakligi 23°C lzerinde). Bu durumda, i¢ Unitelere, ana boruya ve drenaj hortumuna ilave olarak 10-20 mm 1is|
yalitim malzemesi gereklidir.

(E) Ortamdaki ¢iy olusum noktasi sicakliginin 28°C veya bagil rutubet oraninin %80 derecesinden yliksek olmasi

halinde, ilave 10~20 mm 1s1 yalitim malzemesi kullanin.

Dis ve ig Unite Dis ambalaj bandi Bant (aksesuar) Boru zirhi (aksesuar)

baglanti kablosu

Gaz borusu

S KZ‘,EQZZZZZZZZ
y IS I S/

Is1 yalitim
malzemesi

Desarj Hortumu islemleri

* Dis Unitelerde drenaj sorunu yasanan bolimlerde, desarj hortumunu ¢ekerken litfen ayrica satilan drenaj hortumu
ve metal halkayi kullanin.
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11.5 Elektrik Kablo Tesisati

Elektrik kablo tesisatinin elektrik sebekesi saglayicisi tarafindan onay verilen bir kurulus tarafindan yapilmasi
gereklidir. .

Elektrik iglerinin Elektrikli Ekipmanlar ile llgili Teknolojik Gerekliliklere ve Bolgesel yasalara uygun bir sekilde
yapilmasi gereklidir.

Elektrik carpmasi ve yangin riskini 6nlemek igin, litfen sizinti detektéri kullanin.

(Bu Unitede frekans dénistirici bulunmaktadir, bu yizden sizinti detektoriiniin hatali galismasini engellemek
Uzere lutfen sok dalgasinda galismayan tipte bir sizinti detektéri kullanin)

Uyart:
(A) Bakir kablolar haricinde kablolar kullanmayin.
Ayrica, kademesi asagidakilerden disik olan enerji kablolarini kullanmayin.
+ Standart sertlikte kauguk yalitimli ekranli kablo (kablonun adi: 60245 |[EC 53)
+ Standart PVC yalitimh ekranh kablo (kablonun adi: 60227 IEC 53)
» Dis Unitelerde hava kosullarina dayanikliligi esnek neopren ekranli kablodan (tasarim 245 |IEC 57) diisik olan
kablolar kullanmayin.

(B) ic ve dis Unitelerin sirasiyla baska ekipmanlarin beslenmedigi bagimsiz enerji hatlarindan beslenmeleri gerekir.

(C) Bir sistem igindeki tim i¢ Uniteler igin enerji beslemesinin ayni zamanda verilmesi ve kesilmesi saglanmalidir.

(D) Unitelerin topraklanmasi gereklidir. Topraklama kablosunun gaz borusu, su borusu, paratoner gcubugu veya
telefon hatlarina baglanmasina izin verilmez. Hatali topraklama elektrik carpmasi veya yangina neden olabilir.

(E) Sok dalgasinda galismayan tipte bir sizinti detektori takilmahdir. Aksi takdirde, elektrik carpmasi veya yangin
kazalarina neden olabilir. Enerji beslemesinin montajdan énce baglanmamasi gereklidir, ayrica enerji beslemesi
baglandiktan sonra bakim yapiimamalidir.

Bunlarin yani sira, eger topraklama kablolari gaz borularina baglanirsa, gaz sizintisi durumunda patlamaya ve
yangina neden olabilir.

(F) Gug faktérinu diizeltmek igin asla faz kondansatorleri takmayin. (Bunlar gli¢ faktérini dizeltemez ve anormal
dizeyde asiri isinarak kazalara neden olabilir.)

(G) Enerji beslemesi kablo tesisatinda lutfen kablo borusu kullanin.

(H) Kablo tesisatinin tnitenin disinda yapilmasi durumunda, lutfen distuk akim kablolarini (uzaktan kumanda ve
sinyal kablosu) yuksek akim kablolari ile ayni yerden gegirmeyin. Aksi takdirde, elektriksel gurulti etkisi hatali
islemlere neden olabilir.

(I) Enerji besleme kablosu ve sinyal kablosunun enerji besleme kablo tesisati kartina baglanmalari gerekir. Latfen bu
kablolari Gnitenin icindeki kablo sabitleme kelepgesi ile sabitleyin.

(J) Sabitleme sirasinda kablolarin borulara temas etmesinden kaginin.

(K) Kablolar baglandiktan sonra, enstriman kutusunda bulunan elektrikli bilesen konektorleri veya terminallerinin
dismeyeceginden emin olun ve ardindan kutunun kapagini sikica kapatin. (Eger uygun olmayan montaj
nedeniyle suya temas ederse, hatali galismaya veya arizaya neden olabilir.)

(L) Latfen uygun kapasiteli devre kesiciler kullanin (kagak akim rolesi ve sebeke devre kesicisi). Eger ylksek
kapasiteli devre kesiciler kullanirsaniz ariza, yangin vb. olusabilir.
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1. Kablo tesisat sistemi
semalari

(Kombine tnite)

| Dig Unite enerji beslemesi trifaze 380V |

Kacak akim rolesi

(sok dalgasinda ‘ T
calismayan tip) ’

ebeke —

gewe Topraklama kablosui=—pe] _[| :; 5

kesicisi A = ” = \ A

- et
B /|c
" -

Sebeke BT ALY R Y S LT i L
devre ¥ \ ¥ v \ ic tinite

Kagak akim E L C C - < C
rélesi
Kablolu

kumanda

i¢ tinite enerji beslemesi tek faz 220V |

A: Enerji besleme kablosu (ana enerji besleme kablosu) [4 damarli]
B: Sinyal kablosu (dig Unite-dis inite Sinyal kablosu) [3 damarli]

C: Sinyal kablosu (hiper baglanti kablosu) [2 damarli]

D: Enerji besleme kablosu (i¢ Unite enerji besleme kablosu) [2
damarli]

E: Kablolu uzaktan kumanda [3 damarli]

Not: Kacak akim rdlesinin sadece topraklama korumasi saglamasi durumunda, kablo tesisati i¢in bagka bir koruyucu

2. Enerji besleme kablosu baglantisinin ana hatlari

(1) Kablo s6kme yontemi

» Sayfa 16 Sekil 2-(1) iceriginde gdsterildigi gibi, kablo 6nden, sagdan, soldan ve alttan sokulebilir.
» Montaj yerinde kablolarin baglanmasi sirasinda, litfen bir anahtar ile dis plakada bulunan darbeyle agilabilir
deligin (@50mm delik veya 40mmx80mm ol¢ulerinde delik) kapali pargasini koparin

(2) Enerji besleme kablolarinin baglanmasi sirasinda dikkat edilecekler

Enerji besleme kablolari enerji besleme kablo tesisati kartina baglanmali ve elektrik kutusunun disinda
sabitlenmelidir.

Enerji besleme kablo tesisati kartina baglanti yapilirken, lttfen yuvarlak kablo pabucunu kullanin.
» Topraklama kablolarinin enerji besleme kablolarindan énce baglanmalari gereklidir. Ayrica, terminal kartina

baglanti yaparken, topraklama kablosunun enerji besleme kablosundan uzun olmasi ve herhangi bir baski
tasimamasi gereklidir.

* Asla islemler tamamlanmadan énce enerji beslemesini baglamayin. Bakim iglemlerini enerji beslemesini
kestikten sonra yapin.
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Topraklama kablolarinin dogrudan baglanmasi (topraklanmasi) gereklidir.

Enerji besleme kablosu enerji besleme terminal kartina baglanmalidir.

Enerji besleme terminal kartina baglanti yapilirken,yuvarlak kablo pabuglari kullaniimalidir.

+ Kablo tesisati baglantisinda belirtilen kablo kullaniimalidir. Ayrica, sabitleme sirasinda birlesim yerine herhangi bir
harici kuvvet uygulanmamalidir.

Terminal vidalarini sikarken liitfen uygun bir tornavida kullanin. ilgili terminalin sikma torku igin asa@idaki tabloya
bakin.

Eger terminalin bazi vidalari asin sikilirsa, vidalar kirilabilir.

Enerji beslemesi islemleri tamamlandiktan sonra, enstriman panelinde bulunan elektrikli bilesenlerin tim
konektorlerinin ve terminallerinin dismeyeceginden emin olun.

Sikma torku (N m)
M4 | Sinyal kablosu i¢in 0,9~1,2 Yuvarlak kablo pabucu Kablo
M5  |Enerji beslemesi igin 2,00~2,35
terminal ve topraklama \‘ \’N
(3) Dis Unite enerji beslemesi igin 6zellikler:
380V ve 50/60Hz trifaze gl¢ kaynagi
Mod Oge | Giig Enerji kablosu Kablo |Devre kesici| Kagak akim rélesinin anma Topraklama
el kaynag [ minimum kesit | uzunlugu (A) akimi (A) Lablooy ————
! alan (m) Kagak akim (mA) a\l(:r|1(| Vida tipi
2 W L
(mm?) Calisma suresi (s) (mm?)

YV2VYH025KASFD-X 3 FAZ, 10 92 40 40A, 100mA, 0.1S altinda 55 M6
5 | YV2VYH025KASFD-X 23?6\6 10 92 40 40A, 100mA, 0.1S altinda 55 M6
g YV2VYHO33KASFD-X Hz 10 92 40 40A, 100mA, 0.1S altinda 55 M6
9]
g YV2VYHO040KASFD-X 16 92 50 50A, 100mA, 0.1S altinda 55 M6
:'; YV2VYHO045KASFD-X 16 92 60 60A, 100mA, 0.1S altinda 55 M6
% YV2VYHO50KASFD-X 16 92 70 70A, 100mA, 0.1S altinda 55 M6
g YV2VYHO056KASFD-X 16 92 70 70A, 100mA, 0.1S altinda 55 M6
E |YV2VYHO061KASFD-X 25 92 80 80A, 100mA, 0.1S altinda 55 M6
o)}
S |YV2VYH068KASFD-X 25 92 80 80A, 100mA, 0.1S altinda 55 M6

Dis unitenin enerji kablosunun dizenli bir sekilde sabitlenmesi ve yuvarlak kablo pabucundan bagdlanmasi gereklidir.
Pabug olmadan terminale takilmasina kesinlikle izin veriimez.

» Butln disg Unitelerin topraklanmasi gereklidir.

» Eger uzunluk fazlaysa, enerji kablosunun kalinlagtiriimasi gerekir.

251 Johnson //)1/

Controls



ud YORK

(4) ¢ Gnite enerji beslemesinin teknik ézellikleri: 220V ve 50/60Hz tek fazli eneriji beslemesi

ic Oge Eneriji Kablo | Asin Kacak akim rolesinin Sinyal kablosunu
Unitelerin kablosunu |tesisati| akim anma akimi (A) kesiti
toplam n uzunlu | rélesinin Kagak akim (mA) Dis Unite | Ic Gnite -
akimi (A) minimum | §u anma Calisma suresi (s) - i¢ Unite | ic tinite
kesiti (m) [akimi (A) (mm?) (mm2)
(mm?)
<10 2 23 20 20A, 30 mA, 0.1 s altinda |2 damarli |2 damarli
210 ve <15 3,5 24 30 30A, 30 mA, 0.1 s altinda [* x
>15 ve <22 55 27 40 | 40A, 30 mA, 0.1 s altinda |/ >20 (0.75-2,0
ekranli ekranli
=22 ve <27 10 42 50 50A, 30 mA, 0.1 s altinda |k api0 kablo

» Glg kablosu ve sinyal kablosunun dizenli bir sekilde sabitlenmesi gereklidir.
» BUtln i¢ Unitelerin topraklanmasi gereklidir.
» Eger uzunluk fazlaysa, enerji kablosunun kalinlastiriimasi gerekir.

+ Sinyal kablosunun ekran katmanlarinin tamami bir araya toplanarak bir ugtan topraklanmalidir.
+ Sinyal kablosunun toplam uzunlugu en fazla 1000 m olmalidir.

3. Sinyal kablosu baglantisinin ana hatlari

Dis Unite 1 I5|§ Unite 2 II3|§ Unite 3
nmﬂ B El Dis tiniteler Kablolu uzaktan
) D ava = —Z—7— arasindaki iletisim kumandanin kontrol
\ A7 M e kablosu, kutupludur —
ic Unite 1 ilg linite 2 ig linite 3 ilg linite 4 Ic tinite 5
ANEE AR | ERREE]| | EQRE c)| / | FRREE
[ \ //Iy\\\ 1 I//Y\\\ /1\\([] /‘/l : : i
w M \\ —
- T r T -
I¢ Gnite 6 ani I¢ Gnite 8 I¢ Gnite 9 I¢ Gnite 10
PIQJA[B[C] [a[A[B]C Q[A[B[c PIa[A[BIC PIQJA[BIC]
11 Y 11
= \AIBIC ATBIC ATBIC //S\Alalc
7 A
Kablolu kumanda Kablolu kumanda Kablolu kumanda Kablolu kumanda Kablolu kumanda
Ic tinite 11 i¢ tnite 12 Ic tinite 13 I¢ tinite 14 Ic tinite 15
PIQ[A[B[C] PIQ[A[BIC] PIQ[A[BIC] PIQ[A[BIC PIQ[A[BIC]
11 11 11 11 11
\AIBlC %\A[BIC /)g \AlBlC //\\Awlc //i A[B[C
7
Kablolu kumanda Kablolu kumanda Kablolu kumanda Kablolu kumanda Kablolu kumanda
I I I
Ig tinite 16 i¢ tinite 17 Ic tinite 18 Ic tinite 19 I¢ tinite 20
PlQ/A[BIC] 2[QfA[B[C QJA[B]C PIQJA[BIC PIQA[BIC]
\\AlBlC ATBIC ATBIC ATBIC / \AIBIC o
7 7
Kablolu kumanda Kablolu kumanda Kablolu kumanda Kablolu kumanda

Kablolu Kablolu
kumanda kumanda
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Dis unitelerin tamaminin kutuplu 3 kablo ile paralel olacak sekilde dogrudan baglanmasi gereklidir, ana Unite ile i¢

Unitelerin tamami kutuplu olmayan 2 kablo ile paralel olacak sekilde baglanmalidir.

Not:

1) Montaj yerinde satin alinan tiim kablolar, parcalar ve malzemeler bdlgesel ve montajin yapildigi tGlkenin yasalarina

uygun olmalidir.

2) Sadece bakir iletkenli kablo kullanilabilir.

3) Givenlik agisindan sebeke devre kesici kullaniimaldir.

4) Montaj yerinde yapilan tim kablo tesisatlarinda sertifikal elektrikgiler gérevlendirilmelidir.

5) Klimanin boélgesel ve montajin yapildigi Glkenin yasalarin gerekliliklerine uygun olacak sekilde topraklanmalari

gereklidir.

6) Kablo tesisat semasi sadece genel baglanti noktalarini géstermektedir, 6zel gereklilikler ile montaj detaylar

bulunmamaktadir.

7) Tum ekipman setlerinin gli¢ devresi montajlarinda anahtar ve sigorta kullaniimahdir.

8) Bu sistemde ekipmana ¢ok noktadan enerji beslemesi baglandidi i¢in, ekipman setlerinin tamaminin enerji
beslemesi bir ana salter ile merkezi olarak anahtarlanabilmelidir.

Kablolu kumanda sinyal kablo tesisati

Sinyal kablosunun uzunlugu Kablo ol¢usu
<100 0.3 mm?2 x 3-damarl ekranl kablo
2100 ve <200 0.5 mm?2 x 3-damarl ekranl kablo
=200 ve <300 0.75 mm2 x 3-damarli ekranli kablo
=300 ve <400 1.25 mmz? x 3-damarli ekranli kablo
=400 ve <600 2 mm?2 x 3-damarli ekranl kablo

+ Sinyal kablosunun ekran katmani sadece bir uctan topraklanmalidir.
+ Sinyal kablosunun toplam uzunlugu en fazla 600 m olmalidir.
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12. Dagitma borusu seg¢imi:
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Model Gaz tarafi dagitma borusu Sivi tarafi dagitma borusu Dagitma borusu gaz Dagitma
tarafi baglantisi borusu gaz
tarafi
baglantisi
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13. Kollara ayirma borusu boyutu
Dis Unite kombinasyonu igin kullanilan dallara ayirma borusu. HZG-20B(2 temel modiil icin); HZG-30B(3 temel
moddl i¢in). Birim: mm, ID: i¢c ¢cap; OD: dis ¢ap. Not: Kullanirken boruyu ortasindan kesin

Model |Yan |isare Manifold borusu Yahtim Yan |isaret Dagitma borusunun baglanmasi
t malzemes
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14. Test galistirmasi

1.

Elektrik vererek dogrulama

Dis Uniteye ilk kez enerji verilmeden 6nce, dis Unite PCB'sinde bulunan BM1 dip anahtari kodunun birinci ve
ikinci biti (BM1-1, BM1-2) KAPALI pozisyonuna alinmalidir. Disg ve i¢ Unitelerin enerji beslemeleri agagidaki
tabloya gore kontrol edilmelidir.

No. Dogrulanmasi gerekenler Sonug

1 Dig Unitenin arabirim kartinda enerji oldugu, dijital géstergenin veri gosterdigi ve dip anahtar
panelinde veri goruntilenen veri ile dijital gdstergede goéruntilenen verinin degistigi.

2 VRF dis Unite i¢cin, SW9, SW10 ve SW11 dip anahtar panellerinin “0 3 2” pozisyonuna ve
BM1-2 dip anahtar kodunun KAPALI pozisyondan ACIK pozisyona alindiginda dijital
gostergede gérintulenen i¢ Unite numarasinin gergek numara ile tutarl oldugu.

3 VRF dis Unite sistemi icin, SW9, SW10 ve SW11 dip anahtar panellerinin “0 2 2” pozisyonuna
ve BM1-1 dip anahtar kodunun KAPALI pozisyondan ACIK pozisyona alindiinda dijital
gOstergede gorintilenen i¢ Gnite numarasinin gergek numara ile tutarl oldugu.

4 VRF dis Unite sistemi igin, SW9, SW10 ve SW11 dip anahtar panellerinin “0 1 2” pozisyonuna
donduriuldiginde dijital gostergede gortntllenen dis Unite setlerinin HP degerinin gergek
unite tipleri ile tutarlidir YVY2VYHO025KASFD-X “8.0” g6sterir
YV2VYH028KASFD-X “10.0” gbsterir
YV2VYH033KASFD-X “12.0” gbsterir
YV2VYHO040KASFD-X “14.0” gbsterir
YV2VYH045KASFD-X “16.0” gbsterir
YV2VYHO050KASFD-X “18.0” gbsterir
YV2VYHO056KASFD-X “20.0” gbsterir
YV2VYHO061KASFD-X “22.0” gbsterir
YV2VYHO068KASFD-X “24.0” gbsterir

5 Dis Unite arabirim karti Gzerindeki dip anahtarlar araciliiyla veya bir test ekipmani ya da
bilgisayar yazilimi kullanarak, dis tnite sensdrleri, baglanmis olan i¢ Unite sayisi ve
elektronik genisleme valflerinin agilmasi gibi parametrelerin dogru oldugu.

6 Dis Unite arabirim karti Gzerindeki dip anahtarlar araciligiyla veya bir test ekipmani ya da

bilgisayar yazilimi kullanarak, i¢ Unite sensdrleri, elektronik genigsleme valflerinin agilmasi gibi
parametrelerin dogru oldugu.

Not: Eger dort buguk dakika igerisinde i¢ Unite bulunamiyorsa veya aranan Unitenin numarasi sistem igindeki i¢
Unitelerin gergek numaralari ile tutarl degilse, bu durum iletisim hatasi 26-X olarak bildirilecektir.

2. Nominal galistirma

ic ve dis Unitelerde galismaya baglama kontrolii ve dig Unitelerin calisma durumlarinin kontrolii nominal galigtirma ile
tamamlanabilir. Tek bir i¢ tGinitenin kontrol edilmesi durumunda, kontrol igin i¢ Unitenin kablolu kumandasi veya
uzaktan kumandasi kullanilir.

Nominal sogutma calistirmasi igin: SW9, SW10 ve SW11 dip anahtarlari 0, 13, 2 pozisyonuna alindiginda, i¢ tniteler
otomatik olarak galismaya bagslayacak ve cebri olarak sogutma calismasina gececeklerdir.

Nominal isitma galistirmasi i¢cin: SW9, SW10 ve SW11 dip anahtarlari 0, 14, 2 pozisyonuna alindidinda, i¢ Uniteler
otomatik olarak ¢alismaya baglayacak ve cebri olarak isitma g¢alismasina gegeceklerdir.
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3. Deneme cgalistirmasinin dogrulanmasi

Test ¢alistirmasinin dogrulanmasi, prensipte tim i¢ Unitelerin teker teker dogrulanmasini gésterir.
Sogutucu akiskan borusunda ve kontrol kablosundaki uygunsuz baglantilar, tim i¢ Uniteler ayni anda
calistirildigi zaman dogrulanamaz. Diger tim Unitelerin "durdurulma kosulu" altinda olmasi gereklidir.

A. Ana enerji beslemesi ve baslangi¢ dogrulamasi

Hayir
Kablolu kumandanin galisma lambasinin agik oldugu = 3
l Evet
Kablolu kumandanin LCD "bekleme" lambasinin HaY!rz
aclk oldugu
i Evet

Kablolu kumandanin bakim kodunun agik oldugu

i Evet

Lutfen kablolu kumandada goruntulenen bakim
koduna ve ariza tanimlama yéntemine bakin. Calisma
durumunun dogrulanmasi hakkinda detaylar igin,
lGtfen dis Unitenin kendi kendine ariza tespiti

*1

P
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__Hayir

R

*1

Fanin hava besleme\HayIr

modunda déndugu

NS

\ Evet

Baska bir i¢
Unitenin
calismaya
baglamadigi

W, A
vHaylr

“Evet i

£ X
Kablolu kumandanin
B ve C terminalleri
arasinda AC15V
gerilim oldugu

;'—/
Evet

Isitma modunda, fan
dénmiyor ve kablolu
kumandanin LCD "6n
Isitma" gdsterimi agik.
On 1sitma

baslangicinda yag
sicakligr;
@ Isitma modunda yag

eri donusu kontroly;

Isitma modunda
buz ¢ézme islemi;
TC2 sensorindn

direnci digUk.
L = B

@ ¢ tinitenin PCB karti |
kotd durumdadir;

® ¢ tinitenin PCB karti
cevresindeki kablolar
kopmus veya soketlere

gevsek takiimis.

I¢ Unite ile kablolu
kumanda arasinda
hatali baglant

Hayir

i tnite faninin
geriliminin AC220V

Haylr/ig Unite faninin
déndugu

-  ® e

Evet

:

degistiricisinin figi

Fan motoru kablosunu
sokin

\ 4
£ X
Fan motorunun
doénme direncinin

¢ normal oldugu

N/

¥ Evet

7 N

Fan
< kondansatériin
Un uygun

S

VHaylr

\

N

RK

ic tinitenin PCB karti kotii
durumdadir; i¢ Ginitenin
PCB karti gevresindeki
kablolar kopmus veya
soketlere gevsek
takilmis.

Hayir

i¢ Gnitenin B

\ Hay”./ve C \terminalleri

>

Fanin dogru yonde \ Hay”-

— oldugu > < donduga
Evet - Hayir Evet
Glg kaynagi ® i¢ tnite filtre ekraninin
geriliminin kontrolt tikandigi
i ® g iinite 1si

Hay! i¢ tnitenin motoru kéta
durumdadir

N Hayl Fan motorunun

/¥ |kondansatoriiniin diizgiin

I¢ Ginitenin PCB karti
cevresindeki kablolar
kopmus veya
soketlere gevsek
takilmis.
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arasinda AC15V
gerilim oldugu

I —

v Evet

i¢ Ginite ile kablolu
kumanda arasinda hatali
baglanti

Fan motorunun
kondansatoriin
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Normal

A
Evet

Isitma modu tercih edilmistir. Tercih

% edilmeyen modu (sogutma) veya anahtar
2 .< ayariyla yapilan secimden farkli olan

¢alisma modunu segin.

No

v

ic tinite sorunu

&y i¢ inite PCB karti k6t durumdadir;
® Kablolu kumanda kétii durumdadir.

Hayir *3

Kablolu kumandanin
@ Kablolu kumandanin PCB karti kétii durumdadir; Evet, A veB terminalleri

® ic tinitenin PCB karti gevresindeki kablolar kopmus veya [<—< aras!r.\da AC15V
soketlere gevsek takilmisg. gerilim oldugu

~— 7

, Hayir

y
/N
I¢ Gnitenin A ve B

- terminalleri arasinda
I [jnite ile kablolu kumanda arasinda hatali Evet AC15IV gerrillim olljugu ¢
baglanti —
‘@ g tinitenin transformatéri kott durumdadir; Gerilim
® g tinitenin PCB kart kotii durumdadir. Hayir
. A N
THaylr I¢ Ginitenin L ve N
I¢ Ginitenin kontrol taban karti izerindeki Evet terminal bloklari
LED'in (yesil veya kirmizi) yanip séndigi - arasinda AC220V
narilim aldiAn
. v Evet Gerilim
@ ¢ Ginitenin transformatdrii kétii durumdadir; Hayir
@ i¢ tinitenin PCB karti gevresindeki kablolar kopmus veya
soketlere gevsek takiimis. (¢ tinite PCB Kartinin Evet io Gnitenin enerj
¢ sigortasinin normal oldugu »—p»| besleme kablosunu
y Hay|r kontrol edin

Sigortanin yanma nedenini bulun | - 73
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B. Hava iiflecinin galismasinin dogrulanmasi

C Baslatma )

>l

moduna ayarlayin ve
calisma anahtarina

Calismayi hava besleme

hava gonderildigi

< i¢ Unitenin ¢ikisindan

Anormal bir ses
olmadigi

\Hayllr
/_'

i¢ Ginite fani, fan motoru
ve Ufle¢ devresini kontrol
edin

Hayir

Normal

Not: ic tiniteleri teker teker kontrol edin.
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Hava uflecinin
cevresindeki durumu

 YORK
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C. Sogutma caligsmasinin dogrulanmasi

Baslatma

)

£

/

Calismayi sogutma moduna ayarlayin ve
kapatma modunda galistirma anahtarina 5
saniyeden uzun sureyle basili tutun.

dis Unite 3 ila 5 dakika
sonra yeniden calismaya

Durdurulduktan sonra,_

baslavabilir. -

\

Digari soguk hava verildigi

/e\

[
Evet

Hava sirkiilasyonunun iyi durumda
oldugu

¥ Evet

Hayir
T

Kompresoriin galisma durumunu
dogrulayin

Hayir |

VI Kanatlarin dogru yénde déndigund dogrulayin
|

Tam i¢ Unitelerin es zamanli
galismasini saglayin

.

Tdm i¢ Uniteleri teker teker kontrol edin.

Ay

oldugu (Not 1)

Dénen hava ile besleme havasi
arasindaki sicaklik farkinin uygun

Evet

\ 4

Calisma geriliminin uygun oldugu
(380 V = 10%)

/N

Evet

A

%15 araliginda oldugu (maksimum
frekansta (Not 2)

/\

Calisma akiminin standart degerin +

Evet

\ 4

Calisma basincinin normal
oldugu (Not 3)

/\

Evet

Y

>Hay|r

Hayir Enerji beslemesi gerilimini ve devresini
'l kontrol edin ve dogrulayin

\Hayu@ ic Ginite ve dis Ginitenin sicakh@ini kontrol edin;
Boru uzunlugunu ve dolumu yapilan sogutucu
akiskan miktarini kontrol edin;
@Kompresérﬂn calisma frekansini ve dis Unite
faninin galisma durumu kontrol edin;

Haylr @ Kompresoérden anormal sesler gelmedigini
| kontrol edin.

Normal
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D. Isitma ¢aligmasinin dogrulanmasi

Tam i¢ Uniteleri teker teker kontrol edin.

C Baslatma

£

Calismayi isitma moduna ayarlayin ve
kapatma modunda galistirma anahtarina 5
saniyeden uzun silreyle basili tutun.

A

Digari sicak hava verildigi

'Evet
Yy

Hava sirkilasyonunun iyi
durumda oldugu

[
* Evet

Hay [ Kompresériin calisma durumunu
i dogrulayin
Hayir

I

Tum i¢ Unitelerin es zamanlh ¢alismasini saglayin

|

:

Ddnen hava ile besleme havasi

<arasmdaki sicaklik farkinin uygun oldugu >Hay|r

(Not 1)

i Evet

Calisma geriliminin uygun
oldugu (380 V £ 10%)

i Evet

Calisma akiminin standart

< degerin = %15 araliinda oldugu
(maksimum frekansta (Not 2)

 YORK

Durdurulduktan sonra, |
dis Unite 3 ila 5 dakika
sonra yeniden

[ (RPROUGRUR N S PRy A1 -

1
;] Kanatlarin dogru yénde déndugini dogrlulaym.

Haﬂr Enerji beslemesi gerilimini ve

> |

Hay1® ig unite ve dis tinitenin sicakligini kontrol edin;

¢ Evet ® Kompresériin ¢calisma frekansini ve dis Unite
faninin ¢alisma durumu kontrol edin;
Calisma basincinin normal oldugu HaYJ‘rQ Kompresérden anormal sesler gelmedigini kontrol
(Not 3) 7| edin.
¢ Evet
Normal
263

devresini kontrol edin ve

@ Boru uzunlugunu ve dolumu yapilan sogutucu
akiskan miktarini kontrol edin;

D
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(Not 1) ig iinite ile dig iinite arasindaki sicaklik farki igin genel standart

"Sogutma" ¢alismasinda, klimaya giren hava ile klimadan ¢ikan hava arasindaki kuru ampul sicaklik farkinin en az 30

dakika sonra 10°C (maksimum frekansta) lizerine ¢ikmasi normaldir.

"Isitma" ¢alismasinda, klimaya giren hava ile klimadan ¢ikan hava arasindaki kuru ampul sicaklik farkinin en az 30

dakika sonra 14°C (maksimum frekansta) tizerine gikmasi normaldir.

(Not 2) Calisma akimi igin genel standart
Isitma/sodutma c¢alisma modlarinin herhangi birinde akimin kalibre edilen degderin £%15 araliginda olmasi normaldir.
Farkli galisma kosullari nedeniyle akim degderinde asagidaki farklliklar olusabilir: Standart akim degerinden ytiksek
oldugu zaman: i¢ Unite ve dis Unite sicakliklari yiksektir; dig Gnitenin isiyl yaymasinda sorun vardir. Standart akim
degerinden disik oldugu zaman: i¢ Unite ve dis Unite sicakliklari disuktir; sogutucu akigkan sizintisi vardir (yetersiz
sogutucu akiskan).

(Not 3) Caligma basinci i¢in genel standart

Sogutma (maksimum frekansta)

Yiksek basing 2.0~3.8 MPa

Dislk basing 0.6~1.0 MPa

ic unite 18-32°C Dis
Unite 25-35°C

Isitma (maksimum frekansta)

Yiksek basing 2.2~3.0 MPa

Dusuk basing 0.3~0.8 MPa

ic Unite 15-25°C Dis
Unite 5-10°C

15 dakika calisma sonrasi degerler (burada verilen sicakliklar °C cinsinden kuru ampul sicakliklaridir)
Calisma kosulunun degisimi dolayisiyla yiksek basing ile disuk basing dénisim egilimi Sogutma/isitma:
sicakligi yukselir - ylksek/dusuk basing yukselir

ic Uinite sicakligi diiser - yiiksek/dusiik basing diger
Dis unite sicaklhigi yikselir - yiksek/disik basing yukselir
Dis unite sicakhgi duser - yiksek/dusik basing duser

Unitenin test cihazindan degerlendiriimesi

ic Unite

Calismasi

Tum ayari dogrulanmis olan sistemi ¢alistirmaya baslayin.
Calistirma yontemleri:

1. BM1, BM2'yi KAPALI konuma getirin, i¢ Uniteleri ve dig
Uniteyi arayarak i¢ Unite sayisinin dogru olup olmadigini
kontrol edin.

2. SW9, SW10, SW1l'i sirasiyla 0, 13, 2'ye getirin daha sonra
SW?2'yi 2 saniye basili tutun, dijital géstergede “1111”
gorintilenir ve i¢ Unite sogutma islevine geger; veya SW9,
SW10, SW11’i sirasiyla 0, 14, 2’'ye getirin daha sonra SW2'yi 2
saniye basil tutun, dijital gostergede “1111” goruntilenir, i¢ Unite
otomatik olarak acllir ve 1sitma islevine gecer. Kompresérin
frekansi sogutma icin distk basing kontrolu tarafindan ve isitma
icin yuiksek basing kontroll tarafindan kontrol edilir.
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Veri
olgumi

1. Cihazin baglanti yéntemleri:

Veri hattinin bir ucunu iki damarli terminalli ana PCB CN31’in
terminaline takin, bir ug 485 cihazina veya Gangda cihazina
baglanir, cihazin ébur ucu bilgisayara baglanir.

2. Cihazdan alinabilecek veriler

Dis Unite: Dis Unite kompresoriinin frekansi / Dis fan hizi / Dis
Unite elektronik genisleme valfinin agiimasi / Dis Unitenin ylksek
basinci / Dig Unitenin ylksek basincinin ilgili doyma sicakhgi /
Dis Unitenin dlsik basinci / Dig Gnitenin disuk basincinin ilgili
doyma sicakhgi / Desarj sicaklidi / Emme sicakligi / Yag sicakhgi
/' Yogdusturucu ¢ikis borusunun sicakligi / Ortam sicakligi / Buz
¢6zme sensoriinlin sicakligi / Her tirli solenoid valfin
baslatiimasi

ic Ginite: Gaz borusu ve sivi borusu sicakliklari, elektronik
genisleme valfinin agilis agisi / Ariza gériintileme

3. Test cihazi galisma sirasinda Unite arizalari gérintileyebilir,
ayrica gercek zamanli veri saklama fonksiyonu gergeklestirebilir
ve test verileri bilgisayarda saklanabilir.

4. Test verilerine gbre bir rapor hazirla ve kullaniciya génder.

Test cihazini takma konumu (CN31)

Dis ortam sicakhgi yiksek oldugunda ve tim
i¢ Uniteler calistiginda, ylksek basing frekansi
sinirlamasi veya yiiksek desarj frekansi
sinirlamasi varsa normaldir.

Verilerin
dogrulanma
sl

Calisma verilerinin dogrulanmasi/Olgiimiin zamanlanmasi ve
kaydedilmesi

Olgiim basladiktan sonra algilama yazilimini kullanarak sistem
basincini kontrol edin. Genellikle nominal sogutma ve Isitma
modlari altinda sogutma disuik basinci 7.5 kg ve i1sitma yiiksek
basinci 28 kg'dir. Daha sonra her bir parametre altinda
¢alismanin normal olup olmadigini gézlemleyin.

Sag sutunda sogutma calisma parametreleri hakkinda bir resim
bulunur. Yaklagik yarim saat ¢alistiktan sonra Unite istikrarini
korur.

Calisma sirasinda kapilerde tikanma olup olmadigini kontrol
edin, varsa degistirin.

Sogutucu akigkan borusu ve kapiler tlip arasinda temas olup
olmadigini kontrol edin, varsa sorunu giderin.

Sensor kablolarinin (6rn. kablolar baglantilari, basing sensoérd,
vb.) a§|r| siki qup olmadlglnl veya t|tre§|m borusuyla temas edip

i 1 4

Sensor degerinin dogru olup olmadlglnl kontrol edin.
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15. Dig unite kontrol karti fotografi

Dis linite PCB (0151800158) fotografi
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Gic¢ modilu (0150400941 ve 0151800070)
Not:

1. Gl¢ modili 0150400941 glic modulu suricu karti 01518000908B ile eslesir kompreséri ANB66F kontrol
eder

2. Gig¢ modili 0151800070 gu¢ moduli surici kartt 0151800090 ile eslesir kompresorii ANB52F ve
ANB42F kontrol eder
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Giic modiilii siiriicti karti (0151800090B ve 0151800090)
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Filtre karti (MHW505A012)
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16. Dis Unite PCB dip anahtari ayari

HPS2

LEVB LEVA1 LEVA2 LEVC

on BM1 BM2
I

BM3 BM4
L RN

D] D] |d

SWO09 SW10 SW11 LED1  LED2 SW1 SW2

Konsept tanimlama:

*Fiziksel master tinite: numarasi dip anahtariyla 0 olarak ayarlanmis dis Unite, iletisim sponsorudur ve i¢ Uniteyle
iletisimden sorumludur, ayrica tim dis Unitenin iletisim baglaticisi olarak ¢alisir.

*Fonksiyon master tnite: dnceligi O olarak ayarlanmis olan dis Unite, en ylksek éncelikte ¢aligir

*Fiziksel master Unite: dis Unite, numarasi dip anahtariyla O olarak ayarlanmamig

*Fonksiyon slave Unite: 6nceligi 1~3 olarak ayarlanmis olan dis Unite, en yluksek 6ncelikte calismaz.

+Grup sinifi ayari: fiziksel master Unitenin ayari tim Gnite igin gegerlidir. Ornegin: sessiz ayarl, kar énleyici, orta
uzunlukta boru, vb. Fiziksel master Unite her turlu ayari yapar.

*Yerel sinif ayari: sadece bu Unite igin gegerlidir, tiim Unite icin gecerli degildir. Ornegin: sensériin yedek galisma
ayari, degisken frekans invertdr kartinin secilmesi, vb.

*Dip Anahtari Tanimlama Prensipleri:
BM1, BM2 proje saha personeli tarafindan kullanilir (devreye alma), BM3, BM4 fabrika Gretim ayarinda kullanilir.
BM1 anahtari en 6nemli fonksiyon ayarini igerir.
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BM1 Tanim Girig
BM1_1| Baslatmadan sonra KAPALI Dis Unite arama baslat
dis Unite arama ACIK Dis Unite aramayi durdur ve miktari kilitle
BM1_2| Baslatmadan KAPALI ic (inite arama baslat
sonra i¢ Unite ACIK ic tinite aramay durdur ve miktar kilitle
arama
BM1 3| 6 saat boyunca 6n |Gig acik, Kullanilabilir (6 saat boyunca elektrik verilmis | Grup sinifi (fiziksel
Isitmadan sonra  |eylem yok olmali veya yag sicakhdi standart baglatma | master birim
baslat degerine ulasmig olmalidir) gecerlidir)
Glg agik, Kullanilamaz (yag sicakligu, izin verilen
KAPALI'y azaltilmig baslatma valfine eristiginde
ACIK yapin baslatilabilir)

BM1_4 |Dis Unite sicakhgi KAPALI Kullanilabilir Grup sinifi (fiziksel
25 derecenin ACIK Yapilamaz master birim
Uzerinde gecerlidir)
oldugunda isitma

BM1_5| Ust eslesme ayari KAPALI Kullanilabilir Grup sinifi (fiziksel

ACIK Yapilamaz master birim
gecerlidir)

BM1-6 Cihaz tipi KAPALI Pompa Grup sinifi (fiziksel

ACIK sadece sogutma master birim
gecerlidir)

BM1_7| Adres ayarlari BM1 7 BM1 8 Unite numarasi

KAPALI KAPALI 0# fiziksel master Unite)
KAPALI ACIK 1#
ACIK KAPALI 2#
ACIK ACIK 3t
BM2 Tanim Giris
Sessiz ¢calisma ayari KAPA Kullanilabilir &essiz calismasiz ) Grup sinifi (fiziksel
BM2_1 | yasaklama ACIK Kullanilabilir &essiz ¢alismali) master birim
gecerlidir)
Kar 6nleme KAPA Kullanilabilir Kar 6nlemesiz) Grup sinifi (fiziksel

BM2_2 | calismasi ayari ACIK Kullanilamaz ®ar 6nlemeli) master birim

yasaklama gecerlidir)

BM2_3 | Baslatma modu BM2 3 (BM2 4 Ayar icerigi Grup sinifi (fiziksel

oncelik ayari KAPA | KAPA ik agik 6nceligi master birim
KAPA | ACIK Sonraki agik énceligi gegerlidir)
ACIK | KAPA Sogutma déncelikli
ACIK | ACIK Isitma 6nceligi
BM2_5 | Buz ¢6zme kosulu BM25 |BM26 Secim 6gesi Grup sinifi (fiziksel
Segimi KAPA | KAPA | Varsayilan ayar (Normal montaj master birim
LI LI kosulu) gegerlidir)
KAPA | ACIK Kis kosulunda distk nemlendirme
ACIK | KAPA | Kis kosulunda yiuksek nemlendirme
BM2_7 | Boru tesisati uzunlugu ([BM2 7 [BM2 8 Secim 6gesi Grup sinifi (fiziksel
BM2_8 | secimi KAPA | KAPA Varsayilan ayar (Orta boru master birim
(genellikle hedef valf, LI LI uzunlugu:30~60m) gecerlidir)
Og;;gr?'c:k:'rﬁi'%la KAPA | ACIK Uzun boru uzunlugu: 60~90m
9 g9es ACIK | KAPA Kisa boru uzunlugu: 0~30m
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BM3 Tanim Girig
BM3_1 Tanim yok Varsayilan KAPALI; ACIK yasak.
BM3 2 Tanim yok Varsayilan KAPALI; ACIK yasak.
BM3 3 Tanim yok Varsayilan KAPALI; ACIK yasak.
BM3-4 Tanim yok Varsayilan KAPALI; ACIK yasak.
BM3_5 Dis Unitenin BM3 5 BM3 6 BM3 7 BM3 8 BG
BM3_6 HP ayari KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI 6HP
BM3_7 KAPALI KAPALI KAPALI ACIK 8HP
BM3_8 KAPALI KAPALI ACIK KAPALI 10HP
KAPALI KAPALI ACIK ACIK 12HP
KAPALI ACIK KAPALI KAPALI 14HP
KAPALI ACIK KAPALI ACIK 16HP
KAPALI ACIK ACIK KAPALI 18HP
KAPALI ACIK ACIK ACIK 20HP
ACIK KAPALI KAPALI KAPALI 22HP
ACIK KAPALI KAPALI ACIK 24HP
ACIK KAPALI ACIK KAPALI 26HP
ACIK KAPALI ACIK ACIK 28HP
BM4 Tanim Girig
BM4_1 | ic tnite miktar kilidi | KAPA Kullanilabilir - (iktar kilidi fonksiyonlu) Grup sinifi (fiziksel
secimi LI master birim
ACIK | Kullanilabilir niktar kilidi fonksiyonsuz) gecerlidir)
BM4-2 | ic Unitelerin diisme KAPA ic Uniteler arasinda agirlik dismesiz Grup sinifi (fiziksel
secimi LI master birim
ACIK ic Uniteler arasinda agirlik dismeli gecerlidir)
BM4_3 Dis Unite statik KAPA Dis unite motor yUksek hizi 14 (varsayilan) Yerel sinif
basing segimi LI
ACIK Dis unite motor yUksek hizi 15 (82Pa statik
basing)
BM4 4 Ayriimistir
BM4 5 Ayriimistir
BM4_6 | ic tnite ile dis Gnite | KAPA Yeni protokol Grup sinifi (fiziksel
arasindaki iletisim LI master birim
protokoli segimi ACIK Eski protokol gecerlidir)
BM4-7 ic ve dis Unite BM4 7 |BM48 Dip anahtar tanimi Grup sinifi (fiziksel
BM4-8 ylkseklik dismesi | KAPA | KAPA Normal yukseklik dismesi master birim
ayari LI LI gecerlidir)
KAPA | ACIK
LI
ACIK | KAPA [Dis inite daha yuksek, i¢ ve dis Unite
LI arasindaki yukseklik dismesi 50
metreden fazla ve 90 metreden az
ACIK [ ACIK Dis Unite daha algak, i¢ ve dis Unite
arasindaki yukseklik diismesi 40
metreden fazla ve 70 metreden az
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Dis unite dijital gosterge agiklamasi

Dis Unitenin dip anahtar kodu karsilastirma tablosuna gére SW9, SW10 ve SW11 anahtarlarini ayarlayin ve
Unitenin c¢alisma parametrelerini gézlemleyin, ardindan parametreleri ¢alisma ve devreye alma formuna
kaydedin. Goérlntilenen igerik asagidaki sekilde tanimlanir:

« Diigmeler: SW2 (YUKARI) ve SW1 (ASAGI)

* Dip anahtar paneli: SW9, SW10 ve SW11: 0 ile 15 arasinda ayarlanabilir anahtarlardir

» Gosterge kismi: LED1, LED2, LED3 ve LEDA4: soldan saga dizilmis dort dijital gdstergedir.

1) i¢ iinitenin parametrelerinin gézlenmesi
SW9 ve SW10 i¢ Gnitenin numarasini ve SW11 i¢ Unitenin parametre agiklamasini belirtir.

SW9 SW10 ic Unite adresi
0 0-15 1-16
1 17-32
2 33-48
3 49-64
SW11 Fonksiyonlar Dijital LED 1~4 g0sterge
3 ic Uinite program versiyonu  [Eger iletisim normalse, i¢ tnitenin program versiyonu gérinir (bir

ondalik). Eger iletisim durursa, normalde “0000” gérindr (ardi
ardina 5 tur boyunca iletisimin basarisiz olmasi). Eger iletisim
normal degilse “----" gorundr.

Ornegin, “F0.1”%i¢ Uinite versiyonunun V0.1 oldugu anlamina gelir

4 ic tnite normal degil ic Unite ariza kodunun gdsterimi; ariza yok, gésterim 0
5 ic Uinite kapasitesi ic Uinite kapasitesi (Birim: W, bir ondalik),1.5 HP 1.5 olarak goriiniir
6 ic tinite EEV acllma agis| Elektronik genisleme valfi (EEV) agilma agisi (Birim: Pls)
7 ic ortam sicaklig “Tai” Ortam sicakligi (Birim: °C)
8 ic tinite gaz borusu sicakhdi |{Gaz borusu sicakh@i (Birim: °C)
9 ic tinite sivi borusu sicakligi [Sivi borusu sicakligi (Birim: °C)
10 Baslatma modu, i¢ Gnitenin |LED1 asagidaki sekilde baslatma modunu gdsterir O: Kapatma C:
fiili fan devri ve kapasite Sogutma H: Isitma
kodu LED?2 i¢ uinitenin fiili fan devrini belirtir (O - durus, 1 - disuk devir, 2 - orta

devir ve 3 - yuksek devir)

LEDS3 ve LED4 kapasite kodunu (0~15) belirtir.

Ornegin, C311 yiiksek fan devrinde sojutma calismasini ve kapasitenin 11
oldugunu belirtir.

11 ic Gnitenin ayar sicakligi Ayar sicakligi (Birim: °C)

“Set”
12 Yanlis kablo baglantisi 0 ariza olmadigini, 79 yanlis kablo baglantisi oldugunu goésterir (i¢ Unitede
13 Sogutma i¢in i¢ Unitenin » 1111 goruntileninceye kadar SW2 (YUKARI) anahtarina 2 saniye

cebri calistiriimasi ve boyunca basin, bu baslatma anlamina gelir

14 Isitma igin i¢ Gnitenin cebri [+ 0000 géruntiileninceye kadar SW1 (ASAGI) anahtarina 2 saniye
galistirimasi ve kapatiimasi |boyunca basin, bu baglatma anlamina gelir
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2) Dig Unitenin parametrelerinin gézlenmesi

Eger SW11 ayari 0, 1 ve 15 yapilirsa dig Unitenin parametreleri gézlenebilir; Dis Gnitenin numarasini se¢gmek igin SW9
0~3 ayari kullanilir, 0 ana tniteyi ve 1 No. 1 bagimh Gniteyi temsil eder; SW10 dis Unitenin parametre agiklamasini
belirtir.

Not: [Ana Unite diger dis Unitelerin ve i¢ Unitelerin parametrelerini gorintuleyebilir, ancak bagimli tnite sadece kendi
parametrelerini goruntiler]

Bir basglatma i¢in, ana Unite bagimh Uniteleri arayacak ve soldan saga dogru 0 yanip sOnecektir; eger bir bagiml Unite
araniyorsa 1, eger iki bagimli tUnite araniyorsa 2 géruntulenir ve bu sekilde devam eder. Aramadan sonra, dig Unitenin
ariza kodu gorintilenir ve eger dis Unitede herhangi bir ariza yoksa 0 gortntulenir.

SW9 |SW10 |sw1l1l Fonksiyonlar Dijital LED 1~4 gosterge

0-3 0 0 Dis Unite ariza kodu Ariza kodu dis Unite bus verisi araciligiyla iletilir. EGer

(Unite gosterimi herhangi bir ariza yoksa, 0n 1sitma igin 6 saatten geriye dogru
No.) ikinci bir geri sayim goérintilenir.

* 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina basin, 1111
goruntilenir ve en son 10 arizanin sorgulanmasi igin ariza
gecmisi sorgulama durumuna girilir: ariza sira numarasi ve
gOruntilenen ariza kodu yanip sénmeye baslar. SW2
(YUKARI) anahtarina bir kez basin, sira numarasi 1 sayi
yiikselir; SW1 (ASAGI) anahtarina bir kez basin, sira
numarasi 1 sayi azalir; 2 dakika sonra ayar durumunda
otomatik olarak ¢ikilr.

+ 2 saniye boyunca SW1 (ASAGI) anahtarina basin, 0000
g6rintilenir ve ardindan sorgulama durumundan ¢ikilir ve
yanip sénme durur.

* Dip anahtar paneli 13,0,0 olarak ayarlandiginda 2 saniye
boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina basili tutun, 1111
goruntilenir, boylece ariza gegmisi kayitlari silinebilir.

» Eger kapasite %135 degerinden fazla veya %50%
degerinden dusukse, baglatmaya izin verilmez ve dijital
gOstergede “555.0” gorunir

» Eger sicaklik 26°C degerinden yiksekse, 1sitma engellenir
ve baslatmaya izin verilmez ve dijital gdstergede “555.1”
gorundr

* Eger sogutma Ps 0.23 Mpa degerinden dusuk veya i1sitma
Ps 0.12 Mps de@erinden duslkse, baglatmaya izin verilmez ve
dijital gdstergede 000 ardindan “555.2” gorunar

e Fdor circaklik endiitma modiinda BA°C dadeorindon viikeoakean

1 0 Dis Unite 6nceligi ve LED1 dig unite 6nceligini géruntuler, LED2 “-
kapasitesinin gdsterimi [géruntiler, LED3 ve 4 dis Unitenin kapasitesini

gorantaler (birim: HP)

2 0 Dis Unitenin galisma LED1 gosterimi O: Durus C: Sogutma H: Isitma

modunun ve galisma LED?2 ila LED4 gosterimi: 60 kapasite ¢ikisinin %60 oldugunu
¢Ikis oraninin gosterimi |gosterir

3 0 Dis Unite fani 1 dénds  |e 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina basin,
devri 1111 goruntulenir ve ayarlama: yanip séner. SW2
(YUKARI) bir kez basin, fan devri 1 seviye artar;
4 0 Dis (inite fani 2 déniis  |SW1 (ASAGI) bir kez basin, fan devri 1 seviye azalir; 5 dakika
devri sonra, ayar durumundan otomatik olarak cikilir.
. 2 saniye boyunca SW1 (ASAGI) anahtarina basin,

0000 gérantilenir ve ardindan ayar durumundan ¢ikilr ve
yanip sénme durur.
Not: [345 gbsterimi 345 rpm oldugunu gosterir]
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SW9 |SW10 |SwW11 Fonksiyonlar Dijital LED 1~4 gosterge
0-3 5 0 INV1 inverter » 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina basin, 1111
(Unite kompresor anlik goruntilenir, ardindan ayarlama: yanip séner ve SW2
No.) frekansi (YUKARI) anahtarina bir kez basin, frekans 1 Hz
6 0 INV2 inverter yiikselecektir; SW1 (ASAGI) anahtarina bir kez basin, frekans
kompresor anlik 1 Hz disecektir.
frekansi 1 Hz. 5 dakika sonra, ayar durumundan otomatik olarak ¢ikilir.
+ 2 saniye boyunca SW1 (ASAGI) anahtarina basin, 0000
gorintulenir ve ardindan ayar durumundan gikilir ve yanip
sénme durur.
Not: [110.0 gdsterimi 110.0 HZ oldugunu gosterir]
(Sistem arizasi oldugu zaman, kompresorin galismasina izin
verilmez.)
7 0 Dis Unitenin LEVa1 » 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina basin, 1111
valfinin agiimasi goruntulenir ve ayarlama: yanip séner. Valfi tamamen agmak
8 0 Dis nitenin LEVa2 icin SW2 (YUKARI) anahtarina basin ve valfi tamamen
valfinin agiimasi kapatmak icin SW1 (ASAGI) anahtarina basin. 2 dakika sonra,
9 0 Dis (initenin LEVb ayar durumundan otomatik olargk cikilir.
valfinin acilmasi » 2 saniye boyunca SW1 (ASAGI) anahtarina basin, 0000
10 0 Dis Unitenin LEVc gorintulenir ve ardindan ayar durumundan ¢ikilir ve yanip
valfinin agiimasi sénme durur.
Not: [0 -- 470 adim]
11 0 Dig Unite solenoid valf |LED 1: 4WV: 1 A¢ik 0 KAPALI -- en yiksek sirali en sol LED2:
cikisi gosterimi Svi:1
Acik 0 KAPALI
LEDS: SV31: 1 ACIK 0 KAPALI
LED4: SV32: 1 ACIK 0 KAPALI
12 0 Dis Unite solenoid valf |LED 1: SV6: 1 Acik 0 KAPALI -- en ylksek sirali en sol LED2:
cikisi gosterimi SV9: 1 On (Acik)
0 OFF
LEDS: SV10: 1 ACIK 0 KAPALI
LED4: SV11: 1 ACIK O KAPALI
13 0 Dis Unite solenoid valf |LED 1: SV181: 1 ACIK 0 KAPALI
cikisi gosterimi LED 2: SV182: 1 ACIK 0 KAPALI
LEDS3: SV21: 1 ACIK 0 KAPALI
LED4: 6nemsizlik, gbsterim “-”
14 0 Isitma bandi ¢ikisi LED 1: CH1: 1 ACIK O KAPALI
LED 2: CH2: 1 ACIK 0 KAPALI
LEDS3: CHa: 1 ACIK 0 KAPALI
LED4: 6nemsizlik, gésterim “-”
15 0 Program versiyonu 1.0 gosterimi Ver1.0 anlamina gelir
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SW9 | SW10 |Swill Fonksiyonlar Dijital LED 1~4 g0sterge
0-3 0 1 Pd1 basinci Birim: kg, 2 ondalik
(Gnite 1 1 Pd2 basinci
No.) 2 1 Ps basinci
3 1 Td1 desarj sicakhgi Birim: °C
4 1 Td2 desarj sicakhgi
5 1 Tdef1 buz ¢b6zme sicakligi
6 1 Tdef2 buz ¢bézme sicaklig
7 1 Toil1 sicakligi
8 1 Toil2 sicakligi
9 1 Toci1 sicakhgi
10 1 Toci2 sicakhgi
11 1 Ts1 sicakhgi
12 1 Ts2 sicakhgi
13 1 Tsuc sicakligi
14 1 Tsacc sicakhgi
15 1 Toilp sicakligi
SW9 [SW10 | SW11 Fonksiyonlar Dijital LED 1~4
goOsterge
0-3 0 15 Pl basinci Birim: kg, 2 ondalik
(Gnite | 1 15 Tao ortam sicaklig Birim: °C
No.) 2 15 Pd1_temp basinci sicaklig
3 15 Pd2_temp basinci sicakligi
4 15 Ps_temp basinci sicakligi
5 15 Tligsc sicakhgi
6 15 Tsco sicakligi
7 15 PI_temp basinci sicakligi
8 15 INV1 inverter kompresor anahtarlama zamani Birim: dakika
9 15 INV2 inverter kompresor anahtarlama zamani Birim: dakika
10 15 INV1 inverter kompresér CT akimi Birim: A, bir ondalik
11 15 INV2 inverter kompresér CT akimi Birim: A, bir ondalik
12 15 INV1 inverter kompresor DC gerilimi Birim: V
13 15 INV2 inverter kompresor DC gerilimi Birim: V
14 15 INV1 inverter kompresoér modul sicakhgi Birim: °C
15 15 INV2 inverter kompresoér modul sicakhgi Birim: °C
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t, SW9 ayar 12 ve 13 oldugunda EE iginde veri gortintilemek icin kullanilir.

SW9 SW10 SW11 Fonksiyonlar Dijital LED1-4 gbsterge
12 0 0 000H adresinin EE verisi Lokal Ginitenin EE icindeki ilk 256 bayt veri
0 1 OOIH adresinin EE verisi Adres hesaplama: adres = SW10 x 16 + SW11
Veri gosterimi: onaltihk gosterim, H gosterimi
— — onaltilik sayi anlamina gelir
0 15 0O0FH adresinin EE verisi
1 0 010H adresinin EE verisi
1 15 01FH adresinin EE verisi
15 15 OFFH adresinin EE verisi
13 0 0 100H adresinin EE verisi Lokal Ginitenin EE icindeki son 256 bayt veri
0 1 101H adresinin EE Verisi Adl‘es hesaplama: adl’es =SW10x 16 + SW11
Veri gosterimi: onaltilik gosterim, H gdsterimi
— — onaltilik sayl anlamina gelir
1 15 11FH adresinin EE verisi
15 15 1FFH adresinin EE verisi

SW9 ayari 0 oldugunda veri parametre bilgileri ve bitiin sistemin kontrol modlari géruntilenir

SW9 [|SW10 |SW11 Fonksiyon Calisma yontemleri

0 0 2 Sogutucu akigkan tipi 407A gosterimi 407 sogutucu akigkan icindir
410A gosterimi 410A sodutucu akiskan igindir — sabit
gOsterim
R22 adsterimi R22 sodutucu akiskan icindir

0 1 2 Dis Unite toplam kapasitesi 48.0 gosterimi 48 HP igindir

0 2 2 Bir sistemde bulunan dig tnite miktari Ornek: 3 dig Unite (ana dis Unite dahil)

0 3 2 Bir sistemde bulunan i¢ Gnite miktar Ornek: 64

0 4 2 Calisan i¢ Unite miktari Termostat ACIK i¢ Unitenin ¢alistigini gosterir

0 > 2 |Calisma modu dis Gnite ile ayni olan ig Ornek: 13 i Unite

Unitelerin miktar

0 6 2 Sogutmanin hedef sicakhgi Birim: °C

0 7 2 Isitmanin hedef sicakhgi

0 8 2 Sogutucu akigkan tahliye ayari *sadece m 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina basin,

dis Gnitenin tahliyesi icin. ig Gnitenin
tahliyesi icin, ayarlamayin. Not: Bittigi
zaman, ayari iptal edin veya enerijiyi kesip
geri verin.

1111 géruntulenir ve baslatma yapilir; dijital
gostergede “EVET” gorundir.

m Belirli islem: SV9, SV10 ve SV11 agik, LEVa1, 2,
LEVb 100 pis icin acik, diger valflerin kapali olmasi
zorunludur, 470 igin SV21 acik ve LEVc agik.

m 2 saniye boyunca SW1 (ASAGI) anahtarina basin,
0000 goriindr ve durdurulur (bu ayar sadece Unitenin
galismasi durumunda gegersizdir.)
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SW9 |SW10

SW11

Fonksiyon

Calisma yontemleri

Sogutucu akigkan dolum ayari
*sadece gaz dolumlu dig Gnite igin.
Eger i¢ Unite doldurulursa,
ayarlamayin. Not: Bitti§i zaman, ayari
iptal edin veya enerjiyi kesip geri verin.

» 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina
basin, 1111 géruntilenir ve baslatma yapilir;
dijital gbstergede “EVET” gorunur.

+ Ozel islem: LEVa1 ve 2, 470 PIs icin acik,
diger valfler zorunlu kapanir

ve SV21 acik ve LEVc, 470 igin

acik.

+ 2 saniye boyunca SW1 (ASAG]I) anahtarina
basin, 0000 gorinir ve durdurulur (bu ayar
sadece Unitenin galismasi durumunda
gecersizdir.)

Sogutma sirasinda yanhs kablo
baglantisi

Isitma sirasinda yanlis kablo
baglantisi

* 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina
basin, 1111 géruntulenir ve baslatma yaplilir;
dijital gosterge saniye cinsinden karar verme
suresini geri saymaya baslar; stire doldugu
zaman sonucu goruntuler:

? “00.00” godsterimi sonucun gergek baglanti
ile uyumlu oldugunu gésterir;

? “01.05” gosterimi dig Unite ile 5 i¢ Unitenin
normal olmadigi gosterir,

Normal olmayan Uniteleri dijital gosterge ile
kontrol etmek igin (i¢ tGnite: X_X_12; dis Unite:
X_0_0y;

+ 2 saniye boyunca SW1 (ASAGI) anahtarina
basin, 0000 gérintulenir ve durdurulur.

ic tinite genigleme valfi tamamen agik

2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina
basin, 1111 géruntulenir ve i¢ Unite valfleri 2
dakika sureyle tamamen agilir, ardindan i¢
Unite valfleri otomatik olarak kapanir.

TUm i¢ Uniteler sogutma modunda
caligiyor

TUm i¢ Uniteler iIsitma modunda
caligiyor

» 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina
basin, 1111 goérintulenir ve baglatma yapilir;

+ 2 saniye boyunca SW1 (ASAGI) anahtarina
basin, 0000 gérintulenir ve durdurulur.

Tdm manuel kontrollerin iptali (calisma
tipi)

* 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina
basin, 1111 gérintulenir ve baslatma yapilir;
veya 2 saniye boyunca SW1 (YUKARI)
anahtarina basin, 0000 gérintilenir ve manuel
kontrol iptal edilir;

« Ogelerin iptali:

Sogutma/ isitma modunda yanlis kablo
baglantisi kontroli; i¢ Uniteleri toptan
c¢ahstirma/durdurma; zorunlu ¢alisma; nominal
cahlstirma, vb.
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SW9 ayari 15 olarak yapildiginda, PCB kartin dip anahtar ayarinin durumu géruntilenir.

SW9 | SW10 SW11 Fonksiyonlar Calisma yontemleri
15 0 2 BM1 ve BM2 ayar durumu Onaltilik gosterim, BM1: LED1 ve LED2 ile
gosterilir, BM2: LED3 ve LED4 ile gdsterilir
15 1 2 BM3 ve BM4 ayar durumu Onaltihk gésterim, BM3: LED1 ve LED2 ile
gosterilir, BM4: LED3 ve LED4 ile gdsterilir
15 2 2 Kapasite diizeltme seviyesi 0 borunun kisa oldugunu belirtir; 1 boru
uzunlugunun normal oldugunu belirtir; 2
borunun uzun oldudunu belirtir.
15 3 2 Buz ¢6zme telafisi 10, 8,6
15 4 2 Enerji sonimleme (maksimum 100 gosterimi %100 ¢ikisi ve 0 gdsterimi
¢ikisa izin verilebilir) ¢ikisa izin verilmedigini belirtir
15 5 2 Kapasite asir yuklenme tespiti 135 gdsterimi limitte oldugunu ve 0 gosterimi
limitte olmadigini gésterir
15 6 2 Dis ortam hava sicakhgi 25 °C 25 gosterimi limitte oldugunu ve 0 gdsterimi
degerinden yiksek oldugunda limitte olmadigini gosterir
Isitma limiti
15 7 2 Sessiz galigma ayari 0 gosterimi sessiz ¢calisma olmadigini ve 1
gOsterimi sessiz ¢calisma oldugunu belirtir
15 8 2 Buzlanmayi énleme c¢alisma ayari |0 gosterimi buzlanmay énleme olmadan
calismayi ve 1 gosterimi buzlanmayi 6nleme
ile calismayi belirtir
15 9 2 Bagimli tnitenin FAN devrinin 0 go6sterimi galisma olmadigini ve 1 gosterimi
galisma ayari veya ana Unitenin ¢alisma oldugunu gosterir
Isitma sirasinda Termo Kapali
calisma ayari
15 10 2 Onemsizlik Onemsizlik
15 11 2 Yuksek baglik ayari 0 gdsterimi gecgersiz oldugunu, 1 gdsterimi dig
Unitenin Gzerinde ylksek baslik oldugunu ve 2
gOsterimi dig Unitenin altinda yuksek baglk
oldugunu belirtir.
15 12 2 50 Hz ve 60 Hz enerji beslemesi 50 gdsterimi 50 Hz ve 60 gosterimi 60 Hz
algilama ayari degerlerini belirtir
15 13 2 Ayriimistir Ayriimigtir
15 14 2 Dig Unitenin tip ayari 0 gosterimi AV*ANMMEUA modelini, 1
gOsterimi yana dogru hava ¢ikigl olan modeli
ve 2 gOsterimi besi bir arada modelini belirtir
15 15 2 Ayriimistir Ayriimigtir
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Dis Unite manuel valf kontroli

SW9 |[SW10 |[swil1l Fonksiyonlar Calisma yontemleri

6 0 2 Manduel kontrol 4WV anahtari * Bilesenlerin anlik durumunu gorantiler, 1: agik

6 1 2 [Maniiel kontrol SV1 anahtari ve 0: kapali

6 2 2 |Maniel kontrol SV31 anahtari ;)2 33”;3;6% $0¥PQC?__ISW2 (YUKAFD anahtarina

6 3 2 |Mandel kontrol SV32 anahtari asin, goruntulenir vé ayarlama: yanip

6 4 2 Manuel kontrol SV6 anahtari séner.kAgmtak iﬁif‘ .SW2 (YUKARI) basin daha

~ sonra kapatmak igin

6 5 2__{Manilel kontrol SV9 anahtart SW1 (ASAGI) basin; 2 dakika sonra ayar

6 8 2 Maniel kontrol SV10 anahtari durumundan otomatik olarak ¢ikin.

6 7 2 Manuel kontrol SV11 anahtari o2 Saniye boyunca SW1 (A$AG|) anahtarina

6 8 2 Mantuel kontrol SV181 anahtari basin, 0000 goriintilenir ve ardindan ayar

6 9 2 Manuel kontrol SV182 anahtari durumundan ¢ikilir ve yanip sénme durur.

8 10 2 Maniel kontrol SV21 anahtari (Sistem arizasi oldugu zaman, kompresorin

6 11 2 Mandel kontrol CH1 anahtari galismasina izin verilmez.)

6 12 2 Mantel kontrol CH2 anahtari

6 13 2 Mantuel kontrol CHa anahtari

6 14 2 Onemsizlik

6 15 2 TUm manuel kontrollerin iptali * 2 saniye boyunca SW2 (YUKARI) anahtarina

(bilesen tipi) basin, 1111 géruntulenir ve ardindan ¢ikis yapilir;

veya 2 saniye boyunca SW1 (YUKARI) anahtarina
basin, 0000 géruntulenir ve ardindan ayar
durumuna gegilir.
« Ogelerin iptali:
Kompresor, motor, elektronik genisleme valfi
(ELV), solenoid valf (SV) ve benzeri (aralarinda
tahliye ve dolum bilesenleri olan; nominal ¢alisma,
zorunlu ¢alisma, i¢ Unitenin
calistirimasi/durdurulmasi. vb. haric) elle kontrol
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17. Dig uUnite sistemi kontrol fonksiyonu

1. Baglatma Kontroli

@ Siispansiyon kompresor yaginin sogutucu akigkan tarafindan uzun sire ciddi sekilde seyreltimesini
engellemek igin Kompresorin yag sicakliginin kizgin yag sicakligina gére mi enerji bulunan isitma tripi 1sitma
suresine gore mi baslatilacagini degerlendirin. Kompresoriin ¢calisma kosullari séyledir:

VEYA- - Power ON™ after 6 hours
&[ - Dip switch OFF to ON (BM1-3)
*OR CTE45%C: - & [ * Toill 20.923CT1+13.5
[ * Toil2Z 0.923CT2+13.5¢
‘CT=>45%C: + & - Toill Z 55°C.
E - Toil2Z 55°C+
*OR “CTE28C: & [ - Toill ZCT1+17°C+
[ - Toil2 2 CT2+17 °C«
“CT=28%0: & [ - Toill 20.66CT=25.4°C lasts for § minutes
- Toil2Z 0.66CT=25.4°C lasts for 5 minutes

@ Kompresor baslatma koruma kontroli: Calistirdiktan sonra 3 dakika iginde kompresoériin ¢alisma frekansi
50rps veya 60rps'de korunur. 3 dakika sonra Td SH, 25 °C’nin Uzerindeyse baslatma prosesinden geri ¢gekilme
ve hedef Pd veya hedef Ps kontroli gergeklestirme; 3 dakika sonra Td SH, 25 °C’nin altindaysa frekans
100rps’ye cikar ve Td SH, 25 °C’nin lzerine ¢ikana kadar veya baslatma siresi 15 dakikaya ulastiginda
baslatmadan geri ¢cekilme. Baslatma prosesinde koruma kontroll 6ncelige sahiptir.

+

3min %
Max. 15min -

»  Frekans
M\

= Sire +

[Not] Frekans, baglatmadan sonraki 3 dakika iginde su sekilde korunur:

*VEYAr "TaoZ= 15T : 50rps+
*Tao<C 15T : G60rps+

® Kompresoril yeniden baslatma

1. Kompresoru kontrol ederken fark basingta galismasini énlemek icin tamamen durdurulduktan sonra yiksek
ve dusuk basincin dengelenmesi icin biraz zaman gec¢melidir, yeniden baglatma otomatik olarak gecikir ve
kompresor 3 ila 5 dakika durduktan sonra tekrar galisabilir.

2. Calisma modu [sogutma.nem giderme]'den [isitma]'ya ters olarak gegtiginde tim kompresorler durur ve yeniden

baslatiimasi 3~5 dakika geciktirir.
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3. Glg acildiginda kompresoriin yeniden baslatilmasini 3~5 dakika geciktirir.
4. Kompresori yeniden baglatmadan dnce yag sicakhdi baglatma gereksinimini karsilamadiginda yag sicakligi
gereksinimi karsilayana kadar unitenin ¢alistirlimasini geciktirir.

@ Kompresoériun déngisel baslatma fonksiyonu

1. i¢ Gnitenin yiik farkina gére baglatma gerektiren kompresérlerin sayisini ve baslatma gerektiren dig Unitelerin
sayisini belirleyin.

2. Sadece 1 dig Uinite olmasina karsin 2 kompresor varsa, kompresor 1 ve 2'nin 6nceligini her 4 saatte bir degistirin.
3. Birden ¢ok dis Unite varsa bu dis Unitelerin 6ncelidi 8 saatte bir degistirilir. 2 kompresorli dig Unite galigiyorsa
kompresoér 1 ve 2'nin 6ncelidini her 4 saatte bir degistirir.

4. Kompresoérin ve dis Unitenin 6nceligini degistirerek asagidaki durumlarda degistirme zamanini karsilayin.

1) Tim kompresor ve dis Uniteler ayni anda ACIK veya KAPALI oldugunda éncelik dogrudan degistirilebilir;

2) Dis Unitelerin hepsi ve kompresorler yag donusu ve bu ¢ézmede calisiyorsa 6nceligi degistirebilirler;

3) Yiksek dncelige sahip dis Unite ve kompresoér ariza alarmi durumunda durursa 6ncelik, zaman dilimi
degerlendiriimeden degistirilebilir.

5. Sabit ana ve alt Unitesi bulunmayan ¢oklu baglantill MX7 serisi tnite sirayla kosullara gore degistirilebilir.

® Kompresor sayisindaki degisiklikler (dis tnitenin 3 ¢ift coklu kompresor baglantisini 6rnek olarak alin)
Kompresor, calisma sayisini farkli gcalisma frekansina gore asagidaki resimlere gore degistirir.

X Asagidaki resimde No 1 en yiiksek dncelige sahip kompresérii ve dis tinite 1 en yilksek éncelige sahip dis
Uniteyi, vb. temsil eder.

1. Oncelikle dis (initenin 1’in bir kompresoériiniin galisma frekansi, en yiiksek frekansin %75’inden az oldugunda
sadece No. 1 kompresor ¢alisir.

i No'.} ’ No, | Wb, ’ No.  No.
. 2 1. L2 1. .2
Dis Unite 1 Dis Unite 2 Dis Unite 3

2. Bir kompresdrun galisma frekansi en yiksek frekansin %75'ine ¢iktiginda dig Unite 1'deki iki kompresoér ayni
anda galigir.

; grs gy Tl
No. 1 No. No. | No.
) 1_ g 2_' _ 1_ ) 2_
Dis Unite 1 Dis Unite 2 Dis Unite 3
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3. Dis Unite 1’in galisma gikis orani (gergek galisma frekansi/toplam galisma frekansi) %75’e kadar artmaya devam ederse dis Uinite
2’deki iki kompresor de ayni anda galigir.

“No. | No.
U L&

Dis Unite 1 Dis Unite 2 Dig Unite 3

4. Dig Unite 1'in ve dig Unite 2'nin galisma ¢ikis orani (gergek ¢alisma frekansi/toplam calisma frekansi) %75’e kadar artarsa dig
Unite 3'teki iki kompresor de ayni anda caligir.

Dig Unite 1 Dis Unite 2 Dis Unite 3

5. Dis Unite 1, dis Unite 2 ve dis Unite 3’Un toplam c¢alisma ¢ikis orani %25’e distigu zaman dis Unite 3’teki iki
kompresér ayni anda durur, dis Gnite 1 ve dis Unite 2 galismaya devam eder.

6. Dis Unite 1 ve dis Unite 2'nin toplam ¢alisma c¢ikis orani %25’e distigli zaman dis Unite 2’deki iki kompresor
ayni anda durur ve dis Unite 1'deki iki kompresor calismaya devam eder.

7. Dis Unite 1’in toplam calisma ¢ikis orani %25’e distliigl zaman dis Unite 1’in No. 2 kompreséri durur ve No. 1
kompresoru ¢alismaya devam eder.

2. Hedef basing¢ kontrolu

@ Sogutma dusuk basing kontroll

Sogutma sirasinda hedef Ps basinci Notlar
Uzun boru tesisati ayari 7.0 kg
Orta boy boru tesisati 7,5kg Fabrika varsayilan ayari
mbl(cllga boru tesisati ayari 8.3 kg

» Sogutma sirasinda kompresoriin ¢calisma frekansi hedef Ps'ye gore bulanik kontrole ayarlanir.

» Kompresorin frekansi diser ve Ps artar; Kompresérin frekansi artar ve Ps dlser

* Sogutma sirasinda disik basing 1.05MPa'ya ulagirsa tim i¢ Unitelerin LEV degerini kontrol ederek 1.05MPa'yi
asmadigindan emin olun.

[Not] Tek yonli baglanti boru tesisati genellikle s6yle tanimlanir: en uzun boru 30 m’den az oldugunda, kisa borudur; 30-90
m oldugunda orta boy borudur; 90 m’den uzun oldugunda uzun borudur. Ozel durum, yerinde yapilan montaj ile belirlenir.
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@ Isitma yuksek basing kontroli

Isitma sirasinda hedef Pd Notlar

basinci
Uzun boru tesisati ayari 30kg

Orta boy boru tesisati ayari 28kg Fabrika varsayilan ayari
Kisa boru tesisati ayari 26kg

Isitma sirasinda kompresorin ¢alisma frekansi hedef Pd'ye gore bulanik kontrolle belirlenir. Kompresoériin frekansi
diser ve Pd duser; Kompresoériun frekansi artar ve Pd artar [Not] Isitma kapasitesi igin yliksek basing daha ylksekse
kapasite daha ylUksektir. Ancak yuiksek basing daha yiliksekse tnitenin COP degeri daha disUik olur.

3. Fan kontroll

© Mx7 serisi DC motor kontrolii
Dis unitenin hava besleme hizi, galisma moduna gére 0 ile 15 arasinda ayarlanabilir. Calisma hizi genellikle 1 —
16’dir ve CVT (Surekli Degisken Aktarim) kontrol hizi 1 ile 15 arasidir.

@ Hava besleme motoru: sayl ve donus hizi arahdi (birim: rpm)

Doénis Hizi No. 12 - 14HP 16HP 18 - 24HP

1 KAPALI
2 160 dev/dak +
3 400 devidak +
4 “160 devidak *
5 B 190 *2
6 230 * 2
7 280 * 2
8 330 *2
9 400 / 400
10 400 /500
11 v 520/ 660
12 680 /680
13 800 /880
14 880 /960

Sik kullanilan Maks. degeri: 15 960 1080 1140

Yuksek statik basing: 16 1080 1140 1180
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® Fan kontroli

1. Sogutma yuksek basinci 1.9MPa'dan dugsuk oldugunda, dis unite fani durur.

2. Sogutma yuksek sicakligi 2.2MPa'dan dusuk oldugunda dis Unite faninin dénus hizi hedef 2.2MPa'lik ylksek
basinca gore bulanik kontrolle belirlenir.

3. Sogutma yiiksek basinci 2.2MPa'dan ylksek oldugunda, dis tnite fani en ylksek donls hizinda ¢alisir.

4. Isitma yuksek basinci Pd+0.3MPa'dan yuksek oldugunda dig Unite faninin dénls hizi hedef Pd+0.3MPa'lik
yuksek basinca gore bulanik kontrolle belirlenir.

5. Isitma yliksek basinci Pd+0.3MPa'dan diisik oldugunda, dis tnite fani en yiksek donls hizinda galisir.

6. Isitma ylksek basinci Pd+0.5MPa'dan disik oldugunda, dis Unite fani durur.

4.Basing korumasi kontrolu

@ viksek basing kontroli korumasi

1. Yiksek basin¢g 3.7MPa’ya ulastiinda kompresoériin frekansi sinirlanir ve kontrol edilir ve SV1 baslatma
kontroll ayni anda yapilarak yiksek basincin 3.7MPa’yl gegmemesi saglanir.

2. Yiksek basing 4.0MPa’ya veya lzerine ulastiginda ylksek basing anahtari baglanti kesintisi arizasi alarmi
verilir ve Unite galismayi durdurur.

@ Dusuk basing kontroll korumasi

1. DisiUk basing 1.05MPa veya ulzerine ulastiginda isitma sirasinda tim dis Unitelerin LEVa1 ve 2 degerlerini kontrol
ederek basincin 1.05MPa’y1 gegmediginden emin olun; sogutma sirasinda tim i¢ Unitelerin LEV’sini kontrol ederek
basincin 1.06MPa’y1 gegmediginden emin olun.

2. Dusuk basing 0.2MPa'nin altinda oldugunda SV1 basglatilarak distik basing artirilir;

3. 5 dakika iginde asagidakiler tespit edildiginde kapatma alarmi: sogutma: Ps< 0.10Mpa; 1sitma: Ps< 0.05Mpa; buz
¢6zme ve yag donusu: kompresor ¢alistiktan sonra Ps<0.03Mpa.

5.Asir1 iIsinma korumasi kontroli

@ Kompresorin ust kismindaki sicaklik arttiginda ilgili SV31 ve 2 ¢alistirilarak sivi gegisi sogutmasi yapilir.
(Bkz. Sekil 1) Td yuksek sicaklik tarafi ( < 130°C ) kontrol / SV31 ve 2 kontrol

sv3 ACIK l T
KAP

Al

I | | | |
80 85 90 100105110 130

— Td ()

@ Kompresorin alt kismindaki sicaklik 110°C'ye ¢iktiginda kompresérin ¢ikis frekansi sinirlanir ve kontrol edilir.
(Bkz. Sekil 2) Td1 ve 2 ylksek sicakhk tarafi ( 1 120°C ) kontrol / INV kompresor kontrolu
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Cikis orani (%)

100 — T
INV / genel kontrol

(507 -

Td: 110°C belirli kontrol

20mps — E— >

Omps — Pd / Ps belirli kontrol arahidi « ! R ! V
Td kontrol aralig

| | | |
90 100 110 130

— Td(TT)

6. Akim korumasi kontrolii

) Kompresor akimi sart kosulan Ust limit degeri asarsa akim, cikis degerine veya altina degismeden 6nce
calisma frekansi kontrol igin azaltilir.

@ Akim, en disik dénlis hizinda bile (20 dev/sn) Ust limit dederine veya altina erisemezse kompresor
galismayi durdurur.

® Akim c¢ikis de@erine veya altina erigirse hedef dénis hizina geri doner.

Kompresoér akimi

Ust limit degeri

Cikis dederi

|
1 | I
I
Kompresoriin dénus hizi :

Asagi in Yukari ¢k

1 dev/sn

2 dev/sn

|
Koruma

[Not] Akim ust limitleri / cikis degerleri su sekilde sart kosulur:

Dis Unite 16HP 8HP, 10HP, 12HP, 18HP, 20HP 14HP, 22HP, 24HP
invertér Siriici Kendi kendine Kendi kendine kontrol Kendi kendine kontrol
kontrol
Ust Limit Degeri 25A 34A 40A
Cikis Degeri 24A 32,6A 37A

Johnson /))X 286

Controls



18. Ariza kodu

d YORK

Ana unite Ariza kodu tanimi Ariza agiklamasi Notlar
dijital
gostergesi
ariza kodu
20-0 Buz ¢b6zme sicakligi, AD degeri 60 saniye boyunca 11'in altinda (agik Kaldigi yerden
sensdr Tdef1 arizasi devre) veya 1012'nin Uzerinde (kisa devre), sensérin | devam edebilir
20-1 Buz ¢bzme sicakligi, sogutma modunda anormal durumdayken alarmi yok.
sensdr Tdef2 arizasi
21 Ortam sicakligi, AD degeri 60 saniye boyunca 11'in altinda (agik Kaldigi yerden
sensoér Ta arizasi devre) veya 1012'nin lzerinde (kisa devre), sensoérin devam edebilir
22-0 Emme sicakligi, sogutma modunda anormal durumdayken alarmi yok.
sensdr Ts1 arizasi
22-1 Emme sicakligi,
sensdr Ts2 arizasi
22-2 Emme sicakligi,
sensdr Tsacc arizas|
22-3 Emme sicakligi, AD degeri 60 saniye boyunca 1012'nin izerindeyse
sensdr Tsuc arizasi (kisa devre) alarm. AD degeri 60 saniye boyunca 11'in
altindaysa (agik devre)
Tao<0°C ise, agik devre alarmi yok. Eger
Tao>=0°C ve ET<0 ise alarm yok. 5 dakika boyunca
ET>=0°C ise alarm, sogutma modunda anormal
durumdayken sensériin alarmi yok.
23-0 Desarj sicaklg, AD degeri 60 saniye boyunca 11'in altinda (agik Kaldigi yerden
sensor Td1 arizas devre) veya 1012'nin tzerinde (kisa devre). Tao<0°C devam edebilir
23-1 Desarj sicakligi, ise, acik devre arizasini tespit etmeye gerek yok
sensor Td2 arizasi (AD degeri 11'in altinda.)
24-0 Yag sicakligi, sensoér AD degeri 60 saniye boyunca 11'in altindaysa (ac¢ik Kaldigi yerden
Toilp arizasi devre) veya 1012'nin Gizerindeyse devam edebilir
(kisa devre), alarm. Tao<0°C ise, agik devre alarmi
yok. Tao>=0°C ve ET>=0°C ise 5 dakika i¢inde acik
devre alarmi yok.
24-1 Yag sicakligi, sensér  [AD degeri 60 saniye boyunca 11'in altinda (agik devre)
Toil1 arizasi veya 1012'nin Uzerinde (kisa devre) ise alarm.
24-2 Yag sicakligl, sensor | Tao<0°C ise, agik devre alarmi yok.
Toil2 arizasi
25-0 Is1 esanjori girisi AD degeri 60 saniye boyunca 11'in altinda (agik Kaldigi yerden
sicakligi Toci1 arizasi | devre) veya 1012'nin Gzerinde (kisa devre), sensOriin | devam edebilir
25-1 Is1 esanjori giris sogutma modunda anormal durumdayken alarmi yok.
sicakhg Toci2 arizasi
26-0 Dis Unite ve i¢ Unite Sirekli 200 déngu boyunca bagl i¢ Unitelerin Kaldigi yerden
iletisim arizasi bulunamamasi devam edebilir
26-1 Aranilan i¢ tnite miktari, strekli 270 saniye boyunca
ayarlanan miktardan daha az
26-2 Aranilan i¢ tnite miktari, strekli 170 saniye boyunca

ayarlanan miktardan daha fazla
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Ana Unite Arniza kodu tanimi Ariza agiklamasi Notlar
dijital
gbstergesi
ariza kodu
27-0 Yag sicakligi asiri Toili 2120°C (E) 25 msan zaman araliginda, 2 kez Onaylandiktan
ylksek korumasi (To surekli ve ayarlanan degerin Uzerinde, dur ve sonra devam
iL1) alarm ver. Yag sicakligi durmadan sonraki 3 edilemez
271 Yag sicakiigr asir dgkika b_oyunca alarm kosulundan 10°C dusuk.
yiiksek Bir saat icinde 4 kez olugursa, arizayi onayla.
korumas! (ToiL2) (asin yuksek Td korumasiyla ayni.)
28-0 Yiksek basing sensorii | AD degeri 60 saniye boyunca 11'in altinda (agik Kaldigi yerden
Pd1 arizasi devre) veya 1012'nin lzerinde (kisa devre) ise devam edebilir
alarm.
28-1 Yiksek basing sensoru
Pd2 arizasi
29 Duslk basing sensori
Ps arizasi
30-0 Yiksek basing anahtari | Gig agikken sirekli 2 sn boyunca KAPALI Onaylandiktan
HPS1 arizasi onayl, alarm. Bir saat iginde 4 kez olusursa, sonra devam
arizayi onayla. edilemez
30-1 Yiksek basing anahtari
HPS2 arizasi
31 Sivi borusu basing AD degeri 60 saniye boyunca 11'in altinda (agik devre)
sensoérl P1 arizasi veya 1012'nin tUzerinde (kisa devre) ise alarm.
32-0 Is1 esanjori cikis AD degeri 60 saniye boyunca 11'in altinda (a¢ik Kaldigi yerden
sicakligl Tsco arizasi devre) veya 1012'nin Uzerinde (kisa devre), alarm, devam edebilir
32-1 Sivi borusu alt sensorin 1sitma modunda anormal durumdayken
sogutucu SC sicakhgi | alarmi yok.
Tligsc arizasi
33-0 EEPROM (AT24C04) EEPROM iletigsim arizasi Onaylandiktan
33-1 arizasl EEPROM veri kontroli arizasi (model kodu, kontrol, son(;_ell devam
vb) edilemez
33-2 EEPROM veri mantigi arizasi (limit 6tesi veriler, ters
sira, vb.)
34-0 Desarj sicakligi asir Td1/Td2=130°C (E) 25 msan zaman araliginda, 2 Onaylandiktan
ylksek korumasi (Td 1 | san sirekli ve ayarlanan degerin izerinde, dur ve sonra devam
34-1 Desarj sicakligi asiri alarm ver. Yag sicakli§i durmadan sonraki 3 dakika edilemez

yiksek korumasi (Td 2
)

boyunca alarm kosulundan 10°C dustk, daha sonra
otomatik olarak devam et. Bir saat icinde 4 kez
olusursa. arizavi onavla
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Ana Unite Ariza kodu Ariza agiklamasi Notlar
dijital tanimi
gbstergesi
ariza kodu
35-0 4-yollu valf geri  |4-yollu valfe 3 dakika elektrik saglandiktan sonra asagidaki Onaylandiktan
gevirme arizasi  |kosullar 10 saniye boyunca surekli karsilanabilirse yani geri sonra devam
cevirme basaril olursa: edilemez
* & * Dig kompresor normal galisiyor
*& +& +Tsuc— Tdefl >10°C
* Tsuc — Tdef2 > 10°C
* Pd — Ps > BMpa
* Aksi takdirde korumayi durdur.
(Tao >-10°C, p=0.60; Tao >-10°C, 3=0.40)
*4-yollu valf KAPALI 3 dakika gectikten sonra tekrar galisir
*Termo. 2 kez sirekli KAPALI ise, Hata durdur.
35-1 4-yollu valf geri Slave Unitenin 4-yollu valfine, master Unite 1sitma tespiti
gevirme arizasi basladiktan 20 dakika sonra elektrik gelmezse alarm 35-1
36-0 Yag sicakligi Normal galisma (baslatma, buz ¢ézme, yag donisu, kal, dur | Onaylandiktan
asiri dusuk haric¢), strekli 5 dakika boyunca Toil < CT+10°C ise Unite 170 sonra devam
korumasi saniye boyunca durur ve daha sonra otomatik olarak devam edilemez
(Toill) eder. Bir saat i¢cinde 3 kez olusursa, alarmi kilitle.
- - *Asiri distk Td korumasiyla ayni
36-1 Yag sicakligi
asiri dusuk
korumasi
37-1 3N gti¢ kaynagi S fazi eksikligi Onaylandiktan
faz eksikligi (L1, R’ye baglanir, ana PCB’nin gug¢ kaynagi, L2, ana sonra devam
PCB’nin S’sine baglanir, modulin L3 gug¢ kaynagi, sabit edilemez
frekansli kompres yok, bu nedenle faz sirasini algilama,
sadece eksik fazi algila
38 Pd yuksek Pd asin disuk korumasi
basing sensori
asiri dusuk
39-0 Ps dusik Kompresor ¢alistiktan sonra (kalinti galisma harig) stirekli 5 Onaylandiktan
basing sensorl dakika boyunca sogutmadaysa, Ps<0.10MPa; i1sitmadaysa sonra devam
asir dasuk Ps< 0.05MPa, yag dénusiundeyse Ps<0.03MPa, dur ve edilemez
korumasi alarm. 170 saniye sonra otomatik olarak devam et. Bir saat
icinde 3 kez olugursa, arizayi onayla.
39-1 Kompresor Kompresor galistiktan sonra kompresyon orani surekli 5
orani € agiri dakika € > 8.0 ise dur ve alarm. Sogutmadaysa kompresyon
yuksek orani surekli 1 dakika € > 9.0 veya isitmadaysa kompresyon
korumasi orani surekli 1 dakika veya 1sitmadaysa € > 8.5, dur ve alarm.
170 saniye sonra otomatik olarak devam et. Bir saat icinde 4
kez olusursa, arizayi onayla.
39-2 1 no. Normal ¢alismada (baslatma, buz ¢6zme, yag donisu, kal,
Kompresor dur harig), kompresyon orani surekli 5 dakika boyunca €<1.8
orani € agiri ise dur ve alarm. Veya surekli olarak 1 dakika boyunca €<1.5
393 P no is_e dur v_e_alarm. 170 saniye sonra otomatik olarak devam et.
Kompresor Bir saat icinde 4 kez olusursa, arizayi onayla.
orani € agiri
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Ana Unite |Anza kodu tanimi Ariza agiklamasi Notlar
dijital
gostergesi
ariza kodu
40-0 Pd1 yiiksek basing Kompresor calistiktan sonra Pd=4.15MPa ise dur ve Onaylandiktan
sensorl asiri yuksek alarm. 170 saniye sonra otomatik olarak devam et. sonra devam
korumasi Bir saat icinde 4 kez olusursa, arizay! onayla. edilemez
40-1 Pd2 yiiksek basing
sensoru asir yuksek
korumasi
43-0 Desarj sicakligi Normal galismada 10 dakika sonra (baslatma, buz Onaylandiktan
sensori Td1 asir ¢6zme, yag donusu, kal, dur harig), surekli 5 dakika sonra devam
disUk korumasi boyunca Td <CT+10°C ise dur ve alarm. 170 saniye edilemez
43-1 Degarj sicakligi sonra otomatik olarak devam et. Bir saat icinde 3 kez
sensori Td2 asir olusursa, alarmi kilitle. Kompresér 1 veya 2 alarmindan
disuk korumasi sonra kompresor 1 veya 2 calismaya devam eder. 3 kez
kilitlendikten sonra sistem durur ve ariza verir
44 Ps dusik basing Kontroll koruma, ¢alismaya devam et. Bir saat Onaylandiktan
sensori asir yuksek  |iginde 4 kez olusursa, Kkilit. sonra devam
korumasi edilemez
45 Bir saat icinde 4 kez 30 saniye boyunca sirekli iletisim yok (E) Kaldigi yerden
olusursa, devam edebilir
46-0 INV1 Kkarti iletigimi 30 saniye boyunca surekli iletisim yok (E)
arizasl
46-1 INV2 Kkarti iletigimi 30 saniye boyunca surekli iletisim yok (E)
arizasl
71-0 Fan 1 Kilitli 30 sn boyunca 20 dev/dak hizin altinda ¢alisma veya 2 | Onaylandiktan
rotor Sol) dakika boyunca hedeften %70 daha disiik hizda sonra devam
galisma, durdur. 170 saniye sonra otomatik olarak edilemez
71-1 Fan 2 kilitli devam et. Bir saat icinde 4 kez olugursa, arizayi
rotor Sag) onayla.
72-0 Fan 1 ters GSol) Fan motoru tarafindan génderilen ters sinyali ve 700'den | Kaldidi yerden
fazla ters hizi algila, alarm ve durdur. devam edebilir
72-1 Fan 2 ters &ag) Kaldigi yerden
devam edebilir
73-0 Fan 1 asir akim ( Motor hizi 400'den az oldugunda akim sinyali 10 saniye | Kaldidi yerden
Sol) boyunca olustugunda, alarm ve durdur, bir saat icinde 5 | devam edebilir
73-1 Fan 2 asir akim ( kez olugursa arizayi kilitle Kaldigi yerden
sagd) devam edehilir

Johnson /))1

Controls

290




 YORK

Ana Unite Arniza kodu tanimi Ariza agiklamasi Notlar
dijital

gostergesi

ariza kodu

75-0 Yiksek basing ile n 1 dakika INV kompreséri galistiktan sonra, Pd- Onaylandiktan
dislk basing arasinda | Ps<0.1MPa, daha sonra dur. 170 saniye sonra sonra devam
basing digsmesi yok otomatik olarak devam et. Bir saat icinde 4 kez edilemez

olusursa, arizayi onayla.

75-4 Yiksek basing ile 3 dakika boyunca Pd-Ps<0.4MPa ise dis Unite korumasi | Onaylandiktan
disuk basing durdur. sonra devam
arasinda ¢ok kiguk » Korumay!i durdurduktan 5 dakika sonra yeniden baslat. edilemez
basing dismesi » Koruma 2 saat icinde 6 kezden fazla

durdurulduysa, Hata durdur.

76-0 Hatali dig Unite Slave Unite miktarlari, master Gnitenin Sifirlama
miktari, adresi veya EEPROM'indaki verilerle uyumlu degil.
kapasitesi ayari

76-1 Slave Unite miktarlari, master tnitenin

EEPROM'indaki verilerle uyumlu degil.

76-2 Slave Unite kapasitesi ayari master Gnitenin

EEPROM'indaki verilerle uyumlu degil.

77 Dis Uniteler ToilpB-ToilpA<10°C ise alarm ve dur. Baslatma Onaylandiktan
arasindaki yag sirasinda algilama yok, buz ¢dzme ve yagd dénusu ve sonra devam
esitlenme yag dénls tamamlandiktan 10 dakika sonra. 170 edilemez
korumasi saniye sonra otomatik devam et. Bir saat icinde 2 kez

olugursa, arizay Kilitle.

78-0 Sogutmada Sogutma kompresori calisirken 30 dakika —
sogutucu eksikligi boyunca Ps<0.1MPa.
alarmi

78-1 Isitmada sogutucu Isitma kompresori caligirken 60 dakika boyunca Ts1-
eksikligi alarmi ET>20 & Ts1- ET>20 & LEV tam acikken, gaz eksikligi

alarm sinyalini gonder ve durma.

80 Kapasite, dis Unitelerle | VRF sisteminde slave Unite ile master Gnite arasindaki Devam

eslesmiyor. kapasite farki 4HP, arizayi onayla. edilemez
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Ana Unite |Anza kodu tanimi Ariza agiklamasi Notlar
dijital
gbstergesi
ariza kodu
99-X Program kendi X=0~5 Kaldigi yerden
kendine kontrol devam edebilir
arizasl
110-0 Modul 1 asirn akim Modul 1 donanim asiri akim Bir saat icinde 4
110-1 Modul 2 asir akim kez olusursa,
111-0 Kompresér 1 kontrol Kompresorin baglatiimasi veya ¢alismasi sirasinda arizayi onayla.
disi tinite rotor pozisyonunu 6 kez algilayamaz, 5 sn dur ve | Onaylandiktan
111-1 Kompresor 2 kontrol daha sonra INV kontrol karti otomatik olarak devam sonra devam
disi eder. edilemez
112-0 Modul 1 radyator Sicaklik > 94°C ise alarm.
sicakligi asiri Sicaklk <94°C ise INV kontrol karti
yuksek otomatik olarak devam eder.
112-1 Modul 2 radyator
sicakhgi asiri yiksek
113-0 Modul 1 asin yuk Modul asir yuk
113-1 Modil 2 asin yuk
114-0 Modul 1 DC yetersiz DCBUS voltaji<DC420V ise alarm
voltaj DCBUS voltaji>DC420V ise INV kontrol karti otomatik
114-1 Modul 2 DC yetersiz olarak devam eder.
voltaj
115-0 Modul 1 DC asin DCBUS voltaji > DC642V ise alarm
voltaj DCBUS voltaji < DC642V ise INV kontrol karti otomatik
115-1 Modul 2 DC asirn olarak devam eder.
voltaj
116-0 Modler 1 ile iletigsim iletisim sinyali stirekli 30 saniye boyunca algilanamazsa
anormal alarm. Algilandiktan sonra INV kontrol karti otomatik
116-1 Modiiler 2 ile iletisim olarak devam eder.
anormal
117-0 Modul 1 yazilim agiri Modul yazilim asiri akim
akim
117-1 Modul 2 yazilim agiri
akim
118-0 Moddl 1 baslatma Kompresor baslatma surekli 5 kez basarisiz.
arizasl
118-1 Modil 2 basglatma
arizasl
119-0 INV kontrol tnitesi 1 invertdr kontrol Gnitesi akimi algilama sensorii
akim algilama anormal.
devresi anormal Baglanilamiyor veya hatal baglanti.
119-1 INV kontrol Uinitesi 2
akim algilama devresi
anormal
120-0 invertdr kontrol invertdr kontrol Gnitesinin giic kaynagi aniden duruyor.
Unitesi 1 glc
kaynagi anormal
120-1 invertér kontrol Ginitesi

2 gug kaynagi anormal
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Ana Unite Ariza kodu tanimi Ariza agiklamasi Notlar
dijital
gbstergesi
ariza kodu
121-0 invertodr kontrol Gnitesi 1 invertodr kontrol Gnitesi kartinin glic kaynagi Bir saat icinde 4
kartinin gi¢c kaynagi aninda bozuluyor. kez olusursa,
anormal arizayi onayla.
121-1 invertér kontrol Ginitesi 2 Onaylandiktan
kartinin gii¢c kaynagi anormal sonr§|1 devam
122-0 invertor kontrol Gnitesi Sicaklik sensoéri direnci anormal veya edilemez
1'in radyatdr sicakhig sicaklik sensoéru bagh degil.
sensoru anormal.
122-1 invertdr kontrol Gnitesi
2'nin radyator sicakligi
sensoru anormal.
125-0 Kompresor 1 frekans surekli 5 dakika boyunca (Akim frekansi 2 INV | Kaldidi yerden
eslesmeme hedef frekans+3Hz) veya hedef frekans>0 devam edebilir
125-1 Kompresor 2 frekans ve gercek frekans=0)
eslesmeme
127 MCU sifirlama arizasi Master Unite, slave Unitenin MCU’sunun Onaylandiktan
sifirlandidini incelerse ve slave Unite sonra devam
calisiyorsa, master Uinite MCU sifirlama edilemez
arizasi alarmi verir ve tim sistem durur.
Isitma modunda yeniden baglatmada 4WV’ye
elektrik verilmez ve tim sistem 4WV ters
cevirme galismasini yeniden calistirir. Bir
saat icinde 4 kez olusursa, arizay onayla.
128 MCU programi guincellenmeli | VRF sistemi programi uyumsuz, program Devam edilemez

glncelleme istemi.

Ariza olmadiginda baslatma kosulu karsilanamazsa master Unitedeki dijital gosterge bekleme kodunu gérintdiler:

555.0 | Bekleme durumu kapasitesi asiri Kapasite %135'in Uzerinde veya %50'nin Onaylandikt
eslesmesi altinda oldugunda sistem bekleme durumuna an sonra
555.1 | Kapasite %135'in Uizerinde veya Kapasite %135'in Uizerinde veya %50'nin devam
%50'nin altinda oldugunda sistem altinda oldugunda sistem bekleme durumuna edilemez
555.2 | Kapasite %135'in Uzerinde veya Kapasite %135'in Uzerinde veya %50'nin
%50'nin altinda oldugunda sistem altinda oldugunda sistem bekleme durumuna
555.3 | Kapasite %135'in Gizerinde veya Yuiksek ortamli modellerde (inite sogutma
%50'nin altinda oldugunda sistem modundayken ortam sicakhdi 54°C'nin
bekleme durumuna gecer. Uzerinde agilamaz ve dijital gbstergede su

% Ariza kodu agiklamasi

0 ~19 :i¢ Unite arizasi

20 ~99 :dis Unite arizasi

110 ~125 :invertdr modulu arizasi
126 ~127 :yaziimsal kendi kendine tespit
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19. Sorun giderme

Ariza kodu
Dis dijital
goOsterge:

ic Ginite LED durumu

LED5

20 kez

20-0,1 ¢
kablolu
kontrol
Unitesi: 14

Dis tUnite LED durumu Normal

LED1

LED2

Normal

Normal

Ariza agiklamasi:
Buz ¢6zme sicakligi sensorleri:
Tdef1 ve Tdef2 arizasi

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[1 Sensor baglantisinin
normal olup olmadidini kontrol
edin;

[ Sensoriin direng
oOzelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

[] PCB tarafindan alinan
sicaklik déngusinun normal
olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

AD degerinin 60 saniyeden
uzun siire siirekli 11'in altinda

(acik devre) veya 1012’nin
Uzerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi, sensor sogutma
modunda ¢aligirken anormallik
islenmez ve buz gézme
sirasinda ve buz ¢ézmenin
sonunda 3 dakika icinde alarm
verilmez.

4. Olas! nedenler

[1 Sensor bagdlantisi glvenli
degil;

[1 Sensor bozuk;

[1 Sensorde direng
suriiklenmesi var;

[] PCB'nin aldigr sicaklik
dogru degil.

Sensorin ilgili konektdrinin
normal olup olmadigini kontrol edin

Sensorln direng dzelliklerinin
normal oldugunu kontrol edin

\/

Bilgisayar karti tarafindan
alinan sicaklik déngusinin
normal oldugunu kontrol edin

\/

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde dulizgiin
sekilde degistiriimesini

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistirilmesini

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistiriimesini
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Ariza kodu
Dig dijital

i¢ tinite LED durumu

LED5
20 kez

Arl

gosterge:
2021 lg tinite
kablolu
kontrol
Unitesi: 15

Dis Unite LED durumu

LED1
Normal

LED2
Normal

za acgiklamasi: Ortam sicaklik sensori:

Tao arizasi

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Sensor baglantisinin normal
olup olmadigini kontrol edin;

[ Sensorin direng
Ozelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

] PCB tarafindan alinan
sicaklik déngusundn normal
olup olmadigini kontrol edin.

Sensorln ilgili konektdrinin
normal olup olmadigini kontrol edin

3. Anormallik dogrulama
kosullari

AD degerinin 60 saniyeden
uzun siire sirekli 11'in altinda

(acik devre) veya 1012’nin
Uzerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi ve buz ¢ozme
sirasinda ve buz ¢ézmenin
sonunda 3 dakika icinde alarm
verilmez.

Sensorln direng
ozelliklerinin normal
oldugunu kontrol edin-

>N_

4. OlasI nedenler

Bilgisayar karti tarafindan

[] Sensor baglantisi glivenli
degil;

[] Sensor bozuk;

[] Sensorde direng
sirtklenmesi var,;

[1 PCB'nin aldigi sicaklik
dogru degil.

alinan sicaklik déngusinin
normal oldugunu kontrol edin

\/

e

Satis sonrasi personeli

—» tarafindan yerinde diizgiin
sekilde degistiriimesini
Satis sonrasi personeli

——» tarafindan yerinde diizgiin

sekilde degistiriimesini

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde dulizgiin
sekilde degistiriimesini
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Ariza kodu ic Ginite LED durumu

Dis dijital

LED5S

Ariza agiklamasi: Emme sicakhgi

20 kez

sensori: Tsl, Ts2, Tsacc ve Tsuc

gosterge:
22-0,1,2,3
i¢ Gnite
kablolu
kontrol
Unitesi: 16

Dis Unite LED durumu

LED1

LED2

arizasi

Normal

Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Sensor baglantisinin normal
olup olmadigini kontrol edin;

[ Sensorin direng
Ozelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

[ PCB tarafindan alinan
sicaklik déngusundn normal
olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

AD degerinin 60 saniyeden
uzun siire siirekli 11'in altinda
(acik devre) veya 1012’nin
Uzerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi ve buz ¢ézme
sirasinda ve buz ¢ézmenin

[1 Sensor baglantisi glivenli
degil;

[] Sensor bozuk;

[] Sensorde direng
suriklenmesi var;

[1 PCB'nin aldigi sicaklik
dogru degil.

normal oldugunu kontrol edin

Sensorln ilgili konektdrinin
normal olup olmadigini kontrol edin

Sensorin direng dzelliklerinin
normal oldugunu kontrol edin

\/

sonunda 3 dakika i¢cinde alarm Y
verilmez.
4. Olasi nedenler
Bilgisayar  karti  tarafindan
alinan sicaklik dongusunin

\/

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde diizgin
sekilde degistiriimesini

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde dulizgiin
sekilde degistiriimesini

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde dulizgiin
sekilde degistiriimesini
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Ariza kodu ic Ginite LED durumu

Dis dijital

LEDS

Ariza aciklamasi: Desarj sicakligi sensori:

20 kez

Td1 ve Td2 arizasi

gosterge: 23-
0,1 ¢ kablolu
kontrol
Unitesi: 17

Dis Gnite LED durumu

LED1 LED2

Normal Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi Ariza Teghisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit ydntemi

[ Sensor bagdlantisinin normal
olup olmadigini kontrol edin;

[ Sensoriin direng
ozelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

[1 PCB tarafindan alinan
sicaklik déngusinun normal
olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

AD degerinin 60 saniye
boyunca strekli 11'in altinda
(acik devre) veya 1012'nin
Uzerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi. Ta-10 ise agik
devre, kompresor
¢alismasindan 3 dakika sonra
tespit edilir (AD degeri 11'in
altinda).

4. OlasI nedenler

[1 Sensor bagdlantisi glvenli
degil;

[1 Sensor bozuk;

[ Sensorde direng
siriiklenmesi var;

[1 PCB'nin aldigi sicaklik
dogru degil.

Sensorin ilgili konektdrinin
normal olup olmadigini kontrol edin

Bilgisayar
alinan
normal oldugunu kontrol edin

Sensorin direng ézelliklerinin
normal olup olmadigini kontrol
edin

—

kart  tarafindan
sicaklik  dénglisunin

=

\/

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistiriimesini

R ——

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde dulizgiin
sekilde degistiriimesini

—_—t

Satig sonrasi personeli
tarafindan yerinde dulizgiin
sekilde degistiriimesini

—

297

Johnson 4))[

Controls




 YORK

Ariza kodu i¢ tinite LED durumu LEDS Ariza aciklamasi: Yag sicakhgi sensoru:
Dis dijital 20 kez Toilp, Toil1 ve Toil2 arizasi
gosterge: 24- Dis Unite LED durumu LED1 LED2
0,1,21¢g Normal Normal
kablolu kontrol
Unitesi: 18
1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Sensor baglantisinin normal
olup olmadigini kontrol edin;

[ Sensoriin direng
oOzelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

[1 PCB tarafindan alinan
sicaklik déngusinun normal
olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

AD degerinin 60 saniyeden
uzun siire siirekli 11'in altinda

(acik devre) veya 1012’nin
Uzerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi, Ta -10 oldugunda
alarm verilmez; ET-10
oldugunda 5 dakika iginde
alarm verilmez.

4. OlasI nedenler

[1 Sensor bagdlantisi glvenli
degil;

[1 Sensor bozuk;

[1 Yag sicakhdi sensoriinde
direng suriiklenmesi var;

[] PCB'nin aldigr sicaklik
dogru degil.

Sensorin ilgili konektdrinin
normal olup olmadigini kontrol edin

Sensorin direng 6zelliklerinin
normal oldugunu kontrol edin

Y.
Bilgisayar  karti  tarafindan
alinan sicaklik déngusinin

normal oldugunu kontrol edin

\/

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistirilmesini

R ——

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde diizgin
sekilde degistirilmesini

—

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistirilmesini

R ——
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Ariza kodu
Dig dijital

i¢ tinite LED durumu

LEDS

Ariza agiklamasi:

20 kez

Is1 esanjorl girisi sicakligr:

gosterge: 25-
0, 1 g kablolu
kontrol
Unitesi: 19

Dig Unite LED durumu

LED1 LED2

Toci1 ve Toci2 arizasi

Normal Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Sensor bagdlantisinin normal
olup olmadigini kontrol edin;

[ Sensoriin direng
oOzelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

[1 PCB tarafindan alinan
sicaklik déngusinun normal
olup olmadigini kontrol edin.

Sensorin ilgili konektoriinin
normal olup olmadigini kontrol edin

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Sensorin direng 6zelliklerinin

AD degerinin 60 saniyeden
uzun siire siirekli 11'in altinda

(acik devre) veya 1012’nin
Uzerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi, sogutma modu
sorun giderme olmadan sensor
anormalliginde calisiyor ve buz
¢6zme sirasinda ve buz
¢6zmenin sonunda 3 dakika
icinde alarm verilmez.

normal olup olmadigini kontrol
edin

Y
Bilgisayar  karti  tarafindan

4. OlasI nedenler

alinan sicaklik déngusinin
normal oldugunu kontrol edin

[] Sensor bagdlantisi glvenli
degil;

[1 Sensor bozuk;

[1 Sensorde direng
suriiklenmesi var;

[] PCB'nin aldigr sicaklik
dogru degil.

\/

N Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistirilmesini

N Satig sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistiriimesini

¥ Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde diizgin
sekilde degistiriimesini
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Dis dijital

Ariza kodu i¢ tinite LED durumu LED5

20 kez

0,1,2I¢c
kablolu
kontrol
Unitesi: 1A

gOsterge: 26- Dig Unite LED durumu LED1 LED2

Normal Normal

Ariza agiklamasi:
I¢ ve dis Unite arasinda iletisim arizasi

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ lletisim kablosunun toprakli
kisa devresi veya baglantisi
kopmus P ve Q iletisim
kablosu;

[1 P ve Qiiletigim kablosunun
hatall kablo baglantisi
yapilmasi;

[l Tekduze i¢ tnite glic
kaynagi ve kismi i¢ Unitenin
glcu kapatiliyor.

[| Daha buyik enterferans ve
dengesiz iletisim sinyali.

[ i¢ ve dig linite PCB'si
arizasi istikrarsiz iletigsime
neden oluyor.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Sdrekli 200 tur boyunca i¢
Unite baglantisi oldugu tespit
edilmedi; surekli 270 saniye
boyunca i¢ Unitelerin sayisinin
belirlenen sayidan daha az
oldugu tespit edildi; strekli
170 saniye boyunca i¢
Unitelerin sayisinin belirlenen
saylidan daha fazla oldugu
tespit edildi.

4. Olas! nedenler

[J lletigim kablosu sorunu: kisa
devre ve baglanti kesilmesi;

[1 P ve Q iletigsim kablosunun
hatall kablo baglantisi
yapilmasi;

[1 Sorunlu PCB nedeniyle
sorunlu iletigim;

[] Daha fazla normal iletigim
enterferansi.

edln

—

tarafindan yerinde dulizgiin
sekilde degistiriimesini

Dis Unitenin iletisim kablosunda .
klsa devre olup olmadigini kontrol > Y Satig sonrasi personeli

Dis Unitenin |Iet|§|m kablosunun Y Satis sonrasi personeli
< kesik olup olmadigini kontrol edin > ——» tarafindan yerinde diizgiin

T

ic ve dis Unitenin iletisim
kablosu P ve Q'nun dogru olup Y Satis sonrasi personeli
olmadigini kontrol edin ——T—® tarafindan yerinde diizgiin

T

Ic ve dis Unitenin bilgisayar karti
iletisim  portunun dogru olup
olmadigini kontrol edin

T

Ic tinite veya dis bilgisayar kartini degistirin

Enterferans kaynagi olup olmadigini kontrol edin.

sekilde degistiriimesini

sekilde degistiriimesini

Y Satis sonrasi personeli
Ayni i¢ Unite No. olup olmadigini kontrol edin. => ——3 tarafindan yerinde diizgiin

sekilde ayarlanmasini

N Satis sonrasi personeli
—— tarafindan yerinde diizgiin

sekilde ayarlanmasini

Enterferans kaynagini ortadan
> kaldinin.
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Ariza kodu i¢ tinite LED durumu LEDS Ariza agiklamasi:
Dig dijital 20 kez Dis Unite kompresor sicakligi agin ylksek
gosterge: 27- Dis tinite LED durumu LED1 LED2 ariza (Toil1 ve Toil2)
0, 1 Ig kablolu Normal Normal
kontrol
Unitesi: 1B
1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

Yag sicakligi sensorinin dlrencmln
dogru olup olmadigini kontrol edin

[l Yag sicakhg sensérii tarafindan
Olgllen sicakligin dogru olup
olmadigini kontrol edin;

[l Unitede kagak veya yetersiz
sogutucu olup olmadigini kontrol
edin;

[] sv31, Sv32, LEVb, vb. dig
Gnitenin normal sekilde acilip
acllmadigini kontrol edin;

[l Bu tnitenin dis 1sI esanjériniin
ve giris ve ¢ikis hava hattinin
kirlenme nedeniyle tikanip
tikanmadigini kontrol edin.

L] Bu nitenin ig 1s1 esanjériinin
ve sogutma sirasinda giris ve ¢ikis
hava hattinin kirlenme nedeniyle
tikanip tikanmadigini kontrol edin.

Y

Slstemdekl sogutucuda kagak veya
Dis i1s1 esanjoriiniin sogutma
sirasinda normal olup olmadigini ve

i¢ 1Isiticinin i1sitma sirasinda normal
olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Toil1/Toil22120.

V

4. Olasi nedenler

LEVb SV31 ve SV32 dis Unitenin normal

[} Yag sicakligi sensoriinde direng
slruklenmesi var;

[ sistemdeki sogutucu sivi
yetersiz;

[] LEVb ,SV31, SV32, vb. dis
Unite normal sekilde agilamiyor;
[ Unitenin yogunlagma
bélimindeki isi transferi
fonksiyonu zayif.

O Caligma ortami, izin verilen
arahgin disinda.

sekilde acilip agiimadigini kontrol edin.

Umtemn izin verilen galisma
< araliginin tesinde olup
olmadigini kontrol edin.

I

Uniteyi izin verilen aralik
dahilinde kullanin.

yeterS|zI|k olup olmadigini kontrol edin. > —_—

-

N Satis sonrasi  personelin
sicakhgi sensoruni
degistirmesini saglayin.

yag
yerinde

Y Satis sonrasi personelin dogru
bir sekilde yerinde
degistirmesini ve sodutucunun
yeterli olmasini saglayin.

N Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde diizgin
sekilde degistiriimesini

N Sorun giderme uygulayin ve
— {3  satis sonrasl personel
tarafindan yerinde

degistirilmesini saglayin.
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Ariza kodu i¢ tinite LED durumu LEDS Ariza agiklamasi:
Dis dijital 20 kez Yiksek basing sensorii baglanti kesintisi
gosterge: 28- | Dig linite LED durumu LED1 LED2 arizasi
0,1l Normal Normal
kablolu
kontrol
Unitesi: 1C
1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Sensor baglantisinin normal
olup olmadigini kontrol edin;

[ Sensoriin voltaj
Ozelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

[ PCB tarafindan alinan
basing dénglsinin normal
olup olmadigini kontrol edin.

Sensorin ilgili konektdrinin
normal olup olmadigini kontrol edin

3. Anormallik dogrulama
kosullari

AD degerinin 30 saniyeden
uzun siire sirekli 11'in altinda

(acik devre) veya 1012’nin
Uzerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi ve buz ¢ozme
sirasinda ve buz ¢gézmenin
sonunda 3 dakika icinde alarm
verilmez.

Sensoriin  voltaj 6zelliklerinin

normal oldugunu kontrol edin >

4. OlasI nedenler

[ Basing sensori badlantisi
glvenli degil;

L] Basing sensori bozuk;

[1 PCB'nin aldigi basing dogru
degil.

karti
basing
normal oldugunu kontrol edin

tarafindan
déngusinin

Bilgisayar
alinan

=

\/

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistirilmesini

N

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistirilmesini

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde diizgin
sekilde degistirilmesini
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Ariza kodu
Disg dijital

i¢ Ginite LED durumu

LEDS

Ariza agiklamasi:

20 kez

Dusuk basing senséri baglanti kesintisi

gosterge: 29
i¢ tinite
kablolu
kontrol
Unitesi: 1D

Dis tnite LED durumu

LED1 LED2

arizasi

Normal Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Sensor baglantisinin normal
olup olmadigini kontrol edin;

[] Sensoriin voltaj
oOzelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

[1 PCB tarafindan alinan
basin¢ déngusinin normal
olup olmadigini kontrol edin.

Sensorln ilgili konektdrinin
normal olup olmadigini kontrol edin

3. Anormallik dogrulama
kosullari

AD degerinin 30 saniyeden
uzun siire siirekli 11'in altinda

(acik devre) veya 1012’nin
Uzerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi ve buz ¢ézme
sirasinda ve buz ¢6zmenin
sonunda 3 dakika i¢inde alarm
veriimez.

Sensoriin  voltaj 6zelliklerinin

normal oldugunu kontrol edin >

4. OlasI nedenler

[ Basing sensori baglantisi
guvenli degil;

L] Basing sensori bozuk;

[1 PCB'nin aldigi basing dogru
degil.

Bilgisayar karti tarafindan
alinan basing déngusunin
normal oldugunu kontrol edin

\/

==

N Satis sonrasi personeli
————» tarafindan yerinde diizgiin
sekilde degistiriimesini

N Satig sonrasi personeli
————» tarafindan yerinde diizgiin
sekilde degistiriimesini

N Satis sonrasi personeli
— > tarafindan yerinde diizgiin
sekilde degistirilmesini
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Ariza kodu i¢ tinite LED durumu LEDS Ariza agiklamasi:
Dis dijital 20 kez Yiksek basing anahtari baglanti kesintisi
gosterge: 30- Dig Unite LED durumu LED1 LED2 |arizasi
0, 1 Ig kablolu Normal Normal
kontrol Unitesi:
1E
1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

2. Anormallik tespit yontemi

[ Basing anahtari
baglantisinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

] PCB tarafindan alinan
basing anahtari déngusunin
normal olup olmadigini kontrol
edin;

L] Basing anahtarinin
genellikle kapali olup
olmadidini ve baglanti
kesildiginde basincin 4.0MPa'yi
gecip gecmedigini kontrol edin;
[ ] Sistemin yiiksek basinglh
kisminin bloke olup olmadigini
kontrol edin;

[] Sogutma sirasinda dis Unite

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Yuksek basing anahtari 2
sn boyunca kapatilr.

4. OlasI nedenler

[ Basing anahtarinin
baglantisi glvenli degil;

[ Basing anahtari bozuk; [
PCB tarafindan alinan basing
anahtari sinyali yanls;

I Unitenin yiiksek basingli
kismi bloke;

[ Dig Unite fani sogutma
sirasinda galismay!i
durduruyor;

[1 Asir sogutucu var;

[] Unitelerin galigma araliginin
disinda.

Basing anahtari kapatildigindan ylksek
< pasincin 40MPa'ya ulastigini kontrol edin =

b
Yiksek basing durdurma valfinin Y
acllip  acilmadigini  veya yUksek>
basing tarafinin bloke olup olmadigini
kontrol edin

N

Sogutma sirasinda dis tnite N
<fan|n|n normal ¢alisip > —

nn madifin Lantral Adin

Y

~_ Sogutucunun agiri miktarda olup olmadigini dogrulayin —f——»-

Y

== Unitelerin ¢alisma arahginin diginda olup olmadigini kontrol edin

Ariza Teshisi Sorun giderme
Basing anahtarinin ilgili konektérinin N Satig sonrasi persoq_eli )
< normal olup olmadigini kontrol edin = — tarafindan yerinde diizgiin
sekilde degistiriimesini
¥
Bilgisayar karti tsrafmdan a]mar; v Satis sonrasi personeli
zgsmg . ana tanl lds'pya' e tarafindan yerinde diizgiin
ongusunun - normal - oldugunu sekilde degistirimesini
kontral edin
N

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde dulizgiin
sekilde degistiriimesini

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde diizgiin
sekilde degistiriimesini

Satis sonrasi personeli tarafindan
yerinde dlizglin sekilde
degistirilmesini saglayin. [Not]
Sisteme sadece yogunlagsmayan
gazlarin girebildigini dogrulayin.

Satis personeli tarafindan kullaniciyi,
Unitelerin galisma araliklar iginde
kullanmalari gerektigini sdyleyin.
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Ariza kodu
Dis dijital

ic Ginite LED durumu

LED5

Ariza agiklamasi:

20 kez

P1 basing sensoéru baglanti kesintisi arizasi

gosterge: 31
i¢ Ginite
kablolu
kontrol
Unitesi: 1F

Dis Unite LED durumu

LED1

LED2

Normal

Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Dip anahtarinin, normal bir
model igin basing tahliye
cihazl bir model olarak
ayarlanip ayarlanmadigini
kontrol edin.

[ Sensor baglantisinin normal
olup olmadigini kontrol edin;
[] Sensoriin direng
Ozelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

[ PCB tarafindan alinan
sicaklik déngusundn normal
olup olmadigini kontrol edin.

Basing tahliye cihazli modelin ve
DIP anahtarinin dogru olup
olmadigini kontrol edin.

=

Sensorin ilgili konektdrinin normal

3. Anormallik dogrulama
kosullari

<.

olup olmadigini kontrol edin

AD degerinin 30 saniyeden
uzun siire siirekli 11'in altinda

(acik devre) veya 1012’nin
lizerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi ve buz ¢ozme
sirasinda ve buz ¢ézmenin
sonunda 3 dakika icinde alarm
verilmez (normal bir model
tarafindan korunmus).

Sensorin voltaj 6zelliklerinin normal
oldugunu kontrol edin

<

4. OlasI nedenler

\/

[] Dip anahtari, normal bir
model igin basing tahliye
cihazl bir model olarak
ayarlanmistir.

[ Sensor baglantisi glvenli
degil;

[ Sensor bozuk;

[1 PCB'nin aldigi basing
sinyali dogru degil.

Bilgisayar  karti  tarafindan
alinan basing  déngusinin
normal oldugunu kontrol edin

\/

=

=

=

DIP anahtari BM4- 7 ve BM4-8
yerinde sififlanir ve satig
sonrasi personeli tarafindan
enerji verilir ve sifirlanir.

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistirilmesini

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde diizgin
sekilde degistirilmesini

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde diizgiin
sekilde degistiriimesini
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Ariza kodu
Dig dijital

i¢ tinite LED durumu

LEDS

Ariza agiklamasi:

20 kez

Buz ¢ézme sicakligi senséru arizasi Tsco

gosterge: 32-
0, 1 i¢ kablolu
kontrol
Unitesi: 20

Dis tnite LED durumu

LED1

LED2

ve Tligsc

Normal

Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Sensor baglantisinin normal
olup olmadigini kontrol edin;

[] Sensoriin direng
ozelliklerinin normal olup
olmadigini kontrol edin;

[ PCB tarafindan alinan
sicaklik déngusinin anormal
olup olmadigini kontrol edin.

Sensorin  ilgili  konektorinin
normal olup olmadigini kontrol
edin

s

3. Anormallik dogrulama
kosullari

AD degerinin 60 saniyeden
uzun siire siirekli 11'in altinda

(acik devre) veya 1012'nin
lizerinde (kisa devre) oldugu
tespit edildi, sogutma modu
sorun giderme olmadan sensor
anormalliginde c¢aligiyor ve buz
¢bzme sirasinda ve buz
¢6zmenin sonunda 3 dakika
icinde alarm verilmez.

Sensorin direng ézelliklerinin
normal oldugunu kontrol edin

Bilgisayar karti tarafindan alinan

4. OlasI nedenler

sicaklik  donglsinin  anormal
oldugunu kontrol edin

L

[ Sensor baglantisi giivenli
degil;

[ Sensor bozuk;

[l Sensorde direng
surtklenmesi var;

[l PCB'nin aldigi sicaklik
dogru degil.

\/

-

-

Satig sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizgln sekilde
degistirilmesini saglayin.

—>

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistiriimesini

— 3

Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgin
sekilde degistirilmesini

—>
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Ariza kodu i¢ tinite LED durumu LED5

Dis dijital

20 kez

gosterge: 33- Dis Gnite LED durumu LED1 LED2

0,1,2I¢c
kablolu kontrol
Unitesi: 21

Normal Normal

Ariza aciklamasi: EEPROM(AT24C04)
arizasl

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit ydntemi

[J Yanlis EEPROM verileri.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

EEPROM iletisimi hatasi;
EEPROM veri kontroll hatasi
(model ID, saglama toplami,
vb.); EEPROM veri mantigi
hatasi (daha genis veri araligi,
yanlis siralama, vb.)

4. Olas! nedenler

[1 EEPROM'un versiyonu
eski, programin versiyonu ise
yeni.

BM1_1 ve M1_2yi "KAPALI"
duruma getirin, tekrar enerji verin
ve daha sonra arizanin giderilip

aiderilmedidini kontrol edin.

EE'yi degistirin.
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Ariza kodu ic Ginite LED durumu LED5 Ariza agiklamasi:
Dis dijital 20 kez Dig Ginite kompresoru desarj sicakligi
gosterge: 34- Dis Unite LED durumu LED1 LED2 (Td1, Td2).asin ylksek arizasi
0, 1 Ig kablolu Normal Normal
kontrol Unitesi:
22
1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

L] Desarj sicakli§i sensérii
tarafindan olgllen sicakligin dogru
olup olmadigini kontrol edin.

[ Unitede kagak veya yetersiz
sogutucu olup olmadigini kontrol
edin;

[ sv31,8v32, LEVb, vb. dig
Uinitenin normal sekilde agilip
aclimadigini kontrol edin;

[J Unitenin dis 1s1 esanjériiniin
kirlenme nedeniyle tikanip
tikanmadigini ve sogutma
sirasinda giris ve ¢ikis hava
hattinda kisa devre olup olmadigini
kontrol edin.

[J Unitenin i 1s1 esanjériiniin
kirlenme nedeniyle tikanip
tikanmadigini ve isitma sirasinda
giris ve ¢ikis hava hattinda kisa
devre olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Toil1/Toil22120.

4. OlasI nedenler

L] Yag sicakligi sensériinde direng
surtiklenmesi var;

[ ] sistemdeki sogutucu sivi
yetersiz;

[] LEVb ,SV31 ve SV32 dis iinite
normal sekilde agilamiyor.

[J Unitenin yogunlasma
bolimiindeki 1si transferi
fonksiyonu zayif.

[] Calisma ortam, izin verilen
araligin disinda.

Desarj sicakligi sensorinin
direncinin dogru olup
olmadigini kontrol edin

= e

/\

< Sistemdeki sogutucuda

acak veva vetersizlik ol

TN

Dis 1s1 degisiminin sogutma
sirasinda normal olup
olmadigini ve i¢ Isiticinin

1sitma sirasinda normal olup
olmadigini kontrol edin.

V
LEVb, SV31 ve SV32 dig Unitenin
normal sekilde acilip agiimadigini
kontrol edin.

Y

izin verilen galisma araliginin
< asilip asiimadigini kontrol edin.

¥

V

o

Uniteyi izin verilenvgal|§ma
arahg dahilinde kullanin.

N Satis sonrasi personelin
desarj sicakhgi sensorini
yerinde degistirmesini
saglayin.

N Satis sonrasi personelin dogru bir
sekilde yerinde degistirmesini ve
sogutucunun  yeterli  olmasini
saglayin.

N Satis sonrasi personeli
tarafindan yerinde duizgiin
sekilde degistiriimesini

Sorun giderme uygulayin ve
satis sonrasl personel
tarafindan yerinde
degistirilmesini saglayin.
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Ariza kodu
Disg dijital

i¢ tinite LED durumu

LEDS

Ariza agiklamasi:

20 kez

35-0, 1 dért yollu valf ters gevirme arizasi

gosterge: 35-
0, 1 g kablolu
kontrol
Unitesi: 23

Dis tnite LED durumu

LED1

LED2

Normal

Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[J Ariza alarmi basladiktan sonra
ve Once sistemin yliksek ve dusik
basinci arasindaki farkin 0.6MPa'y
gecip gegmedigini kontrol edin;

[] Unitede sogutucu eksikligi olup
olmadigini kontrol edin.

L] Dért yollu valfin dogru calisip
calismadigini ve ters akis olup
olmadigini kontrol edin.

[ Yiiksek/disiik basing
sensorunun tespit degerinin dogru
olup olmadidini kontrol edin.

[ Unitenin galisma araligi disinda
olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Dort yollu valfe 3 dakika enerji
verildikten ve 10 saniye gegctikten
sonra asagdidaki kosullarin birinin
karsilanmasi durumunda
anahtarlama tamamlamasi olarak
karar verilir:

*Tsuc-Tdefl0

*Pd-PsBMpa

(Tao-10 ,

=0.60;Tao-10 , B=0.40), aksi
takdirde ariza olarak karar verilir.

4. OlasI nedenler

[ Yiiksek/diisiik basing
sensoruniin tespit degerinin yanlis
olmasi;

[/ sistemdeki sogutucu sivi
yetersiz;

[ Dért yollu valf normal olarak
anahtarlanamiyor veya ters akis
var.

[l Emme borusunun filtresi
yabanci maddeler tarafindan bloke;
[] Tsuc veya Tdef1/2 sensoriiniin
tespit deg@eri yanlis;

Glic moduld, normal galisan
kompreséri caligtiramiyor;

[ calisma ortamy, izin verilen
araligin diginda.

< Normal
calismadigini kontrol edin.
Y

Ariza alarmi basladiktan sonra ve
once sistemin yiksek ve dusik
basinci arasindaki farkin
0.6MPa'yi  gecip  gegmedigini

lengtral adin
Y

Sistemdeki sogutucuda kagak veya
yetersizlik olup olmadigini kontrol edin.

_E

izin verilen galisma araliginin
asilip asiimadigini kontrol

Uniteyi izin verilen'gal|§ma
arahg dahilinde kullanin.

=

Y Satis sonrasi personelin dogru bir

sekilde yerinde degistirmesini ve

. — sogutucunun  yeterli  olmasini
saglayin.

Tsuc veya Tdefl/2 sensorin tespit
degerinin dogru oldugunu ve

Dusiik basing sensoriniin tespit degerinin Y baglantinin dogru oldugunu kontrol
dogru olup olmadigini kontrol edin > —F+—» edn )
Satis sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizgiin sekilde
degistirilmesini saglayin.
N
Dig Unitenin dort yollu valfinin ters
akisli olup olmadigini ve Y Sorun giderme uygulayin
kompresoriin emme borusu —_—  » ve satis sonrasi personel
filtresinin bloke olup olmadigini tarafindan yerinde
kontrol edin. degistirilmesini saglayin.
Y
/surmj layle N Siriicti modiiliiné dogru
degistirdikten sonra normal galigip ————>  sekilde degistirin.
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Ariza kodu
Dig dijital

i¢ tinite LED durumu

LEDS

Ariza agiklamasi:

20 kez

Dis Unite kompreséri yag sicakhgi (Toil1,

gosterge: 36-
0, 1 i¢ kablolu
kontrol
Unitesi: 24

Dis tnite LED durumu

LED1

LED2

Toil2) asin disuk arizasi

Normal

Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[] Yag sicakhgi sensérii
tarafindan 6lgilen sicakligin dogru
olup olmadigini kontrol edin.

[] sv31, Sv32, LEVb, vb. dig
Unitede anormal kagak olup
olmadigini ve algilanan sicakhgin
dogru olup olmadigini kontrol edin;
(] Kapatma i¢ tinite LEV sinin
sikica kapatilip kapatiimadigini ve
¢alisan i¢ unite faninin normal
calisip galismadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Toill/Toil2-CT<10, 5
dakikadan uzun surer.

4. Olasi nedenler

<

[] Yag sicakli§i sensoriiniin probu
dusuyor veya glivenilir olmayan
baglantisi var;

[] Yag sicakli§i sensoriiniin probu
yanlis yerlestirilmis;

[ Yag sicakli§i sensériinde direng
slruklenmesi var;

[] LEVb ,SV31 ve SV32dis
Uinitede kagak var;

[ LEVa1, 2 ve LEVb dis iinite
terminali yanlis baglanmis;

1 Unitede kapatma i¢
Unite kapanmasinda
LEV kagag! ve i¢ Unite
calismasinda
calismayan fan var;

[ sistem sogutucu asiri fazla;

O Caligma ortami, izin verilen
arahigin disinda.

Yag sicakligi sensorinin direncinin
dogru olup olmadigini kontrol edin.

Sensor probunun giivenli ve konumunun

dogru olup olmadigini kontrol edin.

pn-__

Y
ic tnite LEV'i “KAPALI” sikica kapatimis
ve “ON” ic Unite faninin normal olup

olmadigini kontrol edin.
Y

Dig Unite LEVb, SV31 ve
SV32'nin dogru baglandigini
veya

sikica kapatilip kapatiimadigini
kontrol edin.

N

Dis Unite LEVa1, 2 ve LEVb'nin 1sitma
sirasinda diizglin ve dogru bagli olup
olmadigini kontrol edin.

T

R

s

Umtemn asir sogutucuyla doldurulmu§

<o|up olmadigini kontrol edin.

=

Sadece standart mlktara uygun
normal sogutucuyla doldurun.

N Satis  sonrasi personelin  yag
—_—t sicakhgi sensorind yerinde
degistirmesini saglayin.
Satig sonrasi personeli tarafindan

yerinde duizgiin sekilde degistiriimesini

saglayin.

—_— [Not]: Ozellikle tek bir kompresor
calisirken bagka bir kompresdre takili,
bagli ve kesismekte olup olmadigini
kontrol edin.

N Sorunlu valfin (kagak yapan)

—_— yerinde satis sonrasi personeli
tarafindan degistirilmesini
saglayin.

Sorunlu valfin (kagcak yapan)
yerinde satis sonrasi personeli
tarafindan degistiriimesini
saglayin.

Satig sonrasi personeli tarafindan

—_—T> yerinde diizgln sekilde
degistirilmesini saglayin.
Bilgisayar kartinin ilgili elektronik
N genisleme valfini ve solenoid valfini
> normal  olarak  kontrol  edip
etmedigini kontrol edin, etmiyorsa
degistirin.
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Ariza kodu ic Ginite LED durumu
Dig dijital

LEDS

Ariza agiklamasi:

20 kez

Trifaze glic kaynagi S-fazi kaybi

gosterge: 37-1 Dig Gnite LED durumu
I¢ kablolu

kontrol Unitesi:
25

LED1

LED2

Normal

Normal

1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

L] S-fazi kaybi hatasi

3. Anormallik dogrulama
kosullari

S-fazi kaybi 37-1

4. OlasI nedenler

L] Gli¢ kaynagi S-fazi kaybi

—————»  olup olmadiini kontrol edin.

Y S-fazi voltajinin belirtilen aralikta

311

Johnson /))

Controls




®
Ariza kodu ic Ginite LED durumu LED5S Ariza agiklamasi: Disik basing asiri disik
Dig dijital 20 kez arizasl
gdsterge: 39- Dis Unite LED durumu LED1 LED2
0 I kablolu Normal Normal
kontrol
Unitesi: 27
1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[] Ariza alarmindan énce sistemin
dusik basincinin 0.06MPa'nin
altinda olup olmadigini kontrol edin;
[J Unitede sogutucu eksikligi olup
olmadigini kontrol edin.

[J Unitenin disiik basing
tarafindaki veya sivi tarafindaki
borularin bloke olup olmadigini
kontrol edin;

[] Disiik basing sensoriiniin tespit
degerinin dogru olup olmadigini
kontrol edin.

[l Unitenin galisma araligi disinda
olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

5 dakika boyunca asagidakiler
tespit edildiginde kapatma
alarmi: sogutma: Ps< 0.10Mpa;
1sitma: Ps< 0.05Mpa; yad
donlsu: kompresor calistiktan
sonra Ps<0.03Mpa. (kalint
galisma harig)

4. Olasi nedenler

[] Diisiik basing sensoriiniin tespit
degerinin yanhs olmasi;

[] Sistemdeki sogutucu yetersiz
veya sistemde hava kagagi var;
[J Unitenin diisiik basing
tarafindaki veya sivi tarafindaki
borular bloke;

[ Isitma sirasinda dis iinite 1s1
esanjorinin elektronik
genislemesini agma arizasi
nedeniyle dis (inite normal sekilde
calistirlamiyor;

[] Calisma ortam, izin verilen
araligin diginda.

alarmindan

Sistemdeki sogutucuda kacak veya
yetersizlik olup olmadigini kontrol edin.

Y

Ariza oénce
sistemin duslik basincinin
0.05MPa'nin  altinda  olup

Dusuk basing sensériniin tespit degerlmn

dogru olup olmadigini kontrol edin.

T

Umtemn disuk basing tarafindaki
veya sivi tarafindaki borularin
bloke olup olmadigini kontrol edin;

~

1zin verilen gall$ma araliginin asilip
asllmadlglnl kontrol edin.

==

Uniteyi izin verilen galisma
arahg dahilinde kullanin.

=

Y Satis sonrasi personelin dogru bir
3 sekilde yerinde degistirmesini ve
sogutucunun  yeterli  olmasini
saglayin.
N

Satis sonrasi personeli tarafindan
yerinde duizgiin sekilde degistiriimesini
saglayin.

Sorun giderme uygulayin ve satig
Y sonrasi personel tarafindan yerinde
degistirilmesini sagdlayin. [Not]: Tim
durdurma valflerinin agilip
acllamayacagini ve kompresorin
hava dénis borusu filtresinin bloke
olup olmadidini kontrol edin.

N I¢ Ginitenin tiim elektronik genisleme
valflerinin normal sekilde acilip
acllmadigini kontrol edin.
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Ariza kodu
Disg dijital

i¢ Ginite LED durumu

LEDS

20 kez

gosterge: 39-

Dis tnite LED durumu

LED1

LED2

1 Ig kablolu
kontrol
Unitesi: 27

Normal

Normal

Ariza agiklamasi:
Unite kompresyon orani asiri yiksek
arizasi

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[J Ariza alarmindan énce sistemin
calisma kompresyon oranininin 8'in
Gzerinde olup olmadigini kontrol
edin;

L] Unitede sogutucu eksikligi olup
olmadigini kontrol edin.

[| Disiik basing tarafindaki veya
sivi tarafindaki borularin bloke olup
olmadigini kontrol edin;

[ Yiiksek/diisiik basing
sensorunun tespit degerinin dogru
olup olmadidini kontrol edin.

[ Unitenin galisma araligi disinda
olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Kompresor galistiktan
sonra surekli olarak 5
dakika boyunca €s.0
kompresyon orani
tespit edildiginde
kapatma alarmi; 1
dakika boyunca ayrica
sogutma veya Isitma

4. OlasI nedenler

[ Yiiksek/diisiik basing
sensoruniin tespit degerinin yanlis
olmasi;

[ sistemdeki sogutucu yetersiz
veya sistemde hava kagag! var;

[l Unitenin yiiksek basing
tarafindaki veya sivi tarafindaki
borular bloke;

[ Isitma sirasinda dis nite s
esanjorinun elektronik
geniglemesini agma arizasi
nedeniyle dis Unite normal sekilde
calistinlamiyor;

O Caligma ortami, izin verilen
arahigin disinda.

Ariza alarmindan 6nce sistem
galismasi kompresyon oraninin
8'in Uizerinde olup olmadigini

IIAH‘MY

Sistemdeki sogutucuda kagak veya
yetersizlik olup olmadigini kontrol edin.

Y

Yuksek -dUslik basing sensoriiniin tespit
degerinin dogru olup olmadigini kontrol

”\K

Unltenln dusik basing tarafindaki
veya sivi tarafindaki borularm
bIoke olup olmadigini kontrol edin;

i

Izm verilen gallsma araliginin asilip
a§|lmad|g|n| kontrol edin.

=

Uniteyi izin verilen galigma
arahg dahilinde kullanin.

=

Uniteyi izin verilen galigma araligi
dahilinde kullanin.

Satig sonrasi personeli tarafindan
yerinde duizgiin sekilde degistiriimesini
saglayin.

Sorun giderme uygulayin ve satis
sonrasi personel tarafindan yerinde
degistirilmesini saglayin. [Not]: Ayni
anda tim durdurma valflerinin
acildigini kontrol edin.

i¢ Unitenin tiim elektronik genisleme
valflerinin  normal sekilde acilip
aclimadigini kontrol edin.
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Ariza kodu i¢ tinite LED durumu LEDS Ariza agiklamasi:

Dis dijital 20 kez Unite kompresyon orani agiri diisiik arizasi
gbstgrge: 39- Dig Unite LED durumu LED1 LED2
2, 3 Ig kablolu Normal Normal
kontrol
Unitesi: 27

1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi Ariza Teshisi Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi Ariza alarmindan once sistemin
galisma kompresyon oranininin
N . . 1,8'in altinda olup olmadigini

[J Ariza alarmindan énce sistemin

galisma kompresyon oranininin

1,8'in altinda olup olmadigini

kontrol edin; %
L) Unitede sogutucu eksikligi olup

olmadigini kontrol edin.

. ) o . . Y Satis sonrasi personelin dogru bir
[ Dort y?”u valfin dogru caligip Sistemdeki sogutucuda kagak veya > sekilde yerinde degistirmesini ve
calismadigini ve ters akis olup yetersizlik olup olmadigini kontrol edin. > sogutucunun  yeterli  olmasini

~ Unitenin galisma araligi disinda Satis sonrasi personeli tarafindan

olup olmadigini kontrol edin. : P . L -
Dislik basing sensoriiniin tespit degerinin Z:glr;ciﬁnduzgun sekilde degistirimesini

dogru olup olmadigini kontrol edin. > —_— . .
3. Anormallik dogrulama Basta cift kompresor sistemler olmak

Gzere ilgili basing sensériniin diger bir

kosullari . . . o
sensorle kesisip kesismedigini kontrol
edin.

Normal ¢alisma sirasinda 5 v

dakika boyunca €<1.8 tespit

edilirse kapatma alarmi
(baslatma, buz ¢bzme, yag
doénuisu, kalinti, kapatma haric)

olmadigini kontrol edin. saglayin.
[ Yiiksek/disiik basing

sensorunun tespit degerinin dogru

olup olmadidini kontrol edin. N

Sorun giderme uygulayin ve satig

Dis Gnitenin drt yollu valfinin ters Y sonrasi_personel tarafindan_yerinde

akisli olup olmadigini ve kompresdriin > degistiriimesini saglayin. [Not]: Desarj

7 Olas nedenier emme borusu filtresinin bloke olup sicakhgr belirgin miktarda ¢iktiginda
’ olmadigini kontrol edin. kompresoriin emme borusu filtresinin

bloke olup olmadigini kontrol edin.
U Yiiksek/distk basing Y
sensoruniin tespit degerinin yanlis
olmasi;
L] Sistemdeki sogutucu yetersiz N

veya sistemde hava kagag! var;

O Iz:)rtlyollu valf normetl oIarik Normal siriicl moduluyle degistirdikten N Surtict modulini dogru sekilde degistirin.
32? arlanamiyor veya ters akis sonra normal ¢alisip calismadigini kontrol > >
[l Emme borusunun filtresi
yabanci maddeler tarafindan bloke;
Glic moduld, normal galisan
kompresori galigtiramiyor;
[ Invertdr kompresériindeki ciddi Yuksek-dlslk basing farki, ariza
i¢c bozulma nedeniyle yiiksek ve Izm verilen N alarmindan o6nce 0.4MPa (zerine
o galisma araliginin asilip ) . PR
dislk basing arasinda fark asilmadigini kontrol edin. _— ulasamiyorsa invertér kompresorini

olusturmak zorlagiyor. degistirin.
[ calisma ortaml, izin verilen \/

araligin diginda.
Y

Uniteyi izin verilen alisma
arahg dahilinde kullanin.
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Ariza kodu
Dis dijital

i¢ tinite LED durumu

LEDS

20 kez

gosterge: 40-
0, 1a kablolu
kontrol
Unitesi: 28

Dis Gnite LED durumu

LED1

LED2

Normal

Normal

Ariza agiklamasi:
Yuksek basing asin ylksek arizasi

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

] PCB tarafindan alinan
yuksek basincin dogru olup
olmadigini kontrol edin;

[ Basing sensoriine karsilik
gelen voltaj 6zelliklerinin dogru
olup olmadigini kontrol edin.

L] Sistemin yiiksek basinglh
kisminin bloke olup olmadigini
kontrol edin;

[ Sogutma sirasinda dis Unite
faninin normal galisip
galismadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Ylksek basing anahtar 2
sn boyunca kapatilir.

4. OlasI nedenler

[ Basing sensori bozuk;
1 PCB tarafindan alinan
sensoru sinyali yanlig;

I Unitenin yiiksek basingli
kismi bloke;

[ Dig Unite fani sogutma
sirasinda galismay!i
durduruyor;

[1 Asir sogutucu var;

[ Unitelerin galisma araliginin
disinda.

el ilgili basing sensdriiniin voltaj

Azalliklarinin narmal aldiiAn

<

Bilgisayar kartinin basing sensori
sinyal alim dénglsunin normal
oldugunu kontrol edin.

b

Anza alarmi durumunda yiiksek

basmcm 4 OMPa'ya ulasip ula§mad|g|m

acllmadigini  veya

I

Sogutma sirasinda dis Unite faninin

normal galisip calismadigini kontrol edin.

S

Yiksek basmt;, durdurma valfinin agilip
yuksek basing
tarafinin bloke olup olmadigini kontrol —

> —t—>

e SO

Y

~=___Sogutucunun asiri miktarda olup olmadigini dogrulayin. ——3»

=

e

izin verilen galisma araliginin agilip
asllimadigini kontrol edin.

S

e

—

Satis sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizglin sekilde
degistirilmesini saglayin.

Satig sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizguin sekilde
degistirilmesini saglayin.

Satig sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizgln sekilde
degistirilmesini saglayin.

Satis sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizgiin sekilde
degistirilmesini saglayin.

Satig sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizgln sekilde
degistirilmesini saglayin.

Not: sistemdeki gazin
yogunlagmayan gaz oldugunu
dogrulayin

Satis personeli tarafindan kullaniciyi,
Unitelerin calisma araliklari iginde
kullanmalari gerektigini sdyleyin.
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Ariza kodu i¢ tinite LED durumu LEDS Ariza agiklamasi:
Dis dijital 20 kez Dis Unite kompresor desarj sicakhigi (Tdl,
gosterge: 43- Dis (nite LED durumu LED1 LED2 Td2) agiri dlsUk arizasi
0, 1 Ig kablolu Normal Normal
kontrol
Unitesi: 2B
1. Model Ariza teshisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

4 Yag sicakhgi sensérii
tarafindan olgiilen sicakhgin
dogru olup olmadigini kontrol
edin.

4 SV31.SV32, LEVb, vb. dig
Unitede anormal kagak olup
olmadigini ve algilanan sicakhigin
dogru olup olmadigini kontrol
edin;

¢ Kapatma ic iinite LEV sinin
sikica kapatilip kapatiimadigini
ve galisan i¢ Unite faninin normal
calisip caligmadigini kontrol
edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Td1/Td2-CT<10, 5 dakika surer.

4. Olasi nedenler

[] Yag sicakhigi sensériiniin
probu diisiiyor veya baglantisi
givenilir degil;

[] Yag sicakhigi sensériiniin
probu yanhs yerlestirilmis;

[] Yag sicakhigi sensériinde
direnc suriklenmesi var;

[ LEVb ,SV31 ve SV32 dig
Unitede kacak var;

[} LEVa1,2 ve LEVb dis iinite
terminali yanlis baglanmis;

[ Unitede kapatma i tinite
kapanmasinda LEV kacagi ve i¢
inite caligmasinda galigmayan
fan var;

[] Onite agir miktarda
sogutucuyla doldurulmus.

[ Galigma ortam, izin verilen
araligin diginda.

< Desarj sicakligi sensoériiniin direncinin dogru
olup olmadigini kontrol edin

=

X
Sensor probunun giivenli ve konumunun
dogru olup olmadigini kontrol edin.

Y

Ic Unite LEV‘ "KAPALI" sikica kapatiimig

<ve “oN” ic Unite faninin normal olup

olmadigini kontrol edin.
*

D|§ Unite terminali LEVb, SV31 ve SV32'nin
dogru baglandigini veya sikica kapatiimig
oldugunu kontrol edin

I

D|§ Unite LEVa1, 2 ve LEVb'nin

duzgun ve dogru bagh 0Iup>

olmadigini kontrol edin.

e

Unitenin agiri sojutucuyla doldurulmus
<o|up olmadigini kontrol edin.

T

Sadece standart miktara uygun
normal sogutucuyla doldurun.

i

Satis sonrasi personelin desarj
sicakhgl sensoriini yerinde

> degistirmesini saglayin.

Satig sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizguin sekilde
degistirilmesini saglayin. [Not]:

N Ozellikle tek bir kompresér galigirken
baska bir kompresére takil, bagli ve
kesismekte olup olmadigini kontrol
edin.

N Sorunlu valfin (kagak yapan) yerinde
satis sonrasi personeli tarafindan
degistirilmesini saglayin.

Y

Sorunlu valfin (kagak yapan) yerinde
satis sonrasi personeli tarafindan
degistirilmesini saglayin.

Satis sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizgiin sekilde
degistirilmesini saglayin.

——>

Bilgisayar kartinin ilgili elektronik
N genisleme valfini ve solenoid valfini
normal olarak kontrol edip etmedigini
kontrol edin, etmiyorsa degistirin.
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Ariza agiklamasi:
Dis liniteler arasindaki iletisim arizasi.

Ariza kodu ic Ginite LED durumu

Dis dijital

gosterge: 45

Ig {inite
kablolu
kontrol
Unitesi: 2D

Dig Ginite LED durumu

Normal Normal

1. Model

Ariza teshisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

¢ Yanhs dig iinite iletigim
kablosu sirasi;

4 Yanhs dig iinite iletigim
kablosu kablo baglantisi;

¢ Yanlhs dig iinite iletigim
kablosu terminal baglantisi;

4 Dis iinite dip anahtari yanlig
adres ayari;

3. Anormallik dogrulama
kosullari

30sn boyunca iletigsim yok (E)

4. Olasi nedenler

[ lletigim kablosu sorunu: kisa
devre veya baglanti kesilmesi;
¢ Karsilikh eglesmeyen
iletisim kablolari A, B ve C;

4 PCB'nin yanhs dig iinite
iletigim portu baglantisi;

4 Dis iinitede istikrarsiz

iletisime neden olan enterferans
kaynagi.

Dis Unite arasindaki iletisim N
< kablosunun normal olup olmadigini > —]
kontrol edin

Dis Unitenin adres DIP anahtarinin
dogru olup olmadigini kontrol edin.

—

Dis Unitenin monte edildigi konumda enterferans
< kaynagi olup olmadigini kontrol edin. =

Dis Uniteyi kapatin ve inceleyin.

ariri iinite PCRsini dadistirin

Satis sonrasi personeli

— tarafindan yerinde diizgiin
sekilde degistirilmesini
Satis sonrasi personeli

—> tarafindan yerinde diizgiin
sekilde sifirlanmasini saglayin.
Enterferans kaynagini

—>

giderin.
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Ariza kodu Dig ic tinite LED durumu Ariza agiklamasi:
INV1 ve INV2 modiilu karti ile iletigsim

dijital
gosterge: 46- Dis Gnite LED durumu LED1 LED2 arizasl

0, 1 i¢ kablolu Normal Normal
kontrol

Unitesi: 2E

1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi Ariza Teghisi Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

Arayliz kartinin degisken frekans N Satig sonrasi personeli
kartinin kablo tesisatina dogru sekilde > — > tarafindan yerinde diizgiin

[ llgili invertér moddliniin takil olup olmadigini kontrol edin. sekilde degistirilmesini
iletisim kablosunun dogru olup

olmadigini kontrol edin.

[J lletisim kablosu

baglantisinin kesik olup -

olmadigini kontrol edin;

3. Anormallik dogrulama e . .

kosullari lletisim kabl?su baglantlsmm kesik D¢ Satis sonrasi personeli
< olup olmadigini kontrol edin; > ——— tarafindan yerinde diizgin

sekilde degistiriimesini

30 sn boyunca iletisim yok

4. Olas! nedenler

[J Sorunlu iletisim kablosu:
baglanti kesilmesi;

[1 INV1 ve INV2 yanlis
iletisim; PCB'nin yanhs dis
Unite iletisim portu
baglantisi;

[ Sorunlu invertor karti
veya baglanti karti

Bir multimetre ile CN28 ve CN57'nin Y Dis Ginitenin arayiiz kartini
iki merkezi ignesinin voltajinin > —_— degistirin
degisip degismedigini test edin. '
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Ariza kodu ic Ginite LED durumu LED5 Ariza agiklamasi:
Dis dijital 20 kez Fan motoru 1 bloke (sol fan)
gosterge: 71- Dis lnite LED durumu LED1 LED2 Fan motoru 2 bloke (sag fan)
0, 1 I¢ kablolu Normal Normal
kontrol
Unitesi: 47

1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

2. Anormallik tespit yontemi

[ Kablosu baglantisinin dogru
olup olmadigini kontrol edin;

LI Motor faninda surtinme
olup olmadigini kontrol edin;

[ Girig motorunun DC giriginin
dogru olup olmadigini kontrol
edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Saatte U¢ kez ariza
dogrulamasi yapin: 20 dev/dak
altinda, 30 sn veya hedef
degerin %70 altinda ¢aligtirin,
2 dak galistirin, 2 dak kapatin
ve 50 sn sonra otomatik olarak
yeniden c¢alistirin.

4. OlasI nedenler

[1 Motora fazla dislik veya
yuksek voltaj girisine neden
olan yetersiz gii¢ kaynagi;

[ Direng tarafindan etkilenen
fanin dénus hizinin dismesi.

=

22

Fan kablo tertibatinin dogru sekilde
baglanip baglanmadigini kontrol edin.

Fan baglanti kablosunun dogru
sekilde baglanip baglanmadigini

Adin

cmmbenl

Fanin galistigini ve fan manuel olarak
doéndurildiginde direng olup
olmadigini kontrol edin.

=

o

=

~=—__ Fanin giig girisinin 310V DC oldugunu test edin. =

== Gug kaynaginin girisinin 220V oldugunu kontrol edin.

=ZDis

|

Unitenin arayiz kartini degistirin.

Sorun giderme
N Satig sonrasi personeli tarafindan
—_— yerinde dlizgiin sekilde
degistirilmesini saglayin.
N Satig sonrasi personeli tarafindan
_— yerinde diizguin sekilde
degistirilmesini saglayin.
N
—T >  Motoru degistirin.
N Gl¢ kaynagini kontrol edin ve
—_— dazeltin.
N Gl¢ kaynagini kontrol edin ve
—_— dazeltin.
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Ariza kodu Dig
dijital

ic Ginite LED durumu

gosterge: 72-

0, 1 ig kablolu
kontrol
Unitesi: 48

Dig Unite LED durumu

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

20 kez
LED1 LED2

Normal Normal

Ariza agiklamasi:
Fan motoru 1 ters donus (sol fan)
Fan motoru 2 ters doniis (sol fan)

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

Fan kablo tertibatinin dogru sekilde
baglanip baglanmadigini kontrol edin.

[ Kablosu baglantisinin dogru
olup olmadigini kontrol edin;

[ Harici glgle
dondirildiginde motor
faninin ters dondigind kontrol
edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Fann U, V ve W baglanti
kablosunun dogru sirada oldugunu
kontrol edin.

Fandan ters sinyal
alindiginda ve ters donus
hiz1 700 dev/dak lizerinde
oldugunda kapanma alarmi.
(fana bakin, saat yoniine
calisma ters donus
demektir)

Fanin, dis fan tarafindan ters cahstirilip
<§all§t|rllmad|g|n| kontrol edin.

4. OlasI nedenler

[l Fanin ters donmesine
neden olan sorunlu motor
suriicusu;

[ Dig kuvvetten etkilenen
fanin ters donusu.

Motoru degistirin.

-t

—

Satis sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizglin sekilde
degistirilmesini saglayin.

Satig sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizgilin sekilde
ayarlanmasini saglayin.

Satis sonrasi personeli tarafindan
yerinde diizgiin sekilde
ayarlanmasini saglayin.
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Ariza kodu Dig ic tinite LED durumu Ariza agiklamasi:
dijital 20 kez Fan motoru 1 asin akim (sol fan)
gosterge: 73- Dis tinite LED durumu LED1 LED2 Fan motoru 2 asin akim (sag fan)

0, 1 i¢ kablolu
kontrol
Unitesi: 49

Normal Normal

1. Model ‘ Ariza teghisi ve sorun giderme
Yiksek verimli VRF serisi Ariza Teshisi Sorun giderme
2. Anormallik tespit yontemi Fan kablo tertibatinin dogru sekilde N Satig sonrasi personeli tarafindan
baglanip baglanmadigini kontrol edin. > > ge['?d_e_lduzguf‘ $evk|'|de
[] Kablosu baglantisinin dogru egdistiriimesini saglayn.
olup olmadigini kontrol edin;
L1 Motor faninda sirtinme v

olup olmadigini kontrol edin;

[ Girig motorunun voltaj
giriginin dquu olup olmadigini N Satig sonrasi personeli tarafindan

kontrol edin. << L3 yerinde diizgiin sekilde
ayarlanmasini saglayin.

Fanin valtai airicinin asir nliin almadidini kantral edin

3. Anormallik dogrulama

kosullari
DénUs hizi 10 sn boyunca 400 Hava gikiginin bloke ve direng olup N Hava akisini saglamak icin hava

" - oImad|g|n| kontrol edin. ———» g¢kisiniayarlayin.
rpm'nin altinda ayarlandiginda
agsiri akim sinyali beliriyorsa
kapanma alarmi; saatte bes
kez ariza dogrulamasi yapin.

N Cevreleyen rlizgar kilavuz halkasini

Fanda riizgar kilavuzu halkasi olup
olmadigini kontrol edin. >

4. Olasi nedenler T

[ Asiri besleme voltaji;

[ Fanda biiyik statik basing. < :-iavg ?Ikl§klnln bIIOKC? ve direng olup > Y ;i:/;nalks:r::jglamak icin hava
olmadigini kontrol edin. > :

—_— kontrol edin ve diizglince ayarlayin.

Fani manuel olarak dondiiriirken direng ¥
< olup olmadigini kontrol edin. > —_—T> Motoru degistirin.

e
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Ariza kodu Dig i¢ Ginite LED durumu Ariza agiklamasi:
dijital 20 kez Yuksek ve diisiik basing arasindaki basing

gosterge: 75- Dis (inite LED durumu LED1 LED2 farki cok diisiik anzasi

0, 4 I¢ kablolu
kontrol
Unitesi: 4B

Normal Normal

1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi Ariza Teghisi Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

Arlza alarmi basladiktan sonra ve 6nce
L Ariza aularml ?35'&‘?""‘?” sistemin yuksek-dusuk basing farkinin
sonra ve dnce sistemin yiiksek 0.4MPa'y1 gegip gegmedigini kontrol

ve dusuk basinci arasindaki
farkin 0.4MPa'yi gegip
gecmedigini kontrol edin;

[J Unitede sogutucu eksikligi
olup olmadigini kontrol edin.

(| Dort yollu valfin dogru

calisip calismadigini ve ters Satig sonrasi personelin dogru bir

5 Sistemdeki sogutucuda kagak veya sekilde yerinde degistirmesini ve
al((jl_§ olup olmadigini kontrol yetersizlik olup olmadigini kontrol edin. > __> sogutucunun yeterli olmasini saglayin.
edin.

[ YUksek/duslk basing

sensorunun tespit degerinin

dogru olup olmadigini kontrol N

edin. Satis sonrasi personeli tarafindan
[ 'Initenin caliecma aralidn yerinde dizgun sekilde degistirilmesini
3. Anormallik dogrulama Diisiik basing sensoriiniin tespit degerinin N saglayin. o

kosullari dogru olup olmadigini kontrol edin. > ————»  Basta cift kompresor sistemler olmak

Uzere ilgili basing sensorinin diger bir

=0 NV K - sensorle kesisip kesismedigini kontrol
-0: ompresori edin.

calistiktan sonra 1 dak iginde

Pd-Ps0.1Mpa. Y

75-4: Pd-Ps0.4Mpa 3 dak
surer.

Sorun giderme uygulayin ve satis
% sonrasi personel tarafindan yerinde
degistirilmesini saglayin. [Not]: Desarj
sicakhgi belirgin miktarda ciktiginda
kompresoriin emme borusu filtresinin
L] YUksek/duslik basing bloke olup olmadigini kontrol edin.
sensorinun tespit degerinin
yanlis olmasi; N
[1Sistemdeki sogutucu sivi
yetersiz;
[ Dort yollu valf normal olarak Normal surtict modiiliyle N Stirlicii modliinii dogru sekilde degistirin.
anahtarlanamiyor veya ters < degistirdikten sonra normal gall§|p —_—
akis var. c¢alismadigini kontrol edin.
Gli¢ moduld, normal galisan
kompresoru ¢alistiramiyor;
[ Invertér kompresériindeki
ciddi i¢ bozulma nedeniyle " :lgk;ek;jda@mﬁ bas'giME;k':_, ariza
" e rmindan once . uzerine
VUKsek ve dusik basing < izin verilen galigma araliginin asilip asiimadigini kontrol edin, f—-3» ulagsamiyorsa invertor kompresoriini
arasinda fark olusturmak degistirin.
zorlagiyor.
[l GCaligma ortami izin verilen
arahigin disinda.

Dis Ginitenin dort yollu valfinin ters akish olup
< olmadigini ve kompresérin emme borusu —_—
filtresinin bloke olup olmadigini kontrol edin.

4. Olasi nedenler

¥

Uniteyi izin verilen galigma
arahg dahilinde kullanin.
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Ariza kodu
Dis dijital

i¢ tinite LED durumu

gosterge: 76-
0,1,2l¢

kablolu
kontrol
Unitesi: 4C

Dig Unite LED durumu

Normal Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

u YORK

Ariza agiklamasi:

20 kez Dis Uinite miktar, adres veya gii¢ girisi ayarlar
LED2 yanhs

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[] Dis Ginite miktarinin degisip
degismedigini kontrol edin;
(76-0)

L] Dig UGnite model
numarasinin degisip
degismedigini kontrol edin;
(76-1)

[ | Dis {nite aiic airisinin

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Alt Unite ayari miktari ana
cihazin EEPROM verilerine
uymuyor; alt Gnite ayari adresi
ana cihazin EEPROM
verilerine uymuyor; alt Gnite
guc girisi ayari ana cihazin
EEPROM verilerine uymuyor.

4. OlasI nedenler

[1 Bagli Gnite miktarinin
degismesi;

[1 Ayni sistemin dis Ginitesinin
gug giriginin degismesi;

[1 Ayni sistemin model
ayarinin degismesi;

Dis Unite glig girisinin degisip
degismedigini kontrol edin;

Dis Unite miktarinin degisip Y
degismedigini kontrol edin. > N

Dis Unitenin model numarasi ayarinin
dogru olup olmadigini kontrol edin.

Dis Uniteyi arastirin ve

—>  Kilitleyin.

Dis Uniteyi arastirin ve

—> kilitleyin.

Satig sonrasi personeli tarafindan
—  yerinde diizgiin sekilde
degistirilmesini  saglayin.  Uniteyi

arastirin ve kilitleyin.
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Ariza kodu Dig i¢ tinite LED durumu Ariza agiklamasi:
dijital gosterge: 20 kez Dis uniteler arasinda yag dengeleme korumasi

77 Ig Unite Dis Ginite LED durumu LED1 LED2 arizasi

kablolu kontrol Normal Normal
Unitesi: 4D

1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi Ariza Teghisi Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi /\

SV9/SV10'u acin veya kapatin,

] SV9/SV10'u agin veya kapatin, ilgili ~ dig dnitenin  Toilp
ilgili dis tinitenin Toilp sicakliginin sicakliginin yag  dengeleme
yag dengeleme sirasinda 10°C’den swasmd? 10°C den fgzla artip
fazla artip artmadigini kontrol edin; artmadigini kontrol edin;
L] ligili dis tinitelerin
SV9/SV10’unda ig kagak v
olmadigini ve agilip agiimadiklarini
kontrol edin;
ilqili Gni i i § Elektromanyetik valfin acllmama
Ul ligii dis dnitelerin Toilp stcakiigi IIg|I| dl§ initelerin SV9/SV10'unun agilip N nedenini bulun ve satis sonrasi

tespitinin dogru olup olmadigini agllmadlglm kontrol edin ——T—»  personeli tarafindan yerinde
kontrol edin;

. duzeltilmesini saglayin.
[J Unitelerin yag dengesi
borularinda tikanma olup
olmadigini kontrol edin.

Sensorlerin tespit probunda gevseklik
N ve siriiklenme direnci olup olmadigini
kontrol edin ve dizeltin.

T0|Ip sensorunun tespit dederinin dogru >
3. Anormallik dogrulama olup olmadidini kontrol edin.

kosullari
ToilpB- ToilpA<10 oldugunda
kapanma alarmi N

[Not] ToilpA ve ToilpB degerleri,
yag dengesi borusu
acilip/kapatildiginda olusan yag
dengeleme borusu sicakliklaridir.

% Satis sonrasi personelin i¢ kagak
yapan elektromanyetik valfi
degistirmesini saglayin.

Kapatildiginda solenoid valfte i¢
kacak olup olmadigini kontrol edin;

4. OlasI nedenler

[ Yag dengesi
elektromanyetik valfleri

agllamlyor; Y Satis sonrasi personel tarafindan
[] Yag dengesi elektromanyetik Yag dengesi borularinda tikanma |5 yerinde diizeltin.

valfleri kapatildiginda ic kagak °'”P olmadigint kontrol edin [Not] Dis tinitelerin yag dengesi

olusuyor,; durdurma valflerinin agik olup
[J Toilp sensorii tarafindan olmadigini kontrol edin;
algilanan sicaklik yanlis;

[ Yag dengesi borusu bloke.

[ izin verilen galisma araligi
asilmis ve diisiik ortam sicakliginin s Izm verilen galigma araliginin asilip agiimadigini kontrol edin.

eden oldugdu artan yag viskozitesi
nedeniyle elektromanyetik valfleri
agcmak zorlasmis. v

Uniteleri izin verilen galisma
arahg dahilinde kullanin.
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Ariza kodu Dig
dijital

ic Ginite LED durumu

LEDS

20 kez

gosterge: 78-

0, 1 ig kablolu
kontrol
Unitesi: 4E

Dig inite LED durumu

LED1
Normal

Normal

Ariza agiklamasi:
Sogutmalisitma sogutucu eksikligi alarmi

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[J Unite durdugunda doymus
denge basincindaki ilgili
sicakhgin, dis veya i¢ Unite
sicakhgindan (hangisi daha
dusukse) daha diuslk oldugunu
dogrulayin;

[J Unite pargalarinda kagak
olup olmadigini kontrol edin.
[ Duslk basing sensorinin
tespit degerinin dogru olup
olmadigini kontrol edin.

Sistemde sodutucu kagagi veya
yetersizligi olup olmadigini kontrol

Disik basing sensoriiniin tespit
degerinin dogru olup olmadigini

Lantral Adin

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Sogutma kompresorinin
calismasiyla Ps<0.1Mpa
surekli 30 dakika galisiyor;
1sitma kompresoriniin
galismasiyla Ts1- ET>20&
Ts1-ET>20LEV tamamen
aclk 60 dakika calisiyor.

Izin verilen galisma araliginin asilip
aslimadigini kontrol edin.

Uniteleri izin verilen calisma

4. Olas! nedenler

arahg dahilinde kullanin.

[] Sistemdeki sogutucu
yetersiz veya kacgak yapan
pargalar var;

[ DUslik basing sensoriniin
tespit degerinin yanls olmasi;
[l izin verilen galisma
araliginin asilmis olmasi,

> —1—

Yerinde duzeltin ve satig sonrasi
personel tarafindan yeterli
sogutucu eklenmesini saglayin.

N Satig sonrasi personel tarafindan
yerinde duzeltin.
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Ariza kodu Dig
dijital

ic tinite LED durumu

LEDS

Ariza agiklamasi:

20 kez

Yanlig kablolama g¢aligma korumasi.

gosterge: 79 ig

Unite kablolu
kontrol
Unitesi: 4F

Dig Ginite LED durumu

LED1

LED2

Normal

Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Yanlig kablolama
¢alismasini dogrulayin

Ariza alarminin, yanlis kablolama
alarmi  gerekliliklerini  karsilayip
karsilamadigini kontrol edin

3. Anormallik dogrulama
kosullari

<

Yanlis kablolama tespit
edildikten 30 dakika sonra, dis
Uniteler igin: Td2 <=Tao+30K
oldugunda ariza kodunu
gorintule; i¢ Uniteler igin:
sogutmada Tc2>=Tai- 20K
oldugunda ariza kodunu
gbrintule; 1sitmada
Tc1<=Tai+20K oldugunda
ariza kodunu gorintile.

Sicaklk  sensoérlerinin  tespit
degerinin dogru olup olmadigini
kontrol edin.

X

=

—

N Satis sonrasi personel tarafindan
—_— yerinde duzeltin.

4. Olasi nedenler Dis ve i¢ Unitelerin dogru
sekilde kablolandigini
- : dogrulayin ve satig sonrasi
[ Montaj sirasinda dis ve i¢ personelin onarmasini
Unitelerin kablo baglantisi saglayin.
yanls.
Johnson /)j _ 26

Controls




u YORK

Ariza kodu Dig
dijital

ic Ginite LED durumu

gosterge: 80

Ig {inite
kablolu
kontrol
Unitesi: 50

Dig inite LED durumu

LED1

Ariza agiklamasi:

Bir sistemde dig iiniteler arasindaki HP farki

LED2 4'Gn Gzerinde.

Normal

Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[l Kombine i¢ Uniteler
arasindaki gug¢ girisi farkinin
4HP'nin Gzerinde oldugunu
dogrulayin;

[] SWO\SW10\SW11l'yi
sirasiyla 0, 1 ve 0 olarak
ayarlayin ve LED3 ve LED4 is
Uzerindeki gug giriginin dogru
olup olmadigini kontrol edin.

Kombine i¢ Uniteler arasindaki g
girisi farkinin 4HP'nin Gizerinde
oldugunu dogrulayin

3. Anormallik dogrulama
kosullari

L] Dig Uniteler arasindaki HP
farki bir sistemde 4'ln
Uzerinde.

4. OlasI nedenler

[1 Goklu baglantili sistemde
dis Uniteler arasindaki gu¢
girisi farki bir sistemde
4HP'nin Uzerinde;

[] Dis Gnitelerin BM3_5,
BM3_6, BM3_7 ve BM3_8
gug girisi dip anahtari yanlis.

—

N

/\

Dis Unitelerin HP
anahtarinin

kontrol edin.

Y

SWO\SW10\SW11'i sirasiyla 0, 1

ve 0 olarak ayarlayin ve gig¢ N

girisinin  dogru olup olmadigini
kontrol edin.

DIP N
dogru —_—
yapilandiriimig olup olmadigini

Servis yoneticisi montajciya maks
HP farkinin 4HP'den az oldugu
bilgisini verir.

e

Satig sonrasi personel tarafindan
yerinde duzeltin.

Dis Unitenin PCB'sini degistirin.
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Ariza kodu
Dis dijital

I¢ tinite LED durumu

LEDS

20 kez

gosterge: 110-
0,1,1l¢

kablolu
kontrol
Unitesi: 6E

Dig Ginite LED durumu

Normal

Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Ariza aciklamasi: Modiil 1 ve 2
asiri akimi

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Moddllerin normal
kosullarda oldugunu ve P ve
N'nin U, V ve W'ye kisa devreli
olup olmadigini kontrol edin.

[] Modiillerin saglamca
sabitlendigini ve 1s1 dagihminin
iyi olup olmadigini kontrol edin;
[l Kompresor direncinin
normal olup olmadigini kontrol
edin;

[ Kompresor UVW
kablolarinin yanlis bagh
olmadigini ve invertor karti ile
modul kartinin guivenli bir
sekilde kablolanmis olup

olmadidini kontrol edin.
3. Anormallik uygunluk

kosullari

Elektrikli
kablolarinin  gtvenli,

kabin ve
UVW'nin dogru
baglanmis ve degisken frekans kartinin
ve modil kartinin dogru kablolanmig
olup olmadigini kontrol edin.

kompresor

Modil donanimi asirt akimi

4. Olasi nedenler

[ Yetersiz 1s1 dagihmi
nedeniyle modiil alarmlari FO
arizasi,

[1 Bozuldugundan modiil
alarmlari arizasi,

[1 Kompresorde bulunan sivi
soku baglatma veya calisma
sirasinda agiri akima neden
oluyor;

[1 Kompresorin donme direnci
fazla,;

[1 Kompresor UVW kablolari
yanlig bagli veya invertor karti
ile moduil karti glivensiz sekilde
kablolanmis.

< Baska ariza olup olmadidini kontrol
edin, 112, 113 ve 114

Kompresor, direng ve izolasyonun normal > N

olup olmadigini kontrol edin

Her bir ariza igin sorun giderme uygulayin.
]

N
Besleme voltajinin normal olup olmadigini kontrol edin ————3»

Gli¢ modunun normal olup olmadigini kontrol edin

Satig sonrasi personel tarafindan
yerinde duzeltin.

N Satig sonrasi personel tarafindan
yerinde duzeltin.

N Satis sonrasi personel tarafindan
- yerinde duzeltin.
N
—_—T Kompresori degistirin.
—> Hari¢ birakma yoluyla tespit edin.

Johnson //)I

Controls

328




 YORK

Ariza kodu
Dis dijital

ic tinite LED durumu

LEDS

Ariza agiklamasi: Modiil 1 ve 2

20 kez

asir akimi

gosterge: 111-
0,1,1l¢

kablolu
kontrol
Unitesi: 6F

Dig Ginite LED durumu

Normal

Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit ydntemi

) Modiiliin normal kosullarda
oldugunu ve P ve N'nin U, V ve
W'ye kisa devreli olup
olmadigini kontrol edin; Diyotla
kontrol ederek P/N ve U/V/IW
arasinda voltaj dismesi olup
olmadigina bakin.

[ Moduliin saglam bir sekilde
sabitlendigini ve I1s1 dagiliminin
iyi olup olmadigini kontrol edin;
[1 Kompresor déndsinin
normal olup olmadigini kontrol
edin.

[l Kompresor UVW
kablolarinin dogru bagli
oldugunu ve invertor karti ile
modil kartinin givenli bir
sekilde kablolanmis olup

3. Anormallik uygunluk
kosullari

Modil donanimi asiri akimi

4. OlasI nedenler

[l Bozuldugundan modiil
alarmlar arizasi;

[1 Kompresorde bulunan sivi
soku baslatma veya calisma
sirasinda asiri akima neden
oluyor;

[1 Kompresor sargisi yanmis;
[1 Kompresor UVW kablolari
yanlig bagli veya invertor karti
ile modul karti guivensiz
sekilde kablolanmis.

Elektrikli

kabin
kablolarinin guvenli, UVW'nin dogru
baglanmis ve degisken frekans kart|n|n>
ve modul kartinin dogru kablolanmig

olup olmadigini kontrol edin.

ve kompresor

Degisken frekans karti ve IPM
sUrucu karti tzerindeki 6 kanaldan
gelen PWM sinyallerinin normal
olup olmadidini kontrol edin.

-

Gui¢ modunun normal olup olmadigini kontrol edin

< Kompresor, direng ve izolasyonun
normal olup olmadigini kontrol edin

=

Y

var ve bunun nedenlerini

Aractirin

(Kompresérde asin yiiklenme _‘

N
Besleme voltajinin normal olup olmadigini kontrol edin ——4——3m

Satig sonrasi personel tarafindan
yerinde duzeltin.

N Satis sonrasi personel tarafindan
» yerinde duzeltin.

N Degisken frekans kontrol kartini
—_—t degistirin.

N
—_— Gu¢ moduliini degistirin.

N
E— Kompresorii degistirin.
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Ariza kodu Dig ig Ginite LED durumu

Ariza agiklamasi:
20 kez Modiil 1 ve 2 radyator sicakligi asin yiiksek.

dijital gosterge:

112-0,1,1l¢ Dis Ginite LED durumu

kablolu kontrol
Unitesi: 70

LED1 LED2

Normal Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[l Radyat6riin normal durumda
olup olmadigini kontrol edin;

[ Sogutma faninin normal
durumda olup olmadigini kontrol
edin;

[ Radyator sensériiniin normal
durumda olup olmadigini kontrol

Fanin déndugini ve sensériin normal N
oldugunu kontrol edin >

3. Anormallik uygunluk
kosullari

Sicaklik 94 oldugunda ariza
alarm olustur. Sicaklik 94
oldugunda INV kontrol karti
otomatik olarak devam ediyor.

kontrol edin

Modulin sabit ve sogutma N
silikon jelinin esit yaylld|g|n|>

4. Olasi nedenler

[} Modiil saglam bir sekilde
sabitlenmediginden 1s1 dagilimi
yetersiz.

[ Radyator sensérii bozuk
oldugundan yiiksek sicaklik tespit
ediliyor.

[ Sogutma fani calismiyor.

L] PCB'nin sogutma fani
terminalinden 220V ¢ikis yok.

Ain

110,
bulunup bulunmadigini kontrol

113 ve 114 arizasinin

Her bir ariza igin sorun giderme uygulayin

Fanda ve 220V voltaj ¢ikisi PCB

—> terminalinde sorun giderme

uygulayin.

Modili sabitleyin ve dagitici

—» silikon jelle esit sekilde boyayin.

Sorun giderme uygulayin ve gl¢

— 5 modulini degistirin.
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ic tinite LED durumu

Ariza kodu
Dis dijital

LEDS

20 kez

gosterge:

Dis tnite LED durumu
113-0,1 ¢

kablolu

kontrol

Unitesi: 71

LED1
Normal

LED2

Ariza agiklamasi: Modiil 1
ve 2 asin yiuklenmesi

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[1 Kompresorde sivi soku
olup olmadigini kontrol edin;
[ Kapasitor birlesiminin
veya kapasitoriin normal
durumda olup olmadigini
kontrol edin.

o

3. Anormallik uygunluk
kosullari

Modul agin yiklenmesi

4. OlasI nedenler

[1 Kompresorin isitma
bandindaki sorun nedeniyle
kompresor isitmadan veya
yetersiz 1sitma zamaninda
zorla galigiyor;

[ Kapasitor ve PTC yanlis
baglanmis olabilir.

<

Kompresorde asiri yiklenme ve sivi
doénlsu olup olmadigini kontrol edin.

Elektrikli  kapasitériin ~ dogru
baglanip baglanmadigini kontrol
edin

Komsu gii¢ modiiliinde sorun
giderme uygulayin ve degistirin.

1

e

Sogutma sistemini iyilestirin.

Kapasitorii yeniden baglayin
veya degistirin.
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Ariza kodu Dig
dijital gosterge:

ig Ginite LED durumu LEDS

20 kez

114-0,1 ¢
kablolu kontrol
Unitesi: 72

Dis Unite LED durumu

LED1 LED2

Normal

1. Model

Ariza agiklamasi:
Moddil 1 ve 2 DC dusuk voltaj

Ariza teshisi ve sorun giderme

Yuksek verimli VRF serisi

|
Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

4 Giig voltajinin agin diisiik
olmadigini ve diizeltmeden
sonra voltaj azalmasina neden
olup olmadigini kontrol edin;

[J PTC'nin normal durumda
olup olmadigini kontrol edin;

4 Kabin kablo baglantilarinin

dogru olup olmadigini kontrol
edin.

Besleme voltajinin dogru oldugunu ve kabin
kablo baglantilarinin dogru yapildigini

Lombenl_~din

o

Gg¢ rolesi ve PTC'nin kontak
sagladigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Giig voltaji DC420V
oldugunda ariza alarmi
olustur. Voltaj DC420V
oldugunda INV kontrol karti
otomatik olarak devam
ediyor

DC veriyolu voltajinin 420V'nin altinda
oIdugunu test edin.

4. Olasi nedenler

4 Yanlig kablolama yetersiz
voltaj alarmina neden olabilir;

4 PTC veya réle hasan

\l/

Degistirin ve sorun giderme

N Besleme voltajini ayarlayin veya

kabini devre semasina
yeniden kablolayin.

gbre

N G rolesini ayarlayin veya degistirin.
—_—
Y Degisken frekans kartinin tespit
—_— devresi hasar gérmus, Kkarti
degistirin.

. - . yaparak komsu elektrik
yetersiz voltaja neden olabilir; kabiniyle kargilastirin.
¢ Diisiik giig voltaj yetersiz
voltaja neden olabilir.
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Ariza kodu I¢ tinite LED durumu LED5 Ariza agiklamasi:
Dig dijital 20 kez Modiil 1 ve 2 DC asirn voltaj
gosterge: 115- Dis tinite LED durumu

0,1 I¢ kablolu
kontrol
Unitesi: 73

1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi Ariza Teshisi Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

0 GU(,‘. voItaj|n|n asliri ~<__ Besleme voltajinin normal olup olmadigini kontrol edin. N
yuksek olmadigini ve
dizeltmeden sonra
asir voltaja neden olup

olmadigini kontrol edin;

i Kabin kablo baglantilarinin dogru olup olmadigini kontrol edin.
[ Kabin kablo == & J P d N Kabin kablo baglantilarini kablolama

—_— 5 semasina gore tekrar yapin.

> Besleme voltajini ayarlayin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari Y

Gug voltaji DC642V

oldugunda ariza alarmi << DC veriyolu voltajinin 642V'nin (izerinde oldugunu test edin. Degisken frekans Kkartinin tespit

olustur. Voltaj DC642V L — 3 devresi hasar gbrmils. Karti
oldugunda INV kontrol karti degistirin. o i

otomatik olarak devam
ediyor N

4. Olasi nedenler Degistirin ve sorun giderme
yaparak komsu elektrik

O Yanhg baglanti asin kabiniyle kargilagtirin.
voltaj alarmina neden
olabilir;

1 Yuksek gig voltaj

aciri vnltaia nadan
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Ariza kodu Dig
dijital gOsterge:

i¢ Ginite LED durumu

Ariza agiklamasi:

Modiil 1 ve 2 iletigsim arizasi

116-0,1 i

kablolu kontrol

Dis Unite LED durumu

LED1
Normal

1. Model

Ariza teshisi ve sorun giderme

Normal

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

4 Ana kontrol kartinin ve
invertor kartinin yani sira
sirasiyla invertor kartinin ve
modiil kartinin dogru
kablolanmis olup olmadigini
kontrol edin;

4 Ana kontrol karti ile invertér
karti arasindaki iletigsim
déngisunin normal durumda
olup olmadigini kontrol edin;

3. Anormallik dogrulama
kosullari

lletigim sinyalleri siirekli 30 sn
boyunca tespit edilemezse ve
INV kontrol karti sinyal
tespitinde hemen galismaya
devam etmezse ariza alarmi.

Ana kontrol karti ve degisken frekans
kartinin dogru kablolanmis olup

olmadigini kontrol edin.

Ana kontrol kartinin iletisiminin normal
< oldugunu kontrol edin.

Degisken frekans kartinin devresinin
< normal oldugunu kontrol edin.

> N Ana kontrol karti ve degisken
> frekans karti arasindaki kablolari
ayarlayin.

>L—>

Ana kontrol kartini degistirin.

Degisken frekans kartini degistirin.

>L—>

N
4. Olasi nedenler Harig tutma yontemiyle
degistirin ve komsu kabinle
4 invertor karti veya ana karsilastirin.
kontrol kartinda yetersiz
iletigim.
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Ariza kodu Dig
dijital

I¢ Ginite LED durumu

LEDS

Ariza agiklamasi:

20 kez

Modiil 1 ve 2 yazilim asir akimi

gosterge: 117-

0,1 ig kablolu
kontrol
Unitesi: 75

Dig Ginite LED durumu

LED1 LED2

Normal Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[J Kompresorin
glvensiz sekilde
baglanmis olup
olmadigini kontrol edin;
L] Sistemde sivi soku olup
olmadigini kontrol edin.

] Modliin normal durumda
oldugunu ve kisa devreye
maruz kalmadigini kontrol
edin.

[l Kompresor iyi durumda olup
olmadigini kontrol edin.

[ Kompresor UVW
kablolarinin dogru bagh
oldugunu ve invertor karti ile
modul kartinin gtvenli bir
sekilde kablolanmis olup

Elektrik kabininin dogru
kablolandigindan,
kompresorin U, V ve W
eslestirmesinin dogru
oldugundan ve degisken
frekans kartinin ve moddl
kartinin giivenli sekilde
baglandigindan emin olun.

Y

3. Anormallik dogrulama
kosullari

Gu¢ modunun normal olup olmadigini kontrol edin.

Moddul yazilmi agirt akimi

4. OlasI nedenler

Degisken frekans kartinin tespitinin

< o

[ Invertér kartinin akim tespiti
dongusinin performansi kotu
oldugundan kompresérde hizli
akim artisi oluyor;

[1 Kompresordeki hasar veya
sivi soku asirt akima neden
oluyor;

[] Kompresor UVW kablolari
yanlis bagh veya invertor karti
ile modul karti glivensiz sekilde
kablolanmis.

normal oldugunu kontrol edin.

Kompresodr sargisinin ve izolasyonunun
normal oldugu kontrol edin.

e

Y

N
Besleme voltajinin normal olup olmadigini kontrol edin. ——-p»

Besleme voltajini ayarlayin.

N Devre semasina gore kablolama ve
— T sabitleme yontemini yeniden ayarlayin.
N
—_—> Gu¢ moduliini degistirin.
N Degisken frekans kartini
——»  degistirin.
N
—T—»  Kompresori degistirin.

Hari¢ tutma yontemiyle komsu
kabinle kargilastirin ve
degistirin.
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Ariza kodu i¢ tinite LED durumu LEDS Ariza agiklamasi:

Dis dijital 20 kez Modiil 1 ve 2 baglatma arizasi
gosterge: 118- Dis Gnite LED durumu LED1 LED2
0, 1 I¢ kablolu Normal
kontrol
Unitesi: 76
1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme
YUksek verimli VRF serisi Ariza Teshisi Sorun giderme
- — - Sogutma fanini ayarlayarak
2. Anormallik tespit yontemi ~==___ Sogutma faninin galisip alismadigini kontrol edin. —  veya degistirerek calismasini
saglayin.
[J Kompresorin
giivensiz sekilde L
baglanmis olup
Olmadlgml kontrol edin; Sogutma sisteminin isi transferinin N ilqili ;
[ Sistemde sivi darbesi veya normal olup olmadigini kontrol edin. —_— gglilrg.montaj ortamint kontrol

zayif 1s1 dagihmi olmadigini
kontrol edin.

[] Kompresor ve moddllerin iyi
durumda olup olmadigini

kontrol edin.

U Invertér kartinin ve modiiliin

glvensiz baglandigini veya Gug modunun normal olup olmadigini kontrol edin. —»  Gug modulliinii degistirin.

takilip takilmadigini kontrol

edin.

3. Anormallik dogrulama

kosullari

Moddlde sinirlama akimi

veva asiri 1Isinma korumasi Degisken frekans karti ile modiil -

va?/ $ arasindaki iletisim devresinin yani sira I Deg@l_(gn frekans k?mm
. > degistirin veya baglanti

iletisim dongusiinin de normal olup
olmadigini kontrol edin.

4. Olasi nedenler

(] invertdr karti ve modiil

glvensiz sekilde

kablolandigindan kompresor N

o . Kom resOr sargisinin ve izolasyonunun
dénus hizini tespit etme P J y

- normal oldugu kontrol edin.
sorunu nedeniyle ariza

alarmina neden oluyor.
[l Gu¢ modultndin
kompresoriinde hasar var. Y

Degistirin ve sorun giderme
yaparak komsu elektrik
kabiniyle karsilagtirin.

kablosunu glivence altina alin.

——r—»  Kompresori degistirin.
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Ariza kodu
Dis dijital

ic Ginite LED durumu

20 kez

gosterge: 119-

0, 1 ig kablolu
kontrol
Unitesi77

Dig inite LED durumu

LED1 LED2 anormal

Normal Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Ariza agiklamasi:
Invertor kontrol karti 1 ve 2'nin akim tespiti

Yuksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit ydntemi

[1 Akim sensoriniin ters bagh
oldugunu ve U ve W'nin ters
yoénde olup olmadigini kontrol
edin.

1 Akim sensorinin ters
yoénde olup olmadigini kontrol
edin. (kompresoérdeki sensér
noktalari izerindeki ok)

[ Invertér kartinin iyi durumda
olup olmadigini kontrol edin.
[1 Akim sensorindn iyi
durumda olup olmadigini
kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

invertér kontrol kartinin akim
tespit sensorii anormal
durumda, baglantisi kesik veya
yanlig baglanmis.

4. OlasI nedenler

[J invertdr karti ve akim
sensorl aksi bagl veya
akim sensdrunin yonu
yanlis.

[ Invertér karti veya akim
sensori hasar gormus.

invertér moddiliiniin kargilik gelen g faz
hattina, U (kirmizi), V (beyaz) ve W N

(siyah) bagli olup olmadigini kontrol >
edin?
Y
Akim sensoéruniin U fazinin ve W N
fazmm akimini tespit edip etmedlglm >
kontrol edin.

Akim sensori noktalari
Uzerindeki ekran baskili okun
kompresori gosterip
adstermedidini kontrol edin.

o= SUL1 B

Akim sensoriiniin  kablo tertibati
terminalinin, invertdr kontrol kartina N

karsilikh sekilde dizgin bagh olup —_—
olmadigini kontrol edin. Baglanti

guvenilir mi?

Glcu agtiktan sonra ve ¢alismadan

once iki akim sensoriinin kablo

baglantisi terminalinin ikinci pin

(siyah, toprak kablosu) ile tigunci

pin (kahverengi, sinyal kablosu) N
arasindaki DC voltajini test edin,
3V+0.2V sinyal voltaji arasinda
oldugunu dogrulayin.

Baglantiyr kablo semasina goére
duzeltin veya negatif faz ile faz
kaybi olmadigindan emin olun.

Kablolama  semasina
baglantiyi duzeltin.

gbre

Kablolama semasina gore
baglantiyi duzeltin.

Kablolama semasina
baglantiyi duzeltin.

gbre

Sinyal voltaji anormal olan akim
sensorunu degistirin.
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Ariza kodu Dig
dijital

ic Ginite LED durumu

LEDS

20 kez

gosterge: 119-
0,1 I¢ kablolu
kontrol Unitesi

Dig Unite LED durumu

LED1 LED2

normal normal

Ariza agiklamasi:
Invertor kontroliiniin akim tespiti

kart 1 ve 2 anormal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiiksek verimli VRF serisi |
Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

4 Akim sensériinin ters bagli
oldugunu ve U ve W'nin ters yonde
olup olmadidini kontrol edin.

4 Akim sensériiniin ters yonde
olup olmadigini kontrol edin
(kompresordeki sensor noktalari
Gzerindeki ok)

4 Invertdr kartinin iyi durumda
olup olmadidini kontrol edin.

4 Akim sensériiniin iyi durumda
olup olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

invertér kontrol kartinin akim tespit
sensort anormal durumda,
baglantisi kesik veya yanlis
baglanmis.

4. OlasI nedenler

4 Invertér karti ve akim
sensori aksi bagh veya akim
sensorunuin yonu yanlis.

4 Invertér karti veya akim
sensoru hasar gérmis.

119 ariza alarmindan  6nce
kompresér galistiginda sesli bir
ikaz olup olmadigini kontrol edin.
(Not: suresi yaklasik 1sn'dir.)

Glicu agtiktan sonra ve kompresor
calistiginda iki akim sensérinin
kablo baglantisi terminalinin (siyah,
toprak kablosu) ile dguncld pin
(kahverengi, sinyal kablosu)
arasindaki DC voltajini test edin,
sinyal voltajinin 1V ile 5V arasinda
oldugunu dogrulayin.

Invertér kontrol karti CN10 ile

moduil suruci kartt CNDR15V1
arasindaki kablo tertibatinin giivenli
sekilde bagl olup olmadigini

dogrulayin.

invertdr kontrol karti CN9 ile modiil
sirucl kartt CNDR1 arasindaki

kablo tertibatinin guivenli sekilde
bagl olup olmadigini dogrulayin.

>

N invertér kontrol kartini anormal
akim tespit doéngusuiyle
> degistirin.
N Sinyal voltaji anormal olan akim
—_— sensorinl degistirin.

N Yanlig baglantiyi
—_— dizeltin.

N
——»  Yanlig baglantiyi diizeltin.
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Ariza kodu Dig i¢ Ginite LED durumu

dijital

20 kez

gosterge: 119-
0, 1 ic kablolu
kontrol
Unitesi77

Dig Unite LED durumu

LED1 LED2

Normal Normal

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Ariza agiklamasi:
Invertor kontrol karti 1 ve 2'nin akim tespiti
anormal

Yiksek verimli VRF serisi Ariza Teghisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[1 Akim sensoriinln ters bagh
oldugunu ve U ve W'nin ters
yonde olup olmadigini kontrol
edin.

[ Akim sensorlniin ters
yoénde olup olmadigini kontrol
edin. (kompresordeki sensor
noktalari Gizerindeki ok)

U Invertér kartinin iyi durumda
olup olmadigini kontrol edin.
[1 Akim sensorinln iyi
durumda olup olmadigini
kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

invertér kontrol kartinin akim
tespit sensorl anormal
durumda, baglantisi kesik veya
yanlig baglanmis.

4. OlasI nedenler

[ invertdr karti ve akim
sensOru aksi bagli veya
akim sensorundn yonu
yanlis.

U Invertér karti veya akim
sensoOru hasar gérmus.

Arizali  Unitedeki ilgili kontrol
kartlarini,  sirasiyla  invertér
kontrol karti ve modil suriicu

kartiyla degistirin  ve  kontrol
kartinda anormallik olup
olmadigini kontrol edin.

N
Arizali Unitedeki
kompresori iyi
durumdaki
kompresdrle
degistirin ve

P

b Anormal invertdér kontrol karti
——» ve modll sirlctd kartini
degistirin.
¥ Anormal kompresorl degistirin.
P —
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Ariza kodu Dig ic tinite LED durumu Ariza agiklamasi:
dijital Invertor kontrol karti 1 ve 2'nin anormal guc¢
gosterge: 120, Dis nite LED durumu LED2 kaynagi

121-0,11l¢ Normal

kablolu
kontrol
Uinitesi: 78, 79

1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme
Yiksek verimli VRF serisi Ariza Teshisi Sorun giderme
2. Anormallik tespit yontemi N

Besleme voltajmm normal olup olmadigini kontrol edin ——» Gl¢ kaynagini ayarlayin.

[1 Besleme voltajinin anormal
olup olmadigini kontrol edin.
[1 PTC veya role kontak yapip
yapmadigini kontrol edin.
[ 1 DC veriyolu voItz-ymm Elektnkh kabinin dogru N Yeniden baglayin veya
normal olup olmadigini kontrol <bag|amp baglanmadigini ———> dewre semasina  gbre
edin. bamtenl mdin yeniden sabitleyin.

[ Invertdr kartinin DC giig
kaynaginin normal olup
olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama << PTC veya rélenin kontak sagladlglm kontrol edin. > ——> PTC veya roleyi ayarlayin veya degistirin.
kosullari

invertér kontrol kartinin giic
kaynagi aninda kesiliyor.

P ile N arasindaki voltajln 420V'tan az N Degisken frekans kartinin  DC
4. Olas! nedenler oldugunu kontrol edin. —_— venjyo!g voltaji anormal, Karti
. degistirin.
[] Besleme voltajinda anormal
dalgalanmalar var.
[] PTC veya role kontak Somiok ok
o egisken rekans
saglamiyor. dongiisindeki  dogrultucu
L] Invertér kontrol kartinin koprii, elektrolitik kapasitor ve
performansi kotu. elektrik  reaktérinii  kontrol
edin.
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Ariza kodu i¢ tinite LED durumu Ariza aciklamasi:
Dis dijital 20 kez Invertor kontrol karti 1 ve 2'nin radyatoriiniin
gosterge: 122- Dis tnite LED durumu LED1 LED2 sicaklik sensorleri

0, 1 ic kablolu
kontrol
Unitesi: 7A

Normal Normal

1. Model Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi Ariza Teghisi Sorun giderme

2. Anormallik tespit ydntemi

[ invertér kartinin sicaklik

ahm de:vresinin norm_al olup Sensor ve degisken frekans kartinin N Sicaklik sensérii ile degisken
olmadigini kontrol edin. dogru baglanmis olup olmadigini — | 3 frekans  karti  arasindaki

[] Sicaklik sensoriinin kontrol edin. baglantiyi ayarlayin.

direncinin normal olup
olmadigini kontrol edin.
[ Dogru baglanip

baglanmadiklarini kontrol edin l
- — Y
3. Anormallik dogrulama
kosullari
Sensor direncinin normal olup N
Sicaklik sensérii bagli degil <°'mad'g'”' kontrol edin. — > Sensorii degistirin.

veya direng yanlis.

4. OlasI nedenler

o - Degisken frekans kartini
L] Sicaklik sensorii direncinde degistirin.

siriiklenme var.
[ Invertér karti yanlis sicaklik
aliyor.
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Ariza kodu
Dis dijital

i¢ tinite LED durumu

gosterge: 125-

0, 1 ic kablolu
kontrol
Unitesi: 7D

Dig Unite LED durumu

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Normal Normal

Ariza agiklamasi:

20 kez Kompresor 1 ve 2'nin frekansi eglesmiyor
LED1 LED2

Yiksek verimli VRF serisi

1
Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Gug modult ile invertor
kartinin iletisim devrelerinin
guvenli sekilde takili ve bagh
olup olmadigini kontrol edin.
[l Gl modultndin iyi
durumda olup olmadigini
kontrol edin.

[ invertér kartinin iyi
durumda olup olmadigini

Gii¢ modunun normal olup
olmadigini kontrol edin.

3. Anormallik dogrulama
kosullari

surekli 5 dakika boyunca
(akim frekansi 2 INV hedef
frekans+3Hz) veya (hedef
frekans>0 ve gercek
frekans=0)

I

Kullanmadan &nce harig
tutma ydntemiyle komsu
elektrikli kabini degistirin.

4. OlasI nedenler

[ Glg modiilu ve invertor karti
baglantisi gevsek oldugundan
kompresor donis hizi tespiti
basarisiz oluyor.

[1 Gl modulinde hasar var.

Gli¢ modulini degistirin veya
gl¢ modulu ile degisken
frekans karti arasindaki
iletisim devresinin givenli
oldugundan emin olun.
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I¢ tinite LED durumu

Ariza kodu
Dis dijital
gosterge:

Ariza agiklamasi:

Asin yiik bekletme/ 26'da isitma
Dis Ginite LED durumu LED1 LED2 bekletme/ diisiik basing (sogutucu
Normal Normal eksikligi) bekletme/ 54'te sogutma
bekletme

555.0, 1,2, 3
I¢ kablolu

kontrol
Unitesi: /

1. Model

Ariza teghisi ve sorun giderme

Yiksek verimli VRF serisi

Ariza Teshisi

Sorun giderme

2. Anormallik tespit yontemi

[ Dip anahtari ayarinin dogru
oldugunu ve caligan limit
kosuluna erigilip erigilmedigini
kontrol edin

[ Sogutucu bekletme eksikligi
varsa sistemde kagak olup
olmadigini ve basing
sensorunin tespit degerinin

BM1-5'in 1'e ayarl oldugunu
ve Unitenin  kapasitesinin
%130'un uzerinde olup
olmadigini kontrol edin.

dogru olup olmadigini kontrol %
edin.

i = BM1-4'Gn 1'e ayarh oldugunu
Eégﬂg{?a”lk dogrulama ve dig ortam smé(}l@mln 296‘ya

ulagip ulagsmadigini  kontrol
edin.
Glg¢ su durumlarda
kullanilamaz: kapasite
%3130'un Gzerinde veya Y
%50'nin altinda oldugunda; )
sistem bekletme durumunda Unitede  sogutucu  kagag
dis ortam sicakligi 26'nin olmadigini ve yiksek/dlglk
lizerinde oldugunda I1sitma; zg%‘rﬂgollﬁe”sl‘;‘; dlq?r%elr(lgr:ltrm
sistem bekletme durumunda ed%_ P Y
Ps<0.23Mpa'da sogutmaya
baslatma veya Ps<0.12Mpa'da Y
Isitmaya baglatma; 54
Gzerindeki sicaklikla sistem Ortam sicakliginin sogutmada
bekletme. 54'{in lizerinde olup
2. Olasi nedenler olmadigini kontrol edin.
[] Dip anahtari 26°C'yi gegen
dis ortam sicakliginda i1sitma /
54°C'yi gegen sogutma
sicakhgr kapasitesiyle
yapilandiriimis;
L] Sistemdeki hava kagagi
agsiri disun Unite basincina
neden oluyor.
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Ek I: Amazon VRF Aksesuar Listes

# Fotograf Adi Model Islev Uygulama Gorusler
1 Kablosuz YR-H71 I¢ Unite Calismasi Yiksek Duvar, Konsol igin
. Kontrol standart ve Kaset, Zemin
. Unitesi Tavani, Kanalli igin
opsiyonel
2 Kablolu YR-E14 ic Unite Calisma ve Kaset, Zemin Tavani ve
Kumanda Grup Kontrolii (Maks. Kanalli igin standart
16 I¢ Unite)
3 Kablolu YR-E16 ic Unite Calisma ve Kaset, Zemin Tavani ve
Kumanda Grup Kontrolii (Maks. Kanalli igin standart
16 I¢ Unite)
4 Kablosuz RE-02 Kablosuz Kontrol Kanalli igin Opsiyonel
Kumanda Unitesi igin Infrared
Alici Sinyal Alici
5 Kompakt YR-F02 ic Unite Calisma ve Kaset, Zemin Tavani ve
= Kablolu Grup Kontrolii Kanalli i¢in opsiyonel
| Kumanda (Maksimum 16 I¢
5853 Unite)
6 Dokunmatik YCZ-A003 ic Unite Calisma Tim i¢ Uniteler
Ekran Grup Kontrolii ve
Ana Izleme (Maks. 128
Kumanda I¢ Unite)
7 Dokunmatik IGU05 YCZ-A003 ile Dig Tim I¢ Uniteler
Ekranh Kontrol Unite Arasindaki
ﬁf‘ Merkezi Baglanti
Cevirici
8 BacNet IGU02 Protokol Cevirici Tiim Ig Uniteler
— Cevirici
9 izleme HCM-01 ic Unite Calisma Tim I¢ Uniteler
G Yazilimli Grup Kontrolu ve
e Merkezi Izleme (Maks. 400
= Kumanda I¢ Unite)
10 ~ . BacNet/IP HCM-04 BacNet/IP Protokol Tiim Ig Uniteler
Donusturt Doénusturme
cu
11 LonWorks IGUO7 LonWorks Protokol Tiim Ig Uniteler
Dénusturic Dénusturme
a
12 LonWorks IGU06 Protokol adaptéril ve Tiim Ig Uniteler
E Cevirici veri saklama
Johnson 344
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# Fotograf Adi Model islev Uygulama Gorusler
13 Echlon U10(75010R) LonWorks USB LonWorks Sistemi Yerel Sistem
LonTalk Karti Ag Devreye Cozum Ekibiyle
m Alma Arayuzl lletisime Gegin
14 Yerinde TD-02 Sistem Calismasi Dis Uniteler
Ariza teshisi Izleme Sistemi
Aragclar (Donanim ve
Yazilim)
15 i¢ Manifold FQG-B335A ic Sogutucu Toplam ig tinite
Borusu Dagitma kapasitesi<33.5 kW
16 |Q Manifold FQG-B506A |9 Sogutucu 33.5kW < Toplam i¢ Gnite
Borusu Dagitma kapasitesi < 50.6 kW
17 i¢ Manifold FQG-B730A ic Sogutucu 50.6kW < Toplam ic
Borusu Dagitma tinite kapasitesi < 73 kW
18 |Q Manifold FQG'B].350A |9 SOQUtUCU 73 kW < Top|am |g Unite
Borusu Dagitma kapasitesi < 136kW
19 i¢ Manifold FQG-B2040A ic Sogutucu 136 kW < Toplam ic
R Borusu Dagitma Uinite kapasitesi
) P
20 = Dis Kollara HZG-20B Dis Sogutucu 2 Modul Kombinasyonu
— ‘-.,_-__:- Ayirma Toplama
N Borusu
21 —_ Dis Kollara HZG-30B Dis Sogutucu 3 Modiil Kombinasyonu
~ Ayirma Toplama
= Borusu
22 Drenaj KT-NPO1 Su Drenaiji Ug model harig Zemin
Pompasi Tavani ve Kanalli Unite
icin
opsiyonel:YVEVXHO056/
071/080WAR--GX
23 Sogutucu Yag FV50S Kompresor Tdm VRF Dis
- Daphne Kayganlastirma Kompresorler
Hermetik Yag Yagi
24 Isi 00H10252165 Isi Geri Kazanim YV6VXHO15CAR--GX
Dizeltme Unitesi 1sI Esanjoru YV6VXH026CAR--GX
Isi
Degistirici
Eleman
25 Isi 00H10251685 Is1 Geri Kazanim YV6VXHO80CAR--GX
Duzeltme Unitesi 1s1 Esanjorii YV6VXH100CAR--GX
Isi
Degistirici
Eleman
26 Vitamin C 00H10809388 Ek Filtrasyon Hi-Wall ve Zemin Tavani
Filtresi icin opsiyonel
27 ESF Filtresi 00H10805043 Ek Filtrasyon Hi-Wall ve Zemin Tavani Aktif Karbon

icin opsiyonel

Dahil
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Ek Il: Sensdr Direnci Tablosu

No. Model Adi Kod Ozellik
1 Emme sicakligi sensori (Ts, 0010451307 R25=10KQ+%3,
Tsl1, Ts2, Tsco) B25/50=3700K+%
3
2 ic bobin sicakligi sensori MHWA551A026 R25=10KQ+%3,
(Tdefl, Tdef2,Tocil, Toci2, B25/50=3700K+%
Tligsc) 3
YHVCO08DAS1
YHVC10DAS1
3 YHVC12DAS1 Dis ortam sicakhdr sensori 0010450192 R25=10KQ+%3,
YHVC14DAS1 (Tao) B25/50=3700K+%
YHVC16DAS1 3
YHVC18DAS1
YHVC20DAS1
4 YHVC22DAS1 Desarj sicakligi \ yag sicakhgi 0010451303 R80=50KQ+%3,
YHVC24DAS1 sensoru (Toill, Toil2, Td1 . Td B25/50=4450K+%
2 . Toilp. Tsuc) 3
5 Gu¢ modulu sicakhgi 0010452082 R50=17K+%?2,
sensoru (Tfin) B25/50=4170K+%
3
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R25=10KQ+%3 B25/50=3700K+%3
Sicakl. direnc (kQ) % (direng toplam)
(°C) Rmaks R ¢) Normal Rmin MAKS(+) MIN(-)
-30 145.819 135.018 124.217 7 7
-29 138.071 129.126 120.181 6.93 6.93
-28 131.793 123.339 114.885 6.85 6.85
-27 125.665 117.684 109.703 6.78 6.78
-26 119.706 112.18 104.654 6.71 6.71
-25 113.933 106.843 99.753 6.64 6.64
-24 108.361 101.687 95.013 6.56 6.56
-23 102.997 96.719 90.441 6.49 6.49
-22 97.847 91.946 86.045 6.42 6.42
-21 92.915 87.371 81.827 6.35 6.35
-20 88.2 82.994 77.788 6.27 6.27
-19 83.702 78.815 73.928 6.2 6.2
-18 79.417 74.832 70.247 6.13 6.13
-17 75.342 71.041 66.74 6.05 6.05
-16 71.471 67.437 63.403 5.98 5.98
-15 67.798 64.015 60.232 5.91 5.91
-14 64.316 60.769 57.222 5.84 5.84
-13 61.017 57.692 54.367 5.76 5.76
-12 57.895 54.778 51.661 5.69 5.69
-11 54.942 52.019 49.096 5.62 5.62
-10 52.149 49.409 46.669 5.55 5.55
-9 49.51 46.941 44.372 5.47 5.47
-8 47.016 44.607 42.198 5.4 5.4
-7 44.659 42.4 40.141 5.33 5.33
-6 42.433 40.315 38.197 5.25 5.25
-5 40.332 38.345 36.358 5.18 5.18
-4 38.346 36.482 34.618 5.11 5.11
-3 36.472 34.723 32.974 5.04 5.04
-2 34.7 33.059 31.418 4.96 4.96
-1 33.027 31.487 29.947 4.89 4.89
0 31.445 30 28.555 4.82 4.82
1 29.951 28.594 27.237 4.75 4.75
2 28.538 27.264 25.99 4.67 4.67
3 27.202 26.006 24.81 4.6 4.6
4 25.938 24.815 23.692 4.53 4.53
5 24.742 23.687 22.632 4.45 4.45
6 23.61 22.619 21.628 4.38 4.38
7 22.538 21.607 20.676 4.31 4.31
8 21.522 20.647 19.772 4.24 4.24
9 20.559 19.737 18.915 4.16 4.16
10 19.646 18.874 18.102 4.09 4.09
11 18.779 18.054 17.329 4.02 4.02
12 17.958 17.276 16.594 3.95 3.95
13 17.177 16.537 15.897 3.87 3.87
14 16.436 15.834 15.232 3.8 3.8
15 15.731 15.166 14.601 3.73 3.73
16 15.061 14.53 13.999 3.65 3.65
17 14.424 13.925 13.426 3.58 3.58
18 13.817 13.349 12.881 351 351
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19 13.24 12.8 12.36 3.44 3.44
20 12.69 12.277 11.864 3.36 3.36
21 12.166 11.778 11.39 3.29 3.29
22 11.666 11.302 10.938 3.22 3.22
23 11.189 10.848 10.507 3.15 3.15
24 10.734 10.414 10.094 3.07 3.07
25 10.3 10 9.7 3 3

26 9.898 9.604 9.31 3.06 3.06
27 9.514 9.226 8.938 3.13 3.13
28 9.147 8.864 8.581 3.19 3.19
29 8.796 8.519 8.242 3.25 3.25
30 8.459 8.188 7.917 3.31 3.31
31 8.137 7.871 7.605 3.38 3.38
32 7.828 7.568 7.308 3.44 3.44
33 7.532 7.277 7.022 3,5 3,5
34 7.248 6.999 6.75 3.56 3.56
35 6.977 6.733 6.489 3.63 3.63
36 6.716 6.477 6.238 3.69 3.69
37 6.466 6.232 5.998 3.75 3.75
38 6.227 5.998 5.769 3.81 3.81
39 5.997 5.773 5.549 3.88 3.88
40 5.776 5.557 5.338 3.94 3.94
41 5.564 5.35 5.136 4 4

42 5.36 5.151 4,942 4.06 4.06
43 5.166 4.961 4.756 4.13 4.13
44 4.978 4.778 4.578 4.19 4.19
45 4.799 4.603 4.407 4.25 4.25
46 4.625 4.434 4.243 4.31 4.31
47 4.46 4.273 4.086 4.38 4.38
48 4.301 4.118 3.935 4.44 4.44
49 4.148 3.969 3.79 4.5 4.5
50 4.001 3.826 3.651 4.56 4.56
51 3.86 3.689 3.518 4.63 4.63
52 3.724 3.557 3.39 4.69 4.69
53 3.594 3.431 3.268 4.75 4.75
54 3.468 3.309 3.15 4.81 4.81
55 3.349 3.193 3.037 4.88 4.88
56 3.233 3.081 2.929 4.94 4.94
57 3.123 2.974 2.825 5 5

58 3.015 2.87 2.725 5.06 5.06
59 2.913 2.771 2.629 5.13 5.13
60 2.815 2.676 2.537 5.19 5.19
61 2.721 2.585 2.449 5.25 5.25
62 2.63 2.497 2.364 5.31 5.31
63 2.543 2.413 2.283 5.38 5.38
64 2.459 2.332 2.205 5.44 5.44
65 2.379 2.255 2.131 5,5 5,5
66 2.301 2.18 2.059 5.56 5.56
67 2.228 2.109 1.99 5.63 5.63
68 2.156 2.04 1.924 5.69 5.69
69 2.088 1.974 1.86 5.75 5.75
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70 2.021 1.91 1.799 5.81 5.81
71 1.958 1.849 1.74 5.88 5.88
72 1.897 1.791 1.685 5.94 5.94
73 1.839 1.735 1.631 6 6
74 1.782 1.68 1.578 6.06 6.06
75 1.728 1.628 1.528 6.13 6.13
76 1.676 1.578 1.48 6.19 6.19
77 1.626 1.53 1.434 6.25 6.25
78 1.578 1.484 1.39 6.31 6.31
79 1.531 1.439 1.347 6.38 6.38
80 1.486 1.396 1.306 6.44 6.44
81 1.443 1.355 1.267 6.5 6.5
82 1.401 1.315 1.229 6.56 6.56
83 1.362 1.277 1.192 6.63 6.63
84 1.323 1.24 1.157 6.69 6.69
85 1.285 1.204 1.123 6.75 6.75
86 1.249 1.169 1.089 6.81 6.81
87 1.214 1.136 1.058 6.88 6.88
88 1.181 1.104 1.027 6.94 6.94
89 1.148 1.073 0.998 7 7
90 1.116 1.042 0.968 7.06 7.06
91 1.085 1.013 0.941 7.13 7.13
92 1.056 0.985 0.914 7.19 7.19
93 1.026 0.957 0.888 7.25 7.25
94 0.998 0.93 0.862 7.31 7.31
95 0.971 0.904 0.837 7.38 7.38
96 0.944 0.879 0.814 7.44 7.44
97 0.918 0.854 0.79 7.5 7.5
98 0.893 0.83 0.767 7.56 756
99 0.867 0.806 0.745 7.63 7.63
100 0.843 0.783 0.723 769 7.69
101 0.819 0.76 0.701 7.75 775
102 0.796 0.738 0.68 7.81 7.81
103 0.772 0.716 0.66 7.88 7.88
104 0.749 0.694 0.639 7.94 7.94
105 0.727 0.673 0.619 8 8
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R80=50KQ+3%

B25/80=4450K+3%

Sicakl. direnci (KQ) % (direng toplam)

(°C) Rmaks R ¢) Normal Rmin MAKS(+) MIN(-)
0 1749.014 1921.993 2094.972 9 9
1 1651.431 1813.265 1975.099 8.93 8.93
2 1560.165 1711.646 1863.127 8.85 8.85
3 1474737 1616.593 1758.449 8.78 8.78
4 1394.709 1527.611 1660.513 8.7 8.7
5 1319.683 1444.25 1568.817 8.63 8.63
6 1249.295 1366.096 1482.897 8.55 8.55
7 1183.21 1292.773 1402.336 8.48 8.48
8 1121.124 1223.935 1326.746 8.4 8.4
9 1062.756 1159.265 1255.774 8.33 8.33
10 1007.85 1098.474 1189.098 8.25 8.25
11 956.167 1041.293 1126.419 8.18 8.18
12 907.491 987.477 1067.463 8.1 8.1
13 861.621 936.799 1011.977 8.03 8.03
14 818.372 889.052 959.732 7.95 7.95
15 777.574 844.042 910.51 7.88 7.88
16 739.066 801.59 864.114 7.8 7.8
17 702.705 761.533 820.361 773 773
18 668.353 723.717 779.081 7.65 7.65
19 635.885 688.001 740.117 758 758
20 605.185 654.254 703.323 7.5 7.5
21 576.145 622.355 668.565 7.43 7.43
22 548.663 592.189 635.715 7.35 7.35
23 522.645 563.651 604.657 7.28 7.28
24 498.006 536.644 575.282 7.2 7.2
25 474.662 511.076 547.49 7.13 7.13
26 452.538 486.862 521.186 7.05 7.05
27 431.563 463.922 496.281 6.98 6.98
28 411.671 442.182 472.693 6.9 6.9
29 392.8 421.572 450.344 6.83 6.83
30 374.891 402.028 429.165 6.75 6.75
31 357.891 383.489 409.087 6.68 6.68
32 341.749 365.898 390.047 6.6 6.6
33 326.416 349.201 371.986 6.53 6.53
34 311.848 333.349 354.85 6.45 6.45
35 298.004 318.295 338.586 6.38 6.38
36 284.843 303.995 323.147 6.3 6.3
37 272.329 290.407 308.485 6.23 6.23
38 260.427 277.493 294.559 6.15 6.15
39 249.104 265.216 281.328 6.08 6.08
40 238.329 253.541 268.753 6 6
41 228.073 242.437 256.801 5.93 5.93
42 218.308 231.873 245.438 5.85 5.85
43 209.01 221.82 234.63 5.78 5.78
44 200.154 212.252 224.35 57 57
45 191.715 203.142 214.569 5.63 5.63
46 183.674 194.467 205.26 5.55 5.55
47 176.009 186.204 196.399 5.48 5.48
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48 168.703 178.333 187.963 5.4 5.4
49 161.735 170.832 179.929 5.33 5.33
50 155.089 163.682 172.275 5.25 5.25
51 148.748 156.866 164.984 5.18 5.18
52 142.698 150.367 158.036 5.1 5.1
53 136.924 144.168 151.412 5.03 5.03
54 131.411 138.255 145.099 4.95 4.95
55 126.148 132.613 139.078 4.88 4.88
56 121.122 127.229 133.336 4.8 4.8
57 116.32 122.089 127.858 4.73 4.73
58 111.732 117.181 122.63 4.65 4.65
59 107.347 112.494 117.641 4.58 4.58
60 103.157 108.018 112.879 4.5 4.5
61 99.15 103.741 108.332 4.43 4.43
62 95.319 99.654 103.989 4.35 4.35
63 91.655 95.748 99.841 4.28 4.28
64 88.149 92.014 95.879 4.2 4.2
65 84.795 88.443 92.091 4.13 4.13
66 81.584 85.028 88.472 4.05 4.05
67 78.511 81.761 85.011 3.98 3.98
68 75.569 78.636 81.703 3.9 3.9
69 72.752 75.645 78.538 3.83 3.83
70 70.052 72.781 75.51 3.75 3.75
71 67.466 70.04 72.614 3.68 3.68
72 64.988 67.415 69.842 3.6 3.6
73 62.613 64.901 67.189 3.53 3.53
74 60.337 62.493 64.649 3.45 3.45
75 58.154 60.185 62.216 3.38 3.38
76 56.06 57.973 59.886 3.3 3.3
77 54.051 55.852 57.653 3.23 3.23
78 52.125 53.82 55.515 3.15 3.15
79 50.275 51.87 53.465 3.08 3.08
80 48.5 50 51.5 3 3

81 46.728 48.206 49.684 3.07 3.07
82 45.028 46.484 47.94 3.13 3.13
83 43.397 44.832 46.267 3.2 3.2
84 41.833 43.246 44.659 3.27 3.27
85 40.332 41.723 43.114 3.33 3.33
86 38.891 40.26 41.629 3.4 3.4
87 37.509 38.856 40.203 3.47 3.47
88 36.181 37.506 38.831 3.53 3.53
89 34.905 36.209 37.513 3.6 3.6
90 33.68 34.962 36.244 3.67 3.67
91 32.503 33.764 35.025 3.73 3.73
92 31.373 32.612 33.851 3.8 3.8
93 30.286 31.504 32.722 3.87 3.87
94 29.242 30.439 31.636 3.93 3.93
95 28.236 29.413 30.59 4 4

96 27.271 28.427 29.583 4.07 4.07
97 26.342 27.478 28.614 4.13 4.13
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98 25.448 26.564 27.68 42 4.2
99 24589 25.685 26.781 4.27 427
100 23.762 24.838 25.914 433 233
101 22.966 24.023 25.08 2.4 24
102 22.199 23.237 24.275 447 4.47
103 21.462 22.481 235 453 453
104 20.751 21.752 22.753 46 46
105 20.067 21.049 22.031 467 267
106 19.408 20.372 21.336 473 273
107 18.773 19.72 20.667 438 438
108 18.162 19.091 20.02 4.87 4.87
109 17573 18.485 19.397 4.93 4.93
110 17.005 17.9 18.795 5 5

111 16.459 17.337 18.215 5.07 5.07
112 15.931 16.793 17.655 5.13 5.13
113 15.422 16.268 17.114 5.2 5.2
114 14.933 15.763 16.593 5.27 5.27
115 14.46 15.275 16.09 5.33 5.33
116 14.005 14.804 15.603 54 54
117 13.565 14.349 15.133 5.47 5.47
118 13.141 13.911 14.681 553 553
119 12.733 13.488 14.243 5.6 5.6
120 12.339 13.08 13.821 5.67 5.67
121 11.958 12.685 13412 573 5.73
122 11.591 12.305 13.019 5.8 538
123 11.238 11.938 12.638 5.87 5.87
124 10.897 11.584 12271 5.93 5.93
125 10.567 11.242 11.917 6 6

126 10.249 10.911 11573 6.07 6.07
127 9.943 10.593 11.243 6.13 6.13
128 9.647 10.285 10.923 6.2 6.2
129 9.362 9.988 10.614 6.27 6.27
130 9.087 9.701 10.315 6.33 6.33
131 8.822 9.425 10.028 6.4 6.4
132 8.566 9.158 9.75 6.47 6.47
133 8.319 8.9 9.481 6.53 6.53
134 8.08 8.651 9.222 6.6 6.6
135 7.85 8.411 8.972 6.67 6.67
136 7.629 8.18 8.731 6.73 6.73
137 7.416 7.957 8.498 6.8 6.8
138 7.209 7.741 8.273 6.87 6.87
139 7.011 7533 8.055 6.93 6.93
140 6.82 7.333 7.846 7 7
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Temp (°C) Rmin R ¢) Nor Rmaks |Temp (°C) Rmin R ¢ Nor Rmaks
mal mal
0 164.728 176.383 187.001 53 14.728 15.071 15.409
1 156.212 167.099 177.024 54 14.141 14.484 14.821
2 148.19 158.362 167.64 55 13.582 13.925 14.26
3 140.628 150.133 158.809 56 13.047 13.389 13.721
4 133.495 142.378 150.491 57 12.534 12.875 13.204
5 126.767 135.069 142.657 58 12.044 12.383 12.71
6 120.418 128.179 135.277 59 11.577 11.914 12.239
7 114.426 121.681 128.321 60 11.129 11.464 11.785
8 108.766 115.549 121.762 61 10.701 11.034 11.352
9 103.42 109.762 115.575 62 10.292 10.622 10.937
10 98.366 104.296 109.736 63 9.901 10.228 10.539
11 93.59 99.136 104.227 64 9.523 9.847 10.155
12 89.073 94.259 99.023 65 9.164 9.485 9.789
13 84.801 89.651 94.111 66 8.821 9.139 9.439
14 80.757 85.292 89.467 67 8.492 8.806 9.102
15 76.93 81.171 85.079 68 8.176 8.486 8.779
16 73.306 77.272 80.93 69 7.874 8.181 8.469
17 69.874 73.584 77.008 70 7.583 7.886 8.171
18 66.621 70.09 73.295 71 7.306 7.606 7.886
19 63.538 66.782 69.782 72 7.039 7.334 7.61
20 60.618 63.65 66.459 73 6.784 7.076 7.348
21 57.844 60.68 63.308 74 6.539 6.827 7.095
22 55.217 57.867 60.327 75 6.303 6.587 6.851
23 52.721 55.198 57.5 76 6.079 6.358 6.618
24 50.353 52.669 54.823 77 5.861 6.136 6.392
25 48.103 50.266 52.282 78 5.654 5.926 6.177
26 45.967 47.989 49.874 79 5.454 5.722 5.97
27 43.938 45.826 47.59 80 5.262 5.525 5.769
28 42.01 43.773 45.422 81 5.078 5.337 5.577
29 40.177 41.823 43.366 82 4.903 5.158 5.394
30 38.433 39.969 41.411 83 4.732 4.984 5.216
31 36.776 38.209 39.557 84 4.569 4.816 5.044
32 35.197 36.534 37.793 85 4.412 4.655 4.879
33 33.696 34.942 36.118 86 4.262 4.501 4.722
34 32.268 33.429 34.528 87 4.116 4.352 4.568
35 30.905 31.987 33.013 88 3.978 4.209 4.422
36 29.61 30.617 31.574 89 3.843 4.071 4.28
37 28.376 29.313 30.206 90 3.714 3.938 4.143
38 27.198 28.07 28.902 91 3.591 3.811 4.013
39 26.078 26.888 27.664 92 3.47 3.686 3.884
40 25.008 25.76 26.483 93 3.356 3.568 3.763
41 23.986 24.685 25.357 94 3.244 3.453 3.644
42 23.014 23.661 24.287 95 3.139 3.344 3.532
43 22.085 22.686 23.267 96 3.036 3.238 3.422
44 21.2 21.755 22.295 97 2.937 3.136 3.317
45 20.354 20.867 21.369 98 2.841 3.036 3.214
46 19.546 20.021 20.485 99 2.75 2.941 3.116
47 18.775 19.212 19.643 100 2.662 2.851 3.022
48 18.037 18.44 18.839 101 2.577 2.762 2.931
49 17.334 17.704 18.072 102 2.495 2.676 2.842
50 16.66 17 17.34 103 2.416 2.595 2.757
51 15.986 16.328 16.667 104 2.34 2.516 2.675
52 15.342 15.684 16.023 105 2.266 2.439 2.595
353
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